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I. Krótki opis kursu: 

 

Poniżeji został opisany kurs "Technika regulacji i automatyzacj ". Składa się on z części online 

i części praktycznej. Część „online” zawiera test z zakresu postaw techniki automatyzacji.  

Celem części praktycznej jest umożliwienie uczestnikom nabycia umiejętności tworzenia 

prostych urządzeń sterujących / regulujących w ramach różnych ćwiczeń. W ramch modułu 

„robotyka” uczestnik uczy się podstaw programowania oraz rozwiązuje zadania przy 

pomocy systemu nauczania Robotino.  

 

Kluczowymi punktami  tresći modułu są: 

- samokształcenie 

- podstawy techniki automatyzacji 

- pneumatyka / elektropneumatyka 

- robotyka (Robotino Firma Festo / Didactic ) 

 

II. Wymagania wejściowe:  

Uczestnicy powinni posiadać podstawową wiedzę z zakresu techniki automatyzacji  oraz 

wykazywać zainteresowanie rozwiązywaniem praktycznych zadań. oraz obsługą komputera. 

Aby osiągnąć cel kursu uczestnicy muszą w dużym stopniu wykazać umiejętniści 

abstrakcyjnego myślenia, koncentracji oraz samodyscypliny.  

 

III. Wykaz umiejętności kształtowanych w ramach kursu, czyli co potrafi osoba posiadająca 

kwalifikację? Jakie działania umie podejmować? 

Po ukończeniu tego modułu, uczestnicy będą w stanie zmontować oraz uruchomić proste 

urządzenia sterujące za pomocą różnych mediów zgodnie z podanymi planami i standardami 

technicznymi.Uczestnicy będą w stanie rozpoznać  oraz korygować proste błędy w 

sterowaniu/ regulacji  oraz dokonywać zmian i dopasowań. 

 

 



  

                

IV. Oczekiwane efekty - logicznie ze sobą powiązane, tworzone z myślą o metodzie 

weryfikacji, po czym poznajemy, że umiejętność została właściwie opanowana? Co 

sprawdzamy?  

 

W celu stworzenia i uruchomienia systemu sterowania/regulacji (w pracy indywidualnej lub 

grupowej)należy wykazać podstawową oraz rozszerzoną wiedzę z tego  zakresu. 

Decydującym kryterium oceny jest pomyślne wykonanie danego zadania z uwzględnieniem 

aspektów zachowania  porządku oraz zasad bezpieczeństwa pracy. Spełnienie 

poszczególnych kryteriów jest dokumentowane i oceniane za pomocą punktów od 0 

(niespełnione) do 5 (całkowicie spełnione). 

 

V. Treści nauczania. 

 

 Część Online 

- Co oznacza technika automatyzacji? 

- Co oznacza technika sterowania ,proszę znaleźć / opisać schemat blokowy oraz 

spróbować przenieść go na przykład z życia codziennego? 

- Co oznacza technika regulacji, proszę  uzupełnić odpowiednio schemat blokowy 

techniki sterowania/ proszę znaleźć i opisać do tego   przykład z życia codziennego. 

- Proszę poczytać o podstawach komponentów pneumatycznych i opracować budowę 

oraz opis  komponentu, jakie ciśnienia się stosuje  i jakie wymagania bezpieczeństwa 

są istotne ? 

- Proszę poczytać korzystając  z internetu, na temat systemu Robotino Festo Didactic, 

Proszę opisać budowę  robota Robotino i przyjrzeć się prostym programom Robotino 

(sterowanie silnikami, w linii prostej). 

 

1. dzień:  
 

- Ocena testu online  

- Definicja sygnału i informacji 

- Systemy numeryczne technologii automatyzacji  

- Funkcje logiczne 

- Instrukcje bezpieczeństwa dotyczące korzystania z urządzeń pneumatycznych 

- Realizacja  funkcji logicznych za pomocą komponentów pneumatycznych 

 



  

                

2. dzień i dzień 3 Pneumatyka/ Elektropneumatyka 
 

- Układy pamięciowe z dominującym włączeniem i wyłączeniem 

- Pośrednia kontrola cylindrów 

- Sterowanie  sekwencyjne 

- Sterowanie z wyłącznikiem awaryjnym 

 

4. dzień i dzień 5 Robotyka 
 

- Instrukcje bezpieczeństwa dotyczące obsługi  robota Robotino 

- Wyjaśnienie języka programowania Robotino View  

- Budowa (silników, czujników mechanicznych i optycznych) 

- Analiza i dopasowanie układów sterowania 

- Podsumowanie, ocena 
 

 
VI. Metody pracy z uczniami  (wskazania metodyczne do realizacji programu jednostki) 

 

Nabywanie wiedzy od drugiego dnia odbywa się przede wszystkim poprzez samodzielną 

pracę praktyczną. Uczestnicy będą prowadzeni przez wykładowcę, który udzieli  im instrukcji 

. Uczestnicy otrzymają dodatkowe sugestie w postaci pokazów wspierających. Wszyscy 

uczestnicy otrzymują arkusze z głównymi treściami, które będą uzupełniane w trakcie kursu. 

 

VII. Miejsce realizacji – nazwa/opis pracowni, w których kształtowane powinny być 

konkretne umiejętności. 

 

Część online: w domu, laboratorium pneumatyczne QCW, sala lekcyjna robotyki 

(dostępnych jest 8 robotów  Robotino oraz laptopy). Wystarczy zwykłe pomieszczenie z 8 

przyłączami zasilania (230 V).  

 

VIII. Wykazy narzędzi, maszyn i urządzeń i opisy sposobów ich wykorzystywania podczas 

realizacji kursu. 

 

- Elementy pneumatyczne, źródła sprężonego powietrza i materiały eksploatacyjne 

(etykiety do oznaczania, opaski zaciskowe do zabezpieczania) 

- Roboty "Robotino" z urządzeniem do programowania (laptop z oprogramowaniem) 

- Projektor dla wykładowcy w celu wizualizacji.  

- Książki z tabelami 



  

                

IX. Metody walidacji osiągniętych efektów. (Jakich metod użyjemy do sprawdzenia – np. 

testy, prezentacje, obserwacja, symulacja, itp.) 

 

Uczestnicy otrzymują zlecenia  i muszą je wykonać samodzielnie. Wyniki tych zadań zawsze 

kończą się uruchomieniem i testem funkcjonalnym. Rozwiązania/błędy bedą omawiana w 

grupie roboczej. Wyniki wykonanych zadań będą kontrolowane oraz demonstrowane wśród 

uczestników , a ewentualne optymalizacje zostaną przedyskutowane wspólnie w grupie.  

 

X. Proponowana literatura. 

- Książka z tabelami  Elektrotechnik Betriebs- und Automatisierungstechnik, 

Christiani- Technisches Institut für Aus- und Weiterbildung 

- Numer zamówienia : 86684; ISBN 978-3-86522-642-6; Christiani 

- Podręcznik  Robtino   Festo Didactic  544305 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



  

                

XI. Przykładowe scenariusze zajęć (3) zawierające przykładowe zestawy ćwiczeń, zadań, 

projekty 

 

Analiza i dopasowanie układu sterowania  (na podstawie systemu nauczania  Robotino Festo 

Didatic) 

 

"Producent napojów "Fun & Fresh" opracował nowy napój bezalkoholowy i chce utworzyć 

nowoczesne urządzenie do jego mieszania i napełniania. W tym celu należy zmodyfikować 

istniejący już system programowania połączeń (VPS) w taki sposób, aby mieszalnik był 

sterowany przez programowalny sterowniki  z programowalną pamięcią (PLC). Dostawa i 

wywóz palet napojów odbywają się za pomocą nowoczesnego systemu transportu bez 

kierowcy (AGV) są przejmowane przez robota Robotino. Zadanie polega na tym, że będą 

Państwo  zaangażowani w planowanie i montaż tego urządzenia i otrzymaliją przegląd 

poszczególnych podprojektów od kierownika projektu w formie tzw. planu struktury 

projektu". 

 

Proszę opracować obiekt częściowy "Robotino". 

- pusta paleta 

- światła awaryjne 

- monitorowanie napięcia akumulatora 

- pusta paleta do mieszalni 

- pozycja postojowa 1 

- zbieraj pełną paletę 

- kontrola koloru 

- przeładunek palet 

- pozycja postojowa 2 


