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Projeto

O conhecimento e a inovagao relacionados com o
sector da aquicultura maritima exigem abordagens
integradas para lidar com a complexidade dos
problemas associados a este tipo de sistemas.

A parceria do projeto KTTSeaDrones promove a
cooperagao transfronteirica baseada no conhecimento,
inovagéo tecnologica e transferéncia. Estes factores séo
essenciais para alcangar o desenvolvimento do sector
regional das pescas e da aquacultura, protegendo
simultaneamente o ambiente e promovendo uma
utilizagao racional e sustentavel dos recursos naturais.

O trabalho conjunto e a coeséo dos esforcos em termos
de [+D+l criara conhecimento que podera ser transferido
para as empresas do sector da pesca maritima e da
aquacultura, o que favorecera o desenvolvimento de
ferramentas de apoio a gestdo dos ecossistemas
marinhos e costeiros.

Os Objetiv

Objetivo 1. Concepcéo de tecnologias de sensores
adaptadas aos veiculos aéreos e maritimos para o
desenvolvimento do sector da pesca e da aquacultura e
da gestdo costeira.

Objetivo 2. Aumento da competitividade e da
sustentabilidade nos sectores econémicos envolvidos na
gestdo do litoral e do sector das pescas através da
utilizagcao de novas tecnologias.

Objetivo 3. Introdugdo de iniciativas inovadoras
baseadas em novas tecnologias pafa criar novos nichos
de emprego especializado.

N

Gerar conhecimento e
transferir tecnologia para.o
sector das pescas e da
aquicultura.

Acao 1.1. Sistema aéreo tripulado remotamente para gestao de
vulnerabilidades em escala regional.

Acgao 1.2. Veiculo auténomo de superficie polivalente (USV) e
veiculo auténomo submarino (AUV) para a gestdo e
investigagédo de aguas marinhas e interiores.

Acao 1.3. Desenvolvimento e avaliagdo de pequenos veiculos
submarinos operados remotamente (ROVs), sistemas fixos
(boias) e analise de imagens para monitorizagcao de espécies de
peixes em estuarios e pisciculturas.

»~
Acao 2.1. Definigao das caracteristicas do sensor RGB a bordo
e identificagdo dos aspectos técnicos a ter em conta para ter um
sensorf capaz de obter imagens de qualidade para o
levantamento topografico posterior.

Acao 2.2. Concepgcdo e construgdo ou aquisicdo e
transformacdo de um USV e de um AUV, capazes de funcionar
auténomamente.

Acdo 2.3. Desenvolvimento de um sistema fixo (bdia) e de um
veiculo telecomandado (ROV) capaz de recolher, transmitir e
armazenar informagdo sobre as condigdes fisico-quimicas nos
estuarios e nos tanques de engorda das instalagbes de
produgao aquicola.

Acéao 3.1. Realizacdo de um numero de voos de teste para a
incluséo do equipamento na Declaragédo de Responsabilidade
do Operador ajustada as caracteristicas técnicas do
equipamento.

Acado 3.2. Desenvolvimento de uma plataforma terrestre que
permitira a monitorizagdo em tempo real do estado do USV e do
AUV e do seu equipamento de bordo.

Acao 3.3. Integracéo das diferentes ferramentas e sensores,
dependendo das diferentes missdes para as quais a bdia e o
ROV serao projetados. Testes em estuarios e pisciculturas.
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