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- Estancamiento de la pesca desde
principios de los afios 90

- Ralentizacién del crecimiento de la
acuicultura al 4.5%

- Diversificacion de la produccion (peces,
moluscos, crustaceos, algas...acuaponia)

- Conocimiento profundo de la biologia
de las especies

- Desarrollo de alimentos especificos

- Innovacioén tecnoldgica
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Evolucidén de la pesca mundial y acuicultura en el periodo 1950-
2016 14 SBisems )

Asociacion Empresarial de Acuicultura de Espafia —~APROMAR-
(2018). La acuicultura en Espafia 2018, 94 pp.

OBJETIVO 14a
El camino prioritario para alcanzar las
metas pasa por el aumento significativo
de los conocimientos cientificos y el
desarrollo de la capacidad de
investigacion y transferencia de
tecnologia al sector productivo de la
pescay la acuicultura
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Nuevas
tecnologias

Datos,
informacion,
MES
conocimiento

Hacia la gestion
ecosistémica,
inteligente, sostenible
e integrada de la pesca
y la acuicultura
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TECNOLOGIA IMPLANTADA EN LA PESCA Y LA
ACUICULTURA

- Sistemas de ecolocalizacién y georeferenciacion

- Desarrollo de dietas objetivo

- Sistemas de estimacion de crecimiento y biomasa

- Sistemas de recirculacion de agua, filtracion y
estimacion de desechos

- Uso eficiente de los recursos agua y energia

- éUso de plataformas multisensoricas fijas, maviles,
autonomas, semiautonomas o remotamente
controladas?

)

KTT SeaDrones

Objetivos de KTTSeaDrones

3

Actividades

¢

Accciones
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Transference
Technology

OBJETIVOS

https://kttseadrones.wixsite.com/kttseadrones/objetivos

Objetivo 1 Objetivo 2 Objetivo 3

OBJETIVO 1
Disefio de tecnologias de sensores adaptados a vehiculos aéreos y marinos para el desarrollo del sector pesquero-acuicola y gestion del litoral

OBIJETIVO 2
Aumento de la competitividad y sostenibilidad en sectores econémicos implicados en la gestion del litoral y sector pesquero a través del uso
de nuevas tecnologias

OBIJETIVO 3
Introduccién de iniciativas innovadoras basadas en nuevas tecnologias para crear nuevos nichos de empleo especializado
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Actividades

https://kttseadrones.wixsite.com/kttseadrones/objetivos

ACTIVIDAD 1 (Acciones 1.1; 1.2; 1.3)
Estado del arte sobre vehiculos aéreos y marinos en ciencias marinas y pesqueras

ACTIVIDAD 2 (Acciones 2.1; 2.2; 2.3)
Desarrollo de sensores y herramientas informaticas para vehiculos aéreos y marinos

ACTIVIDAD 3 (Acciones 3.1; 3.2; 3.3)
Puesta a punto y verificacion de la tecnologia con los consiguientes ensayos en piscifactorias, estuarios y mar abierto
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ACCIONES 1.1; 2.1; 3.1

ACCION 1.1. Sistema aéreo tripulado remotamente para la gestién a escala regional de la vulnerabilidad

ACCION 2.1. Definicién de las caracteristicas del sensor RGB a bordo e identificacién de los aspectos técnicos a tener en cuenta
para contar con un sensor que sea capaz de realizar la obtencién de imagenes de calidad para el posterior
levantamiento topografico

ACCION 3.1. Realizacién de un nimero de vuelos de prueba para la inclusién del equipamiento en la Declaracién Responsable
del Operador ajustados a las caracteristicas técnicas del equipo

UCA

\/J Universidad

de Cadiz

Jefe de grupo: Dr. Luis Barbero Gonzdlez

Plataforma de trabajo. Vehiculo aéreo
pilotado remotamente (RPA)

» Coordinado con las acciones *.2
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ACCIONES 1.2; 2.2; 3.2

equipo de a bordo

ACCION 1.2. Vehiculo auténomo de superficie (USV) y vehiculo auténomo submarino (AUV) multipropésito para la gestién e
investigacion de aguas marinas y aguas continentales

ACCION 2.2. Disefio y construccién o adquisicién y transformacién de un USV y un AUV, capaz de operar auténomamente

ACCION 3.2. Desarrollo de una plataforma en tierra, que permitird monitorear en tiempo real el estado del USV y el AUV y su

Plataforma de trabajo. Vehiculo
auténomo de superficie (USV)

UCA

\,J Universidad

de Cadiz

Jefe de grupo: Dr. Manuel Bethencourt

Plataforma de trabajo. Vehiculo
auténomo submarino (AUV)

» Coordinado con las acciones *.1
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ACCIONES 1.3; 2.3; 3.3

ACCION 1.3. Desarrollo y evaluacién de pequefios vehiculos subacuéticos operados remotamente (ROV), sistemas fijos (boyas) y
analisis de imagenes para el seguimiento de especies piscicolas en estuarios y explotaciones piscicolas
ACCION 2.3. Desarrollo de un sistema fijo (boya) y un vehiculo operado remotamente (ROV) con la capacidad de recoger,
transmitir y almacenar informacion sobre las condiciones fisico-quimicas en estuarios y en balsas de engorde en

instalaciones de produccion acuicola

ACCION 3.3. Integracién de las distingas herramientas y sensores, en funcién de las distintas misiones para que se disefiara la
boya y el ROV. Ensayo en estuarios y piscifactorias

Plataforma de trabajo. Vehiculo subacuatico
operado remotamente (ROV)

Plataforma de trabajo. Boya derivante
(BD)

’@lnivérﬁidad
de Huelva

Jefes de grupo: Dr. Juan Carlos Gutiérrez Estrada
Dr. Antonio Peregrin Rubio
Dr. Fernando Gémez Bravo

@ UAlg

UNIVERSIDADE DO ALGARVE

Jefe de grupo: Dr. Jorge Filipe Leal Costa Semidio



7

@ nterreg B /=
Espafia - Portug o /}’\num)

Proyecto;los socios y grupos de trabajo
Isla Cristina, 11 de diciembre 2019

ACTIVIDADES 5 Y 6 (GESTION Y COMUNICACION)

Tienen como objetivo la gestion-coordinacion del proyecto asi como la comunicacién y difusion de los resultados obtenidos

Gestion-Coordinacion Comunicacion-Difusion

Tniversidad de Huelva

Vicerrectorado de Investigacién y
Transferencia

Ayuntamiento de

ISLA CRISTINA

., L. L Tniversidad
Institucion Beneficiaria Principal deHuelva

Jefe de grupo: Dra. Marta Gonzdlez Rodriguez

Toda la informacion en la WEB del proyecto

https://kttseadrones.wixsite.com/kttseadrones
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