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uv

UV, Vehiculos Autonomos o Unmanned Vehicles
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uv

RPAS, Remotely Piloted Aircraft Systems o UAV, Unmanned Aerial Vehicles
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UUV, Vehiculos Submarinos No Tripulados o Unmanned Underwater Vehicles
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UMS RPAS

ROV, Vehiculos operado a Control Remoto o Remotely Operated Vehicle
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AUV |

AUV, Vehiculos Submarinos Autonomo o Autonomous Underwater Vehicles
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UMS

ROV AUV

[-AUV

I-AUV, Vehiculos Submarinos Autdnomos para Intervencion o

Intervention Autonomous Underwater VVehicles
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UMS RPAS

Ventajas de los UMS:

(1) Pueden llegar a realizar misiones mas largas y comprometidas que los vehiculos
tripulados.

(2) Los costes de mantenimiento y operacidon son mas bajos y la seguridad del personal
es mucho mayor.

ROV

* 41 (3) El bajo peso y las dimensiones compactas les otorgan mayor maniobrabilidad y
~#3 capacidad de despliegue en zonas de dificil acceso (aguas someras, areas constrefiidas

geograficamente, etc.)

(4) Segun el caso, también pueden incluir una mayor capacidad de carga potencial

transfronterizo de ciencias marinasy pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

(aumentando su eslora y motorizacion).
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Accion 1.2.
Accion 2.2.
Accion 3.2.

Responsable: M. Bethencourt

usv

Accion 1.1.
Accion 2.1.
Accion 3.1.

Responsable: L. Barbero
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Accion 1.2. Vehiculo autonomo de superficie (USV) y vehiculo
autonomo submarino (AUV) multipropésito para la gestion e
investigacion de aguas marinas y aguas continentales.
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AUV trabajandocomo
sensorica del USV

AUV con capacidad para
operar autbnomamente
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Recopilacion de datos
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Accion 2.2. Disefio y construccion o adquisicion y transformacion
de un USV y un AUV, capaz de operar autbhomamente.
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Sensores de posicionamiento
e Sistema de Posicionamiento Global (GPS).
e Unidad de medicion inercial (IMU).
e Brujula de estado sdlido.
e Velocimetro Doppler de Navegacion.
e Sonar para deteccién de obstaculos.
e Sistemas de vision (utilizados para determinar la posicion y orientacion de objetos).

Para el caso particular de los AUV hay otros dos sensores necesarios para su correcta
operacion:

e Sensor de profundidad.

e Sistemas de Posicionamiento Acustico.
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Sensores de estado interno
e Medicion de Consumo Eléctrico.
e Detector de Inundacion.
Sensores de monitorizacion ambiental

e Sensor multiparamétrico con sensor de conductividad, temperatura y turbidez.
e Sensor de clorofila.
e Sensor oxigeno disuelto.

e Sonar de barrido lateral.

Otros sistemas

e Sistemas de comunicacion.
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e Estacion terrestre (Accidn 3.2.).

Conocimientoy transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo

e Sistema de localizacién de emergencia.
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Accion 3.2. Desarrollo de una plataforma en tierra, que permitira
monitorear en tiempo real el estado del USV y el AUV y su equipo de
a bordo.
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Debe de:

Ser configurable para diferente tipo y nimero de vehiculos.

e Permitir que los vehiculos trabajen de forma
autéonoma.

* Incluir en el lazo de la mision al operador humano
para tareas de supervision y control.

* Permitir que el operador u operadores puedan
ocuparse de uno o varios vehiculo auténomos
segun las necesidades de cada momento.

* Diseflado para que se puedan configurar, en tiempo real tres aspectos
importantes:
-.la monitorizacion,
-.lIa coordinacién y control de vehiculos,
-.la reorganizacion de recursos.
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