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Actividades 1,2y 3

4 \
Accion 1.3. Desarrollo y evaluacion de pequeiios vehiculos subacuaticos y Big

Data para la mejora de procesos de explotaciones acuicolas de especies marinas
L J

/A o)

ccion 2.3. Desarrollo de un sistema fijo y un vehiculo autébnomo submarino
con la capacidad de recoger, transmitir, almacenar informacién sobre las

condiciones fisico-quimicas de las balsas de engorde en instalaciones de
produccidn acuicola

- J

(Accion 3.3. Integracion de las distintas herramientas y sensores, en funcién de

las distintas misiones para las que se disefiara el USV. Ensayo en piscifactoria de

\equos fijos y moviles )
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Modelo de la poblacion
Inputs % [ MOdeIO OUtf uts Edad, crecimiento, reproduccion,
: : mortalidad.....y abundancia y
e ——————— 4 reclutamiento

!

BASES DE LA GESTION PISCICOLA

!

iESTO NOS OBLIGA A MUESTREAR!
(METODOS INTRUSIVOS Y NO INTRUSIVOS)

!

Objetivo: obtener una muestra lo mds representativa posible de
la poblacién que se trata de evaluar intentando que los errores de
estimacion sean minimos
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METODOS INTRUSIVOS DIRECTOS METODOS INTRUSIVOS INDIRECTOS

d y

Pesca activa (campafias)

Inferencia o estimacion estadistica a
partir de las capturas comerciales

METODOS NO INTRUSIVOS DIRECTOS

!

Inferencia o estimacion (Simulacion,

transectos visuales, hidroacustica, etc)
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Grupo de Sistemas Electréonicos y Mecatrénica TIC-165

Diseio electronico analdgico, digital y en
modo mixto
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Dr. Fernando Gomez Brav
Dr. Raul Jiménez Naharro
Dr. Rafael Lopez de Ahum
Dr. Manuel Sanchez Raya
Dr. Manuel Pedro Carrasc

Sistemas empotrados, Instrumentacion y Control
Industrial
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Actividad 1.3,2.3y3.3
éComo? Paso 1. Integracion de sensores /Vehiculo comercial

Sonar multihaz/Alta resolucién

) ) Sonar multihaz/Batimétrico
Lidar 3D submarino

Vehiculo Comercial
Camara
Sistema Inercial

Sistema GNSS
Sondas multiparamétricas Navegacién
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/

Control del Bajo Nivel

Interfaz Ususario  (Software de control abierto)
A

Sensores Inerciales

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Conocimiento y transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo



Desarrollo.y evaluacion de pequefos vehiculos

_

@ nlerreg @ D : : :
Espania-Portugal LSS subacuaticos y Big Data-para la mejora de procesos de

explotaciones acuicolas de especies marinas
Isla Cristina, 11 de diciembre 2019

Actividad 1.3,2.3y 3.3
¢Como? Paso 2. Modificacion de la arquitectura

Interfaz Ususario  (Software de control abierto)
A

08
— 1l d\

#~ Controlador de Operacién -

Control del Bajo Nivel

Sensores Imerciales
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¢Como? Paso 2. Modificacion de la arquitectura
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Sensores Imerciales




@ interreg H /’\\6,)

Espafa - Portugal ="

Conocimiento y transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

KTT Seabrones

Desarrollo.y evaluacion de pequefos vehiculos

subacuaticos y Big Data-para la mejora de procesos de
explotaciones acuicolas de especies marinas

Isla Cristina, 11 de diciembre 2019

Actividad 1.3,2.3y 3.3
RETOS

Navegacion

Descripcion del entorno

Identificacion de caracteristicas * Optimizacion de trayectoria

Deteccidon de conflictos
Gestion de la Informacion

N )

e Autonomia

* Deteccion de colisiones
e Gestidn de misiones
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Actividad 1.3,2.3y 3.3
Aplicaciones

Modelado del entorno
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Control y estimacién de parametros fisico-quimicos



* %

® Interreg [

Espana - Portugal

UNIAO EUROPEIA
Fondo Europeo de Desarrollo Regional
Fundo Europeu de Desenvolvimento Regional



