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Introduccion

Obijetivo: disefar un algoritmo de IA que permita hacer una estimaciéon del numero de
individuos asi como calcular el indice de masa bioldgica
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Introduccion

Contamos con 3 tipos de sensores:
e Sonar barrido lateral

* Sonar 360

e Camara de video
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Procesamiento

* La segmentaciéon es uno de los problemas generales del campo de la visién artificial y
consiste en dividir una imagen digital en varias regiones (grupos de pixeles)
denominadas segmentos

* Aprendizaje Supervisado - ETIQUETADO
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Procesamiento
 U-Net: Convolutional Networks for Biomedical Image Segmentation, Olaf
Ronneberger (2015)

* Segmentacidon imagenes médicas
* Operaciones:

e Convolucion

* Max-Pooling

e Convolucion traspuesta
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Procesamiento

Encoder Decoder

input
. output
nmatgiqlg -> *"|*|*| segmentation

3l & o g map

=» conv 3x3, RelLU
copy and crop
¥ max pool 2x2
4 up-conv 2x2
=» conv 1x1
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Procesamiento
Usage Over Time
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https://paperswithcode.com/method/u-net
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Trabajos futuros

e Adaptacion al nuevo sonar
e Calcular el indice de biomasa de forma automatica
* Uso de algoritmo genéticos para los hiperparametros
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