
Conocimiento y transferencia de tecnología sobre vehículos 
aéreos y acuáticos para el desarrollo transfronterizo de 

ciencias marinas y pesqueras

(POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Uso de nuevas tecnologías para la sostenibilidad
en el sector de la pesca y la acuicultura

Faro, 26 de noviembre 2021

.



UV

RPASUMS

USV

ROV

UUV

AUV Glider

Acción 1.2.

Acción 2.2.

Acción 3.2.

Responsable: M. Bethencourt

Acción 1.1.

Acción 2.1.

Acción 3.1.

Responsable: L. Barbero

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz
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Batimetría multihaz
Sonar de barrido lateral

USV en modo convencional
1

1

1 Adquisición/desarrollo de USV convencionales

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz
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1 Adquisición/desarrollo de USV convencionales

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz
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“Entre las columnas de Hércules, arqueología subacuática de un espacio privilegiado. La
Bahía de Algeciras” (HERAKLES), Programa Operativo FEDER Andalucía 2014-2020
(FEDER-UCA18-107327, Res. UCA/REC/12VPCT/2019),
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Temperatura
Conductividad
Presión
Clorofila
Hidrocarburos

USV híbrido en tránsito
(recopilación o no de datos)

1

2

2

2 Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz
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2 Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz
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“Análisis de la Vulnerabilidad del Patrimonio Cultural Litoral frente a agentes

Ambientales y del impacto del Cambio Climático” (VOLICHE, (PID2020-117812RB-I00)

(Ministerio de Ciencia e Innovación).
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2 32

AUV

USV híbrido

3
2

1

Lanzado del AUV

Batimetría multihaz
Sonar de barrido lateral
Vídeo HD

Temperatura
Conductividad
Presión
Clorofila
Hidrocarburos

3 Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz

Faro, 26 de noviembre 2021
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3 Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz

Faro, 26 de noviembre 2021

Desaparición del Reina Regente: Causas de su hundimiento y propuesta para su localización.
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2 32

Dron

USV híbrido

3
2

1
4

4
Lanzado del dron

Fotogrametría digital
Cartografía espectral
Cartografía térmica

4 Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz
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4 Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz

Faro, 26 de noviembre 2021
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USV Seadrone 1

CAPACIDADES 

Eslora: 1.51 m

Manga: 1.20 m (máxima)

Peso: 36 Kg

Motorización: 2 brushless de 380Kv 

Construcción: fibra de carbono

SBL StarFish 450F                 

Ecosonda Monohaz Sonarmite V5                   

Perfilador de corriente Alec EM 

USV Otter-Pro

Eslora: 2 m

Manga: 1.08 m

Peso: 65 Kg (carga útil excluida, 

máx. 40 kg)

Motorización: 2 Torqeedo Ultralight 

403 

Construcción del casco: polietileno

Autonomía: 9 h a 3 nudos

Applanix SurfMaster OEM       

Multihaz NORBIT iWBMSe

SVP AML BASE X2

Adquisición/desarrollo de USV convencionales

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz
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SeaDrone 2

2 Torqeedo Travel 1103 CL 3 CV

1 Batería 24 V Power 24-3500

Casco catamarán KL 10.5

Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Comet-300 

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz

Faro, 26 de noviembre 2021
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Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz

Faro, 26 de noviembre 2021

SeaDrone 2 Esquema general del USV

2
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Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz

Faro, 26 de noviembre 2021

2

SeaDrone 2 Esquemas de trabajo y conexiones a bordo (electrónica de Maritime Robotics)

Ordenador de trabajo

Ordenador de carga útil Ordenador de targa

Esquema ordenadores 
embarcados
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AUV Comet-300

CAPACIDADES 

Eslora: 2.5 m

Diámetro:

Tubo: 0.15 m

Aleta: 0.25 m 

Peso: 42 Kg

Autonomía: 15 horas

Profundidad máxima operativa: 300 m

Temperatura.

Conductividad. 

Presión.

Clorofila.

Turbidez 

Hidrocarburos.

Oxígeno disuelto

Sonar de Barrido Lateral.

Cámara video con iluminación led. 

Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz
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Patente 1: en fase de pre-evaluación e 
informe por la Oficina de Patentes de la 
UCA.



CAPACIDADES 

Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Altura máxima de vuelo 80 m

Elistair Safe-T: estación de control por cable para 

drones. Adaptada a Matrice 210 V2. Autonomía 

ilimitada con cable de 80 metros y transferencia 

rápida de datos (200 Mb/s).

Matrice 210 V2

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz
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Patente 2: en fase de pre-evaluación e 
informe por la Oficina de Patentes de la 
UCA.



Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

CG: centro de gravedad del RPAS.
CP: punto de contacto del sistema de sujeción en el 

fuselaje del RPAS. 
halt: altitud por encima de la cubierta de vuelo medido 

por el altímetro.
hcp: distancia de la cubierta de vuelo y el PC, 
lt: distancia del PC al punto de aterrizaje.
Lcg: brazo de palanca entre el CG y el PC.
Lalt: brazo de palanca entre el PC y el altímetro.

Esquema adaptado de: 

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz

Faro, 26 de noviembre 2021
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Diseño, construcción y transformación de un USV capaz de operar autónomamente, 
portar y desplegar un AUV y un dron

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz
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4

Dispositivo de sujeción propuesto por: 
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Alguna novedad
• 05-07-2021: Concesión de Personal Técnico de Apoyo: especialista con doble perfil en manejo de

vehículos autónomos submarinos y arqueólogo subacuático para el servicio de vehículos
autónomos de exploración marina del Instituto de Investigaciones Marinas (INMAR) de la
Universidad de Cádiz (UCA). Ref. PTA2020-019318-I.

Candidato seleccionado: Joaquín Callejo Gómez

• 11-11-2021: Participación en las jornadas La Industria Naval como escenario de innovación:
Digitalización y Sostenibilidad. Tecnologías Digitales.

Título:

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz

Faro, 26 de noviembre 2021

“Servicio de Drones de la UCA (vehículos aéreos y marinos no tripulados). Proyecto KKTSeaDrones.” 
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Desarrollo de un vehículo marino 
autónomo de superficie multipropósito 
con capacidad de desplegar un vehículo 
autónomo submarino y un dron 
(solicitado).

 Contrato ingeniero/año: 31.116,46 €
 Equipamientos: 5.239,6 €
 Servicios externos 28.000 €
 Viajes, dietas y desplazamientos: 200 €
 Utilización de servicios generales: 3.000 €
 Coste del auditor: 1.200 €
 Costes indirectos: 4.667,46 €

TOTAL PRESUPUESTO: 73.423,46 €

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz

Faro, 26 de noviembre 2021

¿Proyectos futuros?
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USV con capacidad para operar en un 
Parque Eólico Marino (en estudio)

 Dos de las 6 prioridades temáticas (a elegir una):
o Mundo digital, industria, espacio y defensa.
o Clima, energía y movilidad.

 Duración: 36 meses.
 Subvención a fondo perdido o préstamos:

según el tipo de participante:
o UCA: Subvención. Hasta 100% de los costes

marginales.
o NAVANTIA: Subvención. Intensidad máxima

de la ayuda 40%.
 Presupuesto mínimo 400.000 € (51% mínimo

para NAVANTIA y participación mínima de la
UCA del 10%.

Avances en los desarrollos y aplicaciones con vehículos autónomos 
marinos en la Universidad de Cádiz

Faro, 26 de noviembre 2021
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¿Proyectos futuros?


