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@ Adquisicion/desarrollo de USV convencionales

“Entre las columnas de Hércules, arqueologia subacuatica de un espacio privilegiado. La
Bahia de Algeciras” (HERAKLES), Programa Operativo FEDER Andalucia 2014-2020
(FEDER-UCA18-107327, Res. UCA/REC/12VPCT/2019),
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@ Disefio, construccion y transformacion de un USV capaz de operar autonomamente,
portar un AUV

“Andlisis de la Vulnerabilidad del Patrimonio Cultural Litoral frente a agentes
Ambientales y del impacto del Cambio Climatico” (VOLICHE, (P1D2020-117812RB-100)
(Ministerio de Ciencia e Innovacidn).
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Desaparicion del Reina Regente: Causas de su hundimiento y propuesta para su localizacior

SEARCH DISTANCE INITIAL-FINAL POSITION

Northing
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Cartografia espectral «—
Cartografia térmica

Lanzado del dron

o

USV hibrido X
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IC™AN

Insthea de Ciencias Mannas de Ardalucis

CSIC
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CAPACIDADES

USV Seadrone 1 SBL StarFish 450;?

Eslora: 1.51 m Ecosonda Monohaz Sonarmite V5
Manga: 1.20 m (méaxima)

Peso: 36 Kg

Motorizacion: 2 brushless de 380Kv | Perfilador de corriente Alec EM
Construccion: fibra de carbono

USV Otter-Pro Applanix SurfMaster OEM 3‘ :

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
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Eslora: 2 m ) )

Manga: 1.08 m Multihaz NORBIT iWBMSe

Peso: 65 Kg (carga util excluida, -y

max. 40 kg) 4
Motorizacién: 2 Torgeedo Ultralight SVP AML BASE X2 §.
403

Construccion del casco: polietileno
Autonomia: 9 h a 3 nudos




Conocimiento y transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo

@ niterreg H PO Avances en los desarrollos y aplicaciones con'vehiculos auténomos

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Espar'\a - Portugal e

i marinos en la Universidad de Cadiz

Faro, 26 de noviembre 2021
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SeaDrone 2

2 Torgeedo Travel 1103 CL 3 CV
1 Bateria 24 V Power 24-3500

Casco catamaran KL 10.5

G

Comet-300




@ niterreg H PO Avances en los desarrollos y aplicaciones con'vehiculos auténomos
Sapm L Pgal. 2l marinos en la Universidad de Cadiz

Funda Cuopey e Oesenvosviments Regons

Faro, 26 de noviembre 2021

w Disefio, construccion y transformacion de un USV capaz de operar autonomamente,
portar un AUV

SeaDrone 2 Esquema general del USV .

Movil VCS PC de operador

’—t ,)i Propulsion babor m ﬂ Casco babor
| [

Antena popa @ * Caja de carga util +  Antena proa

L ‘ﬂ Propulsién estribor m Bateria Casco estribor

Conectores alimentacion =1 Puerto USB
Conectores antenas = Puerto tarjeta SIM
Conectores de datos

Conectores de propulsién

Conector multihaz
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SeaDrone 2 Esquemas de trabajo y conexiones a bordo (electrénica de Maritime Robotics)

Antena GNS Antena WiFi Antena mévil Antena VHF

Vehiculo Auténomo de Superficie
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: cimara tucesde Ordenador de trabajo I
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@ Disefio, construccion y transformacion de un USV capaz de operar autonomamente,
portar y desplegar un AUV

CAPACIDADES

Temperatura.

AUV Comet-300 Eslora: 2.5 Conductividad.
sora. 2.5m Presion.

- - Diélmego.:0 Clorofila.
s - T:J o: 0.;5 m Turbidez
Aleta: 0.25 m Hidrocarburos.

Peso: 42 Kg Oxigeno disuelto

Aut?nodmdlaalS 'h(_)ras iva: 300 Sonar de Barrido Lateral.
Profundidad maxima operativa: m Céamara video con iluminacion led.

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Patente 1: en fase de pre-evaluacion e
informe por la Oficina de Patentes de la
UCA.
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CAPACIDADES

Elistair Safe-T: estacion de control por cable para
drones. Adaptada a Matrice 210 V2. Autonomia
ilimitada con cable de 80 metros y transferencia
rapida de datos (200 Mb/s).

Matrice 210 V2

Altura maxima de vuelo 80 m

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Patente 2: en fase de pre-evaluacion e
informe por la Oficina de Patentes de la
UCA.
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Esquema adaptado de:

E SCNSors @@

Article
A Precise and GNSS-Free Landing System on Moving
Platforms for Rotary-Wing UAV's

Francisco Alarcon !, Manuel Garcia !, Ivan Maza 20, Antidio Viguria ! and Anibal Ollero **

! Center for Advanced Aerospace Technologies, Calle Wilbur y Orville Wright, 19, La Rinconada,

41300 Sevilla, Spain; falarcon@catec.aero (F.A.); mgarcia@catec.aero (M.G.); aviguria@catec.aero (A.V.)

2 Robotics, Vision and Control Group, University of Seville, Avda. de los Descubrimientos s/n, 41092 Sevilla,
Spain; imaza@us.es

*  Correspondence: aollero@us.es

CG: centro de gravedad del RPAS.

CP: punto de contacto del sistema de sujecion en el
fuselaje del RPAS.

h,,.: altitud por encima de la cubierta de vuelo medido
por el altimetro.

h,,: distancia de la cubierta de vuelo y el PC,

l,: distancia del PC al punto de aterrizaje.

L., brazo de palanca entre el CG y el PC.

L,,.: brazo de palanca entre el PCy el altimetro.
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Dispositivo de sujecion propuesto por: CATFC AR

E SCNSOrs @@

Article
A Precise and GNSS-Free Landing System on Moving
o Platforms for Rotary-Wing UAVs
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‘ Francisco Alarcén ', Manuel Garcia !, Ivan Maza >, Antidio Viguria ' and Anibal Ollero **

1 Center for Advanced Aerospace Technologies, Calle Wilbur y Orville Wright, 19, La Rinconada,

41300 Sevilla, Spain; falarcon@catec.aero (F.A.); mgarcia@catec.aero (M.G.); aviguria@catec.aero (A.V.)

2 Robotics, Vision and Control Group, University of Seville, Avda. de los Descubrimientos s/n, 41092 Sevilla,
Spain; imaza@us.es
Correspondence: aollero@us.es
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Alguna novedad

05-07-2021: Concesion de Personal Técnico de Apoyo: especialista con doble perfil en manejo de
vehiculos auténomos submarinos y arquedlogo subacudtico para el servicio de vehiculos
auténomos de exploracion marina del Instituto de Investigaciones Marinas (INMAR) de la
Universidad de Cadiz (UCA). Ref. PTA2020-019318-I.

Candidato seleccionado: Joaquin Callejo Gdmez

11-11-2021: Participacion en las jornadas La Industria Naval como escenario de innovacion:
Digitalizacion y Sostenibilidad. Tecnologias Digitales.
S Sag r"1 W UCA | e

’ Navantia

—

Titulo:
“Servicio de Drones de la UCA (vehiculos aéreos y marinos no tripulados). Proyecto KKTSeaDrones.”
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] ? letin Oficial de la Junta de Andalucia
¢ Proyectos futuros: PO i

pagina 56

Desarrollo de un vehiculo marino 1. Disposiciones generales

CONSEJERIA DE TRANSFORMACION ECONOMICA , INDUSTRIA

auténomo de superficie multipropdsito

Resolucion de 14 de julio de 2021, de la Secretaria General de Universidades,

. Y Investigacion y Tecnologla, por la que se convocan ayudas para la realizacion

d d d d I h | de actividades de transferencia de conocimiento, en régimen de concurrencia
Co n Ca pa CI a e eS p ega r u n Ve I C u o compelitiva, en el ambito del Plan Andaluz de Investigacion, Desarrollo e

Innovacion (PAIDI 2020).

/7 .

a uto n O m o S u b m a rl n o y u n d ro n Mediante Orden de la Consejeria de Economia y Conocimiento de 7 de abril de 2017
(BOJA num. 71, de 17 de abril), se aprueban las bases reguladoras del programa de
ayudas a la I+D+i, en régimen de concurrencia competitiva, en el ambito del Plan Andaluz

. . de Investigacion, Desarrollo e Innovacién (PAIDI 2020)
( S O I I C I ta d O ) La citada orden se ajusta a la de 5 de octubre de 2015, de la Consejeria de Hacienda y
. Administracion Publica, por la que se aprueban las bases reguladoras tipo y los formularios
tipo de la Administracion de la Junta de Andalucia para la concesion de subvenciones en
régimen de concurrencia competitiva

El Plan Andaluz de Investigacion, Desarrollo e Innovacién (PAIDI 2020), aprobado
mediante Acuerdo de 15 de marzo de 2016, del Consejo de Gobierno, se configura como
el principal instrumento de programacion, coordinacion, dinamizacion y evaluacion de la
politica de Investigacion, Desarrollo Tecnolégico y de Innovacién de la Administracion de
la Junta de Andalucia, asumiendo y resaltando la importancia del fomento de la I+D+

como motor del cambio social y de la modernizacion de A alavez que

Contrato ingeniero/afio: 31.116,46 € i e e L SR =

Mediante la Orden de 22 de julio de 2020, se aprueba el Plan Estratégico de

. . Subvenciones de la Consejeria de Economia, Conocimiento, Empresas y Universidad

Eq u | pa m l e ntos : 5 . 239’6 € para el periodo 2020-2022. En dicho plan y en el drea de Universidades, Investigacion y
Tecnologia, se establecen los siguientes objetivos estratégicos.

- Fomentar la actividad investigadora de excelencia por parte de los agentes del

Servicios externos 28.000 € Sistema Andaliz el Conccirinto

iar la ), la . el retorno y la movilidad de los recursos

humanos en +D+i

Viajes, dietas y desplazamientos: 200 € + Amplr. mjoar y consoldar 2 nfaesrctrasdo 1+

- Impulsar la transferencia de o y la internacionalizacior 1dela 14D+

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

. | . -7 d « . | - Fomentar las actividades de divulgacién del conocimiento y la formacion y el
. endi to académ enl idad sitar

Utilizacion de servicios generales: 3.000 € ik cadbmico enecomnided wierhers.

también, como especiaimente relevante, la primera de las tres prioridades de la estrategia

Coste del a u d itor: 1.200 € del Programa Operativo FEDER. En concreto, en la prioridad «Crecimiento inteligente

una economia basada en el conocimiento y la innovacion», en el objetivo prioritario OP.01

Conocimiento y transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo

. . «Refuerzo de la ir o . el y la inr . e encuentra

Costes I nd I re Ctos . 4 667 46 € el fomento de la inversion empresarial en I+, desarrollo de vinculos y sinergias entre
. . Vi las empresas, los centros de investigacion y desarrollo y el sector de la ensefianza

superior, en particular mediante el fomento de la inversion en el desarrollo de produc(os

y servicios, la e logica, la social, la ir én log! las

aplicaciones al servicio de servicio publico, el estimulo de la demanda, la interconexion en
red, las agrupaciones y la -nnovacoon ableda a través de una espedializacion inteligente.

TOTAL PRESUPUESTO: 73.423,46 € Vakdackin twecut de e produics, cepecdedes ds WErcaCn evarzedes y srimes
" D

Deposito Legak SE-410/1979. ISSN: 2253 - 802X [’I N 'J

YVVVYVYVYY

00196084

http:/www.juntadeandalucia.es/feboja
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; SIENClSIgS(l:IIC: Financiado por
S EINNOVACION {a U,"'O" E'umpea i
& NextGenerationk WASTIGACON

USV con capacidad para operar en un el e g sromglapomserrongy b e nsiotgd g

colaboracién pablico-privada, del Programa Estatal de 1+D+i Orientada a los Retos

Parque Edlico Marino (en estudio) e e LS

INDICE

~ : UCA e
> Navantia @ s

U niversidad Articulo 2.  Régimen de concesion y normativa aplicable
de Cadiz Articulo 3.  Organos competentes para la instruccion y resolucion del procedimiento
Articulo 4.  Comunicaciones entre la administracion y las personas interesadas.

s Dos de las 6 prioridades tematicas (a elegir una): CAPITULON ecpacts |
o Mundo digital, industria, espacio y defensa. At 5. Requistos de les enicedes solciantes
. , . Articulo 6. Requisitos de los participantes en la agrupacion.
o Clima, energia y movilidad. CAPITULO
° ., Car i y régi de los proyectos ‘
** Duracion: 36 meses. T — |
<+ Subvencién a fondo perdido o préstamos: Ao, Conceptos ancadies |

Articulo 10. Modalidad de financiacion, cuantia de las ayudas y garantias

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
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segun el tipo de participante: N 1 o A s
o UCA: Subvencion. Hasta 100% de los costes s N
marginales. b sarLirptd s ey |

Articulo 15. Revision de las solicitudes.

o NAVANTIA: Subvencidn. Intensidad maxima Articulo 16. Evaluacion y seleccién de solicitudes

Articulo 17. Propuesta de resolucion y tramite de audiencia ‘

de la ayuda 40%. CAPITULO V

Resolucién de concesion y pago de las ayudas ‘

** Presupuesto minimo 400.000 € (51% minimo -

Articulo 19. Obiligaciones de las entidades beneficiarias

para NAVANTIA y participacion minima de la Ariculo 20. Pago
UCA del 10%.




