
Conocimiento y transferencia de tecnología sobre vehículos 
aéreos y acuáticos para el desarrollo transfronterizo de 

ciencias marinas y pesqueras
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Uso de nuevas tecnologías para la sostenibilidad
en el sector de la pesca y la acuicultura
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Principales características:

• Productividad 500 Ha/h.
• Autonomía máxima 3 h.
• Vuelo automático.
• Programación y control de la misión.
• Equipo multisensor (embarca sensores 

RGB, térmicos y multiespectrales).
• GPS L1/L2 RTK/PPK RINEX3.x
• Incluye software de procesamiento y 

tratamiento de datos.
• Lanzamiento a mano o mediante 

lanzadera.
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FOTOGRAMETRÍA 
DECEPCIÓN
Alternativa 1
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Sección Distancia
total (km)

Tiempo 
total (h)

Nº 
Imágenes

Sur 113 1:45 791

Oeste 116 1:45 851

Norte 114 1:57 747

Noreste 142 2:25 1017

Este 102 1:42 678

TOTAL 587 9:15 aprox 4084

Vuelo a 650 m sobre punto despegue
Todas las operaciones saliendo y regresando base GdC.C
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Principales características:

• Sistema de post-procesado cinemático
• Sensor visible RGB Zenmuse X4S de 1 

pulgada de 20 megapíxeles y una ISO 
máxima de 12.800; objetivo compacto 
equivalente a 24 mm; alta resolución 
de 84 ° FOV; precisión de ±0.01°
combinada con las tres bolas de 
amortiguación.
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• Hemos realizado misiones de prueba de hasta 12 km 
lineales en una jornada de mañana

• Se han realizado productos fotogramétricos con 
corrección de posicionamiento mediante post-
procesado cinemático con precisiones de 
geolocalización por debajo de 5 cm en Z y de 3 en X-
Y.

• Se ha implimentado el sensor multiespectral en el 
sistema de ala fija
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Detección de plásticos en sistemas costeros con imágenes 
multiespectrales e hiperespectrales en drones
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FOTOGRAMETRÍA DIGITAL

Mediante imágenes RGB
Mediante LiDAR

Nubes de puntos 3D, 
ortofotografías, MDT, MDS
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CARTOGRAFÍA ESPECTRAL

Mediante sensores multiesepectrales
Hiperspectral

Mapas temáticos
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CARTOGRAFÍA TÉRMICA

Mediante sensores IR
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OTRA SENSÓRICA Y SISTEMAS DISPONIBLES

Sensor multigas con capacidades para 
medidas de PM10, PM2.5, CO2, NO2, 
metano, SO2, gases inflamables, VOCs…

Sistema múltiple de muestreo aguas

 Cable para dron tethered (esclavo) de 80m
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FLOTA DE AERONAVES DISPONIBLE

3 sistemas DJI Matrice 300 RTK (fotogrametría, LiDAR, térmico H20T)
1 sistema DJI Matrice 600 v2 (sensor hiperespectral, muestreador de aguas)
1 sistema Matrice 210 v2 RTK (tethered)
2 sistemas de alfa fija Atyges FV1 (RGB, multiespectral y térmico)
1 sistema alfa fija Atyges FV1-VTOL (RGB, multiespectral y térmico)
2 equipos para filmación DJI Mavic 2
Equipos obsoletos pero en funcionamiento (Octocóptero Atyges FV8, alfa fija 

Disco, DJI Phantom 3 profesional)
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SOFTWARE
• Pix4D: el servicio cuenta con licencias para uno de los software de fotogrametría más completos. Permite 

hacer nubes de puntos, ortofotos rectificadas y modelos digitales de terreno y de superficie. Asimismo 
tiene acceso a Photoscan y UAS Master como software alternativos para fotogrametría.

• Software de planificación, importación y procesado de datos, respaldado por UgSC PRO.

• Otro software de programación de vuelos, de georreferenciación de imágenes PPK y de procesado de 

imágenes multiespectrales e hiperespectrales

• Envi 5.6

• Globalmapper

• DJI Terra 
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