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VEHICULOS TRADICIONALES DE EXPLORACION

* Despliegue y mantenimiento costoso.

* Necesidad de tripulacion (salvo satélites).
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UMS

Ventajas de los UMS:

(1) Menor coste y mayor seguridad.

(2) Pueden llegar a realizar misiones mas largas y comprometidas.

(3) Mayor maniobrabilidad y capacidad de despliegue en zonas de dificil acceso.

(4) Segun el caso, también pueden incluir una mayor capacidad de carga potencial.

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
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Accion 1.2. Definicion de un USV multipropdsito para la gestion e investigacion de
aguas marinas y continentales y capacidad de portar un AUV.
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Accion 2.2. Disefio y construccidn o adquisicion y transformacién de un USV capaz de
operar autbnomamente y portar un AUV.
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Accion 2.2. Disefio y construccidn o adquisicion y transformacién de un USV capaz de
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SeaDrone 1

Eslora: 1.51 m

Manga: 1.20 m (maxima)

Peso: 36 Kg

Motorizacion: 2 brushless de 380Kv
Construccion: fibra de carbono
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Accion 2.2. Disefio y construccidn o adquisicion y transformacién de un USV capaz de
operar autbnomamente y portar un AUV.

Otter Pro
Q\) WiFi, 4G and optional AlS reciever
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39 Dual lectric fixed thrusters I\/Ianga: 1.08 m

Peso: 65 Kg (carga util excluida, max. 40 kg)
Motorizacion: 2 Torgeedo Ultralight 403
Construccion del casco: polietileno

Height 81.5/1086.5cm

Length 200cm
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Accion 2.2. Disefio y construccidn o adquisicion y transformacién de un USV capaz de
operar autbnomamente y portar un AUV.

SeaDrone 2

Eslora: 3.07 m

Manga: 1.60 m

Peso: 63 Kg (carga util excluida, max. 120 kg)
Motorizacion: 2 Torgeedo Cruise RS 2.0
Construccion del casco: polietileno
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Patente 1. Sistema de hangar y lanzado de drones. Patente 2. LARS AUV.
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