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Drones aéreos en el proyecto  
 
 

Uso de nuevas tecnologías para la 
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Principales características: 
 
• Productividad 500 Ha/h. 
• Autonomía máxima 3 h. 
• Vuelo automático. 
• Programación y control de la misión. 
• Equipo multisensor (embarca sensores 

RGB, térmicos y multiespectrales). 
• GPS L1/L2 RTK/PPK RINEX3.x 
• Incluye software de procesamiento y 

tratamiento de datos. 
• Lanzamiento a mano o mediante 

lanzadera. 
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Principales características: 
 
• Sistema de post-procesado cinemático 
• Sensor visible RGB Zenmuse X4S de 1 

pulgada de 20 megapíxeles y una ISO 
máxima de 12.800; objetivo compacto 
equivalente a 24 mm; alta resolución 
de 84 ° FOV; precisión de ±0.01° 
combinada con las tres bolas de 
amortiguación. 
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• Hemos realizado misiones de prueba de hasta 12 km lineales en una 
jornada de mañana 

 
• Se han realizado productos fotogramétricos con corrección de 

posicionamiento mediante post-procesado cinemático con precisiones 
de geolocalización por debajo de 5 cm en Z y de 3 en X-Y. 

 
• Se está implimentando el sensor multiespectral en el sistema de ala fija 
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Detección de plásticos en sistemas costeros con imágenes multiespectrales en drones 
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