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Actividades 1,2y 3

Actividad 1. Estado del arte sobre vehiculos aéreos y marinos en ciencias marinas y
pesqueras.

Accion 1.3. Desarrollo y evaluacidon de pequeiios vehiculos subacuaticos operados remotamente
(ROV), sistemas fijos (boyas) y analisis de imagenes para el seguimiento de especies piscicolas
en estuarios y explotaciones piscicolas.

Actividad 2. Desarrollo de sensores y herramientas informaticas para vehiculos
aéreos y marinos.

Accidn 2.3. Desarrollo de un sistema fijo (boya) y un vehiculo operado remotamente (ROV) con la
capacidad de recoger, transmitir y almacenar informacién sobre las condiciones fisico-quimicas
en estuarios y en balsas de engorde en instalaciones de produccion acuicola.

Actividad 3. Puesta a punto y verificacion de tecnologia con los consiguientes
ensayos en piscifactorias, estuarios y mar abierto.

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Accion 3.3. Integracion de las distingas herramientas y sensores, en funcion de las distintas

Conocimiento y transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo

misiones para que se disefiara la boya y el ROV. Ensayo en estuarios y piscifactorias.
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Accion 1.3. Desarrollo y evaluacion del ROV.
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transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Conocimiento y transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo




Desarrollo de pequefios vehiculos subacuéticos e integracion se
O interreg E /\\6) P o ey R _ & e
Espafia - Portugal — sensores para la mejora de proceses de explotaciones acuicolas

=

Huelva, 18 de noviembre 2020

Accion 1.3. Desarrollo y evaluacion del ROV.

Sistema completo

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Conocimiento y transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo
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Accion 1.3. Desarrollo y evaluacion del ROV.
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Accion 2.3. Desarrollo sensores e informatica.

Softwares
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transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
PingViewer

Conocimiento y transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo
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Accion 2.3. Desarrollo sensores e informatica.
Obtencion de datos: Matlab

Huelva, 18 de noviembre 2020
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transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Conocimiento y transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo
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Accion 3.3. Integracion de herramientas y

sensores y ensayos.
Proximos objetivos: MavLink

Con QGC
ROV Q
Joystick
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Usuario 1 Matlab 1
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Automatico

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

ROV

Conocimiento y transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo
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Accion 3.3. Integracion de herramientas y

sensores y ensayos.
Arquitectura modificada

Analisis de datos

Conocimiento y transferencia de tecnologia sobre vehiculos aéreos y acuaticos para el desarrollo

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
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