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Tecnologia ROV
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Tecnologia Estacion Fija Tecnologia USV
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El sistema de posicionamiento
global (GPS) tuvo una ‘capacidad
operacional total’ para uso civil
en abril de 1995

007 contra GOLDFINGER (1964)
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¢En qué esta trabajando la UHU en el proyecto
KTTSeaDrones?

ESTIMACION AUTOMATICA DE ABUNDANCIA Y BIOMASA MEDIANT EL USO DE ROVs

ROV BlueRov2

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

ROV Sibiu Pro
Camara de vision HD Camara de vision HD
Sonar Ping 360 Sonar de imagen de alta resolucién (Oculus)
Sonar de barrido lateral Sonda multiparametrica
Ping de profundidad Ping de profundidad
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Equipos complementarios
(Sistema fijo)

Funcionamiento similar

)

Sistema Panoptix Livescope

Oculus M750d
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Plotter GPSMap 772 de Garmin
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KTT Seabrones
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Waypoints

Secuencia de video proporcionada por el sistema Panoptix Livescope
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Secuencia de video proporcionada por el sistema Oculus
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éCual es el reto?

1. ldentificar automaticamente...iqué es un pez?
2. Contar en numero de sefiales identificadas como ‘pez’
3. Tallar automaticamente la sefal ‘pez’...extraer la distribucién por tallas
4. Estimar automaticamente la abundancia y biomasa total y abundancia-biomasa por tallas

¢Es posible?
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KTT Seabrones

Actividad 6 (Co_municacién)
Mesa dela pesca
Isla Cristina, 28 de octubre de 2021

Primeros resultados

2.
3. Tallar automaticamente la seial ‘pez’...extraer la distribucidon por tallas
4. Estimar automaticamente la abundancia y biomasa total y abundancia-biomasa por tallas

1. Identificar automaticamente...équé es un pez?
Contar en nimero de senales identificadas como ‘pez’

Transducer position Fishes are identified inside the green boxes
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Primeros resultados

1. Identificar automaticamente...équé es un pez?
2. Contar en numero de sefiales identificadas como ‘pez’
3. Tallar automaticamente la seiial ‘pez’...extraer la distribucion por tallas
4. Estimar automdticamente la abundancia y biomasa total y abundancia-biomasa por tallas

Ly =2.7711-H + 23891 (n =57;r% = 0.9387; p < 0.05)
W =0.054 - L33 (n=57;r% = 0.9787;p < 0.05)

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
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Mean total length=22.54 cm
Mean fresh weight=238.14 g
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Primeros resultados

1. Identificar automaticamente...équé es un pez?
2. Contar en numero de sefiales identificadas como ‘pez’
3. Tallar automaticamente la seiial ‘pez’...extraer la distribucion por tallas
4. Estimar automaticamente la abundancia y biomasa total y abundancia-biomasa por tallas

Adaptacion de métodos de estimacion por censos y transectos para aves y
animales terrestres
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Precision equivalente al gestor
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Transferencia al sector pesquero...éies posible?

1. Adaptacién del sistema a ecosistemas abiertos
2. Ajustes de escala...Siguiente generacién de sénares de imagen (>2000 Mhz)
3. Recalibracién de los modelos

Posibles beneficios

1. Precision en la captura, tanto en especies como tallaje
2. Disminucidn de capturas no deseadas

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
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