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Huelva, 8 de julho de 2022

Desenvolvimentos na Univ. Algarve

e MarReal: Sistema fixo para monitorizacao de recursos marinhos

e Hardware
e Estacdo subaquatica
e Sensores acusticos, sensores ambientais, Camara, sonar, etc...
e Estacao de terra
e Conexao com estacao subaquatica, modem, alimentacao, etc...

e Software
e Visao computacional para identificar peixes

e Machine Learning para identificar espécies

e Instalagao: Praia do Martinhal, Sagres (PT)
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Sistema MarReal

" |nstalacao em Sagres - Martinhal
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Estacao subaquatica - Hardware

Camara

Conhecimento e transferéncia de tecnologia sobre veiculos aéreos e aquaticos para o desenvolvimento
transfronteirigo das ciéncias marinhas e pesqueiras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)




€ nterreg @

Conhecimento e transferéncia de tecnologia sobre veiculos aéreos e aquaticos para o desenvolvimento

transfronteirigo das ciéncias marinhas e pesqueiras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Espafa - Portugal ——

Monitorizacao de fauna piscicola mediante sistemas fixos

Huelva, 8 de julho de 2022

Estacao subaquatica (HW) — Contentor Principal

Conversor Fibra / Ethernet

Médulo PLC Conwversor DCDC
15V - 5V
* Tl :

Switch 5-portas

- X Conector ligagio
r jf\'ﬁ?"" - Fibra Otica-Energia

#1 Traseira | v #2 Esquerda |

Méodulo PLC

Conversor DCDC 300V - 48V

¥ Conversor DCDC 300V-15V
Conversor § | i

RS232/485 - .___'_‘_"” k
Ethernet e

Conversor DCDC 300V-28V

#1Frente | #2 Esquerda
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Estacao subaquatica (HW) — Contentor Camara

Médulo PLC

Raspberry Pi 4

Conversor DCDC
5V

Google Coral USB

Alimentagio 15V

transfronteirigo das ciéncias marinhas e pesqueiras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Frente | Esquerda | Direita [ Traseira

Conhecimento e transferéncia de tecnologia sobre veiculos aéreos e aquaticos para o desenvolvimento
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Monitorizacdo de fauna piscicola mediante sistemas fixos
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Estacao subaquatica (HW) —
Sensores Ambientais

ABS Acoustic Backscatter System
Aquatec aquascat 1000S

e 4 transdutores {0.5, 1, 2, 4 MHz}

CTD Sonda multiparamétrica
Valeport miniCTD DR

* Condutividade - Salinidade

* Temperatura

transfronteirigo das ciéncias marinhas e pesqueiras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

* Pressao - Profundidade

Conhecimento e transferéncia de tecnologia sobre veiculos aéreos e aquaticos para o desenvolvimento
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Monitorizagdo de fauna piscicola mediante sistemas fixos
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Estacao subaquatica (HW) —
Sensores acusticos

Array com 4 hidrofones +
1 vector sensor

Ambiente acustico marinho

= Ruido antropogénico (embarcacdes, construcao, etc)

transfronteirigo das ciéncias marinhas e pesqueiras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

= Ruido bioldgico (cetaceos, peixes, etc)

Conhecimento e transferéncia de tecnologia sobre veiculos aéreos e aquaticos para o desenvolvimento

= Ruido natural (ondas, atmosfera, terramotos, etc)
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Estacao de Terra (HW)

Instalacao num contentor maritimo.
* Fonte de alimentacao de 1500W, TDK-Lambda GEN 300V-5A.
e Conversor Ethernet/fibra otica.

e Computador para tratamento de informacao

recebida em tempo real via ethernet.

transfronteirigo das ciéncias marinhas e pesqueiras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Conhecimento e transferéncia de tecnologia sobre veiculos aéreos e aquaticos para o desenvolvimento
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Huelva, 8 de julho de 2022

Estacao de Terra (HW) — Cabo de ligacao
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Estacao de Terra (HW) — Testes
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Software - Datasets

= OZFish
= 1750 imagens anotadas para
detecao de peixes

-
= CCMAR

= 21 videos de diferentes
localizagOes e habitats

Conhecimento e transferéncia de tecnologia sobre veiculos aéreos e aquaticos para o desenvolvimento
transfronteirigo das ciéncias marinhas e pesqueiras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
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Conhecimento e transferéncia de tecnologia sobre veiculos a

transfronteirigo das ciéncias marinhas e pesqueiras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Espana - Portugal

= Monitorizagdo de fauna piscicola mediante sistemas fixos

Software — Detecao
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MS COCO Object Detection
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Portugal

Software — Classificacao

Diplodus sargus
Diplodus vulgaris
Coris julis
Serranus cabrilla

Labrus bergyita 1

Dicentrarchus labrax
Octopus vulgaris

Oblada melanura

Pagrus pagrus

Diplodus cervinus
Spondyliosoma cantharus
Loligo vulgaris

= Monitorizacdo de fauna piscicola mediante sistemas fixos
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== Taining
== Validation 08 4
06 1
>
g
2
¥ 041
02
- - T v T T 00 -
o 15 n 5 s 4 0 5 10 15 20 5 30 s 40
epoch epoch



ortugal \

@ interreg @
t e . . ~ . s . . .
= Monitorizacao de fauna piscicola mediante sistemas fixos

Huelva, 8 de julho de 2022

Software — Rastreamento
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O que falta?

 Testes ao sistema em piscicultura: final de Julho

e Testes ao aquario de investigacao: final de Julho

e Terminar obras na estacao de terra: 15 de Agosto

 Fundear estacdo subaquatica: final de Agosto

* Produzir datasets controlados de varias espécies de peixes: Setembro
e Retreinar e melhorar os algoritmos de detecao: Setembro

* Disponibilizar web site MarReal com imagens em tempo real: Outubro



€ interreg @ &
Espana Portugg B Q

Conhecimento e transferéncia de tecnologia sobre veiculos aéreos e aquaticos para o desenvolvimento

transfronteirigo das ciéncias marinhas e pesqueiras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)

Monitorizagdo de fauna piscicola mediante sistemas fixos
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Colaboracoes

Projecto Tech4Sea (projecto de investigacao)
e Obras parainstalacao de Estacao de Terra
e Fundeamento da Estacao Subaquatica (e barco)

CCMAR (centro de investigacao)
* Imagens de peixes para algoritmos de Visao Computacional
e |dentificacao das espécies e apoio na area da Biologia

Altice Labs (empresa)
e Aquario para produzir imagens controladas de peixes
e Optimizacdao Machine Learning para identificar espécies

MarSensing (empresa Spin-off da UAIg)
e Desenvolvimento do Hardware
e Testes e instalacao do sistema
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Equipa UAlg

Investigadores

= Paulo Felisberto (PhD) — Processamento de Sinal
= Jorge Semiao (PhD) — Electrdnica

= Jodo Rodrigues (PhD) — Visao Computacional

= Antdnio Jodo Silva (PhD) — Microprocessadores
Sérgio Jesus (PhD) — Comunicacdes Acusticas

= Ana Bela Santos (MSc) — Matematica/Dados

= Paulo Santos (PhD) — Sensores

= Roberto Lam (PhD) — Informatica

= Cristiano Cabrita (PhD) — Controlo

= Paula Lauréncio (PhD) — Telecomunicacoes

= Jodo Parente (MSc) — Electrénica

= Ricardo Veiga (MSc) — Inteligéncia Artificial
Sérgio Brito (BSc) — Electrdnica

transfronteirigo das ciéncias marinhas e pesqueiras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
|

Conhecimento e transferéncia de tecnologia sobre veiculos aéreos e aquaticos para o desenvolvimento
|
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