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Proyecto KTTSeaDrones

Tecnologia ROV

Tecnologia Estacion Fija Tecnologia USV
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ROV Sibiu Pro

Camara de vision HD

< SonarPing360 >

Sonar de barrido lateral
Ping de profundidad
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1. Desarrollo de una capa intermedia de control que permita la deteccién
de obstaculos para una navegacion semiauténoma.
2. Deteccion y contabilizacion de peces
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ROV BlueRov2

‘ Camara de vision HD
Sonar de imagen de alta resolucion (Oculus)

Sonda multiparametrica
Ping de profundidad
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b blueprint

1. Estimacion de abundancia y biomasa de peces a partir de imagenes
sonar mediante modelos de inteligencia artificial
2. Registro de parametros fisico-quimicos



(¢ ) ierrey - /,i\//!i)
b st Vehiculos submarinos operados remotamente (ROVs)

para{a gestion de esteros mejorados

Huelva, 8 de julio de 2022

¢Cual es el reto de la UHU en el proyecto KTTSeaDrones?

SUSTITUIR/COMPLEMENTAR METODOS TRADICIONALES DE ESTIMACION DE LA ABUNDANCIA Y
BIOMASA POR PROCESOS AUTOMATIZADOS NO INVASIVOS

¢Qué necesitamos?

1. Uso de procedimientos no invasivos como sénares de imagen
2. ldentificar automaticamente...équé es un pez?
3. Contar en numero de senales identificadas como ‘pez’
4. Tallar automaticamente la sefial ‘pez’...extraer la distribucion por tallas
5. Estimar automaticamente la abundancia y biomasa total y abundancia-biomasa por tallas

transfronterizo de ciencias marinasy pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
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Province of Huelva

Salinas del Astur

Salinas del Astur
1. Balsa central 5100 m?3
2. Aproximadamente 15000 peces en diciembre 2019 (peso medio ~ 200-250 g)
3. Tasa de mortalidad ~ 30% — 10500-12375 peces (julio 2020)

Gutiérrez-Estrada, J.C., Pulido-Calvo, |., Castro-Gutiérrez, J., Peregrin-Rubio, A., Lopez-Dominguez, S., Gédmez-
Bravo, F., Garrocho-Cruz, A. (2022). Fish abundance estimation with imaging sonar in semi-intensive
aquaculture ponds. Aquacultural Engineering 97, 102235.
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Sistema Panoptix Livescope

Funcionamiento
similar

transfronterizo de ciencias marinas y pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
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Oculus M750d

Plotter GPSMap 772 de Garmin

Waypoints
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1. Identificar automaticamente...iqué es un pez?
2. Contar en numero de senales identificadas como ‘pez’
3. Tallar automaticamente la sefial ‘pez’...extraer la distribucion por tallas

4. Estimar automaticamente la abundancia y biomasa total y abundancia-biomasa por tallas

¥
¥

Ment Marcar

1. 4003 imagenes (1851 + 2152)
2. Resolucién 800X600 “
3. 78 periodos de conteo de 5 minutos

| -

HY - H

Modelo de inteligencia artificial (red neuronal convolucional — CNN)

= conv 3x3, ReLU
copy and crop
¥ max pool 2x2
# up-conv 2x2
= conv 1x1
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1. Identificar automaticamente...iqué es un pez?
2. Contar en numero de senales identificadas como ‘pez’
3. Tallar automaticamente la sefial ‘pez’...extraer la distribucion por tallas
4. Estimar automaticamente la abundancia y biomasa total y abundancia-biomasa por tallas

Clasificacion manual mediante el
software Labellmg

xmin;
Veloc. viento ap.
xXmax; k

—— - T

ymax; Rbo GPS (COG) Labels

M 001+
i 0.00*

Profundidad
m
Posicion GPS

N 37°12.386'
W006°59.536'

Inicio v sSOs

Ly =2.7711-H + 23891 (n=57;r* = 0.9387; p < 0.05) Medicién experimental en Salinas
W =0.0054 - L;>3' (n=57;7%2 = 0.9787;p < 0.05) del Astur
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1. Identificar automaticamente...équé es un pez?
2. Contar en numero de senales identificadas como ‘pez’
3. Tallar automaticamente la seial ‘pez’...extraer la distribucion por tallas
4. Estimar automaticamente la abundancia y biomasa total y abundancia-biomasa por tallas

Ly =2.7711-H +2.3891 (n=57;r%=0.9387; p < 0.05)
W = 0.0054- L33 (n=57;r%2 =0.9787;p < 0.05)

transfronterizo de ciencias marinasy pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
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Mean total length=22.54 cm
Mean fresh weight=238.14 g
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Transferencia al sector pesquero...ées posible?

1. Adaptacion del sistema a ecosistemas abiertos
2. Ajustes de escala...Siguiente generacion de sénares de imagen (>2000 khz)
3. Recalibracién de los modelos

Posibles beneficios

1. Precision en la captura, tanto en especies como tallaje
2. Disminucidon de capturas no deseadas

transfronterizo de ciencias marinasy pesqueras (POCTEP 0622-KTTSEADRONES-5-E)
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