Rapport annuel 2019
Jahresbericht 2019

Partenaires du projet | Projektpartner:

www.robotix.academy







Vorwort
Préface

Vorwort

Die Robotix-Academy konnte ihre Prisenz
als internationaler Forschungscluster fiir in-
dustrielle Robotik und Mensch-Roboter-
Kooperation weiter ausbauen. Die Projekt-
partner arbeiten inzwischen seit vier Jahren
erfolgreich zusammen und nutzen die vor-
handenen Ressourcen besonders effizient.
Die Kooperation mit Verbinden und Unter-
nehmen aus der Region hat sich sehr posi-
tiv entwickelt, so dass die Marke ,,Robotix-
Academy" inzwischen (iberregional bekannt
ist und als Referenzprojekt fiir gute grenz-
tiberschreitende Zusammenarbeit gilt. Die
2019 neu eingerichtete Webseite Robot-
hub.org fiir offentlich geforderte Projekte
steht auch der Robotix-Academy zur Ver-
fligung. Von der hoheren Reichweite profi-
tieren Academy und GroRregion gleicherma-
Ben. In Bezug auf die Akquise neuer For-
schungsprojekte blickt das Projektkonsorti-
um optimistisch nach vorn: In 2019 nicht
beriicksichtigte Forschungsvorhaben wer-
den iiberarbeitet und erneut vorgelegt. Da-
bei werden wieder zahlreiche Unternehmen
aus der GroRregion aktiv eingebunden. Die
gemeinsamen Veranstaltungsformate Vorle-
sung, Roadshow, Summer School und wis-
senschaftliche Konferenz sind mittlerweile
ausgereift und fester Bestandteil des Akti-
onsplans. Dariiber hinaus war die Robotix-
Academy 2019 wieder auf einer Vielzahl
von Veranstaltungen und Messen vertreten
bzw. hat sich dort eingebracht. Um die-
se Arbeit erfolgreich fortzusetzen und die
Academy weiter zu verstetigen, haben sich
die Partner entschieden, eine Projektverlan-
gerung zu beantragen. Neu hinzukommen
die Schwerpunkte Healthcare und Logistik
sowie eine weitere Zielgruppe, die adres-
siert wird: Schiiler zwischen 16 und 20 Jah-
ren, die auf ein technisches Studium in
der GroBregion vorbereitet werden sollen.
Dafiir stehen weitere 18 Monate mit 30%
des urspriinglichen Budgets zur Verfiigung.
Das Programm INTERREG V A GroRregi-
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La Robotix-Academy a pu renforcer sa preé-
sence en tant que péle de recherche in-
ternational pour la robotique industrielle et
la coopération homme-robot. Depuis qua-
tre ans maintenant, les partenaires du pro-
jet travaillent ensemble avec beaucoup de
succeés et utilisent les ressources disponi-
bles de maniére trés efficace. La coopéra-
tion avec les associations et les entrepri-
ses de la région s'est développée de ma-
niére trés positive, de sorte que la marque
«Robotix-Academy» est maintenant con-
nue au niveau national et est considérée
comme un projet de référence pour une bon-
ne coopération transfrontaliére. Le site web
Robot-hub.org, qui a été nouvellement créé
en 2019 pour les projets financés par des
fonds publics, est également accessible a la
Robotix-Academy. L'Academy et la Grande
Région bénéficient toutes deux de la méme
portée. En ce qui concerne |'acquisition de
nouveaux projets de recherche, le consorti-
um de projet est optimiste : les projets de
recherche non pris en compte en 2019 se-
ront révisés et soumis 3 nouveau. De nom-
breuses entreprises de la Grande Région se-
ront & nouveau fortement impliquées. Les
formats d'événements communs a savoir le
cours magistral, la présentation itinérante,
I'université d'été et la conférence scientifi-
que sont désormais pleinement développés
et font partie intégrante du plan d'action.
En outre, la Robotix-Academy a de nou-
veau été présente en 2019 a un grand nom-
bre d'événements et de foires commerciales
ou y a contribué. Afin de poursuivre ce tra-
vail avec succés et de consolider davanta-
ge I'Academy, les partenaires ont décidé de
demander une extension du projet. Les nou-
veaux domaines d'intervention sont les soins
de santé et la logistique ainsi qu'un groupe
cible supplémentaire qui sera visé : Les éle-
ves de 16 & 20 ans qui doivent &tre préparés
a des études techniques dans la Grande Ré-
gion. Dix-huit mois supplémentaires avec 30
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on hat dem Antrag auf Projektverlangerung
zugestimmt und erméglicht der Robotix-
Academy, noch bis Mitte 2022 den For-
schungscluster fiir industrielle Robotik wei-
ter auszubauen und zu verstetigen. Die Pro-
jektpartner freuen sich iiber das wachsende
Interesse an der Robotix-Academy und be-
danken sich an dieser Stelle bei allen Be-
teiligten und Forderern fiir die gute Zusam-
menarbeit. Das Projekt ,Robotix-Academy”
wird im Rahmen des Programms INTER-
REG V A GroRregion 2014-2020 geférdert
und mit bis zu 60% aus EFRE-Mitteln (Eu-
ropaischer Fond fiir regionale Entwicklung)
kofinanziert. Ziel ist es, einen dauerhaften
Forschungscluster fiir industrielle Robotik
in der GroRregion zu etablieren. Die Acade-
my dient den beteiligten Hochschulen und
Forschungseinrichtungen, Transferpartnern,
Anwender- und Ausriisterunternehmen als
Kooperationsplattform. Das ZeMA ist hier
federfiihrend, neben den beteiligten Projekt-
partnern aus Belgien, Luxembourg, Loth-
ringen und Rheinland-Pfalz. Eine wesent-
liche Aufgabe der Academy besteht darin,
Know-how aufzubauen und fiir die industri-
elle Praxis bereitzustellen. Hier werden vor
allem KMU bei der Einfiihrung neuer Tech-
nologien unterstiitzt, aber auch GroRunter-
nehmen profitieren von den auBeruniversi-
taren Bildungs-, Qualifizierungs- und Bera-
tungsangeboten. Modernstes Equipment fiir
praxisnahe Demonstrationen und Versuche
werden von den Hochschulen gemeinsam
genutzt und Forschungsergebnisse iiber-
regional verwertet. Zahlreiche grenziiber-
schreitende Kooperationsprojekte wird die
Robotix-Academy initiieren und so, ganz im
Sinne des INTERREG Programms, die In-
novationskapazitdten und die Wettbewerbs-
fahigkeit der GroRregion starken.

% du budget initial sont disponibles a cette
fin. Le programme INTERREG V A Grande
Région a approuvé la demande d'extension
du projet et permet a la Robotix-Academy
de continuer 3 développer et a consolider le
pbéle de recherche en robotique industrielle
jusqu'a la mi-2022. Les partenaires du pro-
jet sont trés contents de I'intérét croissant
apporté a la Robotix-Academy et voudrai-
ent saisir cette occasion pour remercier tous
les participants et parrains pour cette ex-
cellente collaboration. Le projet «Robotix-
Academy» est subventionné dans le cadre
du programme INTERREG V A Grande Ré-
gion 2014-2020, et il est cofinancé a hauteur
de 60% par les fonds FEDER (Fonds Eu-
ropéen de Développement Régional). Le but
est d'établir un poéle de recherche durable
pour la robotique industrielle dans la Gran-
de Région. L'Academy sert de plateforme
de coopération aux universités et aux insti-
tuts de recherche ainsi qu'aux partenaires
de transfert, aux entreprises utilisatrices et
aux fournisseurs. Le centre de recherche Ze-
MA coordonne le projet aux cbtés des par-
tenaires participants basés en Belgique, au
Luxembourg, en Lorraine et en Rhénanie-
Palatinat. Construire un savoir-faire appli-
cable a la pratique industrielle est |'enjeu
principal de I'Academy. Ainsi, les PME béné-
ficient en particulier d'un soutien en ma-
tiere de mise en place des nouvelles tech-
nologies. Toutefois, les grandes entreprises
profitent également des offres de formati-
on, de qualification et de préparation extra-
universitaires. Les équipements les plus mo-
dernes pour faire des démonstrations et des
essais pratiques sont utilisés en commun par
les universités, et leurs résultats sont ex-
ploités au niveau suprarégional. La Robotix-
Academy initiera de nombreux projets de
coopération transfrontaliére dans les années
a venir qui contribueront ainsi a renforcer la
compétitivité et I'attractivité de la Grande
Région.
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Robotix-Academy

Das Projekt Robotix-Academy beschreibt
einen grenziiberschreitenden Forschungs-
cluster fiir industrielle Robotik und Mensch-
Roboter-Kooperation. Die Robotix-Academy
zielt darauf ab, durch grenziiberschreiten-
de Zusammenarbeit Synergien in Lehre und
Forschung zur Robotik zu schaffen und so
einen dauerhaften Forschungscluster fiir in-
dustrielle Robotik zu etablieren. Das Kon-
zept der gemeinsamen Vorlesung und des
Technologietransfers {ibernimmt in weiten
Teilen die Schwerpunkte und Ziele der GroB-
region: Starkung der Industrie, Entgegen-
wirken beim Fachkriftemangel und Erhal-
tung und Ausweitung moderner Arbeitsplat-
ze. Um das Potential der GroRregion in den
Bereichen Forschung und Entwicklung aus-
zuschépfen und die Unternehmen innova-
tiver und wettbewerbsfahiger zu machen,
besetzt die Robotix-Academy drei Themen-
felder, die nur gemeinsam betrachtet werden
konnen:

e Exzellente Forschung

Durch Biindelung der verschiedenen Res-
sourcen und Kompetenzen der Forschungs-
einrichtungen der GroBregion entsteht ein

Le projet Robotix-Academy constitue un
pdle de recherche transfrontalier pour la
robotique industrielle et la coopération
homme-robot. Grice a la coopération trans-
frontaliére, le projet a pour objectif de
batir une synergie dans les domaines de
I'apprentissage et de la recherche inhérents
a la robotique, et d'établir ainsi un podle
de recherche durable. Le concept des cours
en commun et du transfert des technolo-
gies reprend en grande partie les spécificités
et les objectifs de la Grande Région : ren-
forcer l'industrie, contrer a la pénurie de
personnel qualifié, mais également préser-
ver et élargir les emplois. Pour exploiter le
potentiel de la Grande Région dans les do-
maines de la recherche, du développement
et de l'innovation ainsi que pour rendre les
entreprises plus innovantes et compétitives,
I'’Academy s'occupe de trois champs théma-
tiques qui ne peuvent &tre considérés qu'en
commun :

¢ Recherche d’excellence

Le regroupement des différentes ressources
et compétences des instituts de recherche
de la Grande Région permet de proposer
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international einmaliges Forschungsange-
bot. Durch gezielten Wissenstransfer und
neue Forschungsprojekte soll diese Zusam-
menarbeit gestdrkt werden. Als grenziiber-
schreitende Forschungsinitiative ermdglicht
es die Robotix-Academy auch komplexe-
re Aufgabenstellungen aus der industriellen
Praxis gemeinsam zu bearbeiten, die keiner
der Projektpartner alleine lésen kénnte. Fiir
Unternehmen, die noch wenig Erfahrung mit
Forschungs- und Entwicklungsprojekten ha-
ben, bietet die Robotix-Academy eine mehr-
stufige Erstberatung an.

e Technologietransfer

Ein wesentliches Element des Technologien-
transfers sind Modellfabriken und Demons-
tratoren. Hier sollen die Anwender neue
Technologien kennenlernen und erproben
konnen. Diese sollen zusitzlich fiir Tagun-
gen, Schulungen und Machbarkeitsstudien
zur Verfliigung stehen. Die Zielgruppen des
Projektes reichen von Schiilern {iber Studen-
ten und Facharbeitern bis hin zu exzellenten
Forschern. Ein weiterer wesentlicher Punkt
des Technologietransfers sind Tagungen fiir
die Industrie. So kdnnen beispielsweise Ta-
ge der offenen Tiir genutzt werden, um ne-
ben dem Fachpublikum auch Schiiler und
Studenten fiir Technikberufe zu begeistern.
Gemeinsam mit den Partnern der Acade-
my (Vereine, Verbande, Institutionen) wer-
den Anwender bei der prototypischen Er-
probung, Bewertung und Umsetzung von
Technologien unterstiitzt. Neben direkten
Beratungen vor Ort werden hier auch die
Modellfabriken genutzt, um zeitnah Mach-
barkeitsstudien zu erstellen.

e Beteiligungsnetzwerk

Die Robotix-Academy ist als Beteiligungs-
netzwerk aufgebaut. Hier sollen interessierte
Unternehmen, Verbidnde, Landeseinrichtun-
gen sowie Bildungs- und Forschungseinrich-
tungen fiir den Themenschwerpunkt indus-
trielle Robotik zusammengebracht werden.
Im Fokus stehen produzierende Unterneh-
men, insbesondere KMU sowie Ausriister,
die entsprechende Technologien bereitstel-
len. Das Beteiligungsnetzwerk ermdglicht
einen Austausch innerhalb des Netzwerks
und die Hilfe bei der Lésung spezifischer
Probleme. Ziel ist es, innerhalb des Netz-

une offre de recherche unique sur le plan
international. Le transfert de savoir ciblé et
de nouveaux projets de recherche doivent
permettre de renforcer cette coopération.
En tant qu'initiative de recherche transfron-
taliére, la Robotix-Academy permet égale-
ment de travailler conjointement a la réso-
lution de problémes plus complexes issus de
la pratique industrielle, que les partenaires
de projet ne pourraient résoudre seuls. C'est
la raison pour laquelle la Robotix-Academy
propose un service de premiére consultati-
on par paliers afin notamment de remporter
I'adhésion d'entreprises qui n'ont encore que
peu d'expérience avec les projets de recher-
che et de développement.

e Transfert de technologie

Les usines modéles et les dispositifs de dé-
monstration représentent une composante
essentielle du transfert de technologie. Les
utilisateurs doivent pouvoir y découvrir et
tester de nouvelles technologies. Ces der-
niéres devront également pouvoir &tre uti-
lisées lors de congrés et de formations, ainsi
que pour la réalisation d'études de faisabi-
lité. Le projet s'adresse a plusieurs groupes
cibles, allant des éléves d'écoles aux cher-
cheurs de haut niveau, en passant par les
étudiants et les travailleurs qualifiés. Les
congrés s'adressant a l'industrie représen-
tent un élément essentiel du transfert de
technologie. Des manifestations comme les
journées portes ouvertes doivent par exem-
ple servir a susciter l'intérét des écoliers
pour les professions techniques. Conjointe-
ment avec les partenaires de |'Academy (as-
sociations et institutions), les utilisateurs
seront soutenus dans |'expérimentation,
I'évaluation et la réalisation de prototy-
pes. Parallélement au conseil directement
sur place, les usines modéles seront égale-
ment utilisées pour réaliser rapidement des
études de faisabilité.

e Réseau participatif

La Robotix-Academy a la forme d'un réseau
participatif. Elle doit réunir des entreprises,
associations, organismes régionaux ainsi que
des instituts de formation et de recherche
intéressés par |'axe thématique de la robo-
tique industrielle. L'accent est mis ici sur
les entreprises industrielles, notamment les
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werks Partner mit dhnlichen Aufgabenstel-
lungen bzw. mit dazu passenden Lésungs-
ansatzen in der Grolregion zusammen zu
bringen und zu vernetzen und so neue For-
schungsaktivitaten zu initialisieren.

Das Projektkonsortium besteht aus Uni-
versitdten und Forschungseinrichtungen der
Grolregion sowie einem Netzwerk fiir Tech-
nologietransfer. Zusatzlich wird ein Beteili-
gungsnetzwerk entstehen, das sich aus An-
wendern und Ausriistern zusammensetzt.

PME, ainsi que sur les équipements mettant
a disposition les technologies correspondan-
tes. Le réseau participatif permet les échan-
ges entre partenaires ainsi que la recherche
d'aide pour résoudre des problémes spécifi-
ques.

L'objectif est de rapprocher au sein de la
Grande Région les partenaires du réseau qui
font face a des problémes similaires, ou bien
des méthodes de résolution correspondan-
tes, et ainsi mettre en ceuvre des nouvelles
activités de recherche.

Le consortium du projet réunit des univer-
sités et des centres de recherche ainsi qu'un
réseau pour le transfert de technologie. De
plus un réseau de participation, composé
d'utilisateurs et de fournisseurs va étre unis
en place.
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Besuch von
Grundschiilern an
der Universitat
Liuttich

Zwei Grundschiiler sollten im Rahmen ihrer
Schultatigkeit einen Vortrag iiber Robotik
halten. Sie kontaktierten uns, um einen Be-
such fiir den 23. Januar 2019 zu vereinbaren.
AnschlieBend konnten sie dem Forschungs-
team Fragen stellen, die sie im Vorfeld vor-
bereitet hatten.

Der Besuch wurde auf das Labor ausge-
dehnt, wo ihnen die Gerate vorgestellt wur-
den. Sie bewegten einige Roboter und ma-
nipulierten auch unseren Demonstrator iiber
die Tragheitseinheiten.

Visite d’'éleves
d’école primaire a
I'Université de
Liege

Deux éléves de primaire devaient faire un
exposé sur la robotique dans le cadre de
leur activité scolaire. lls nous ont contactés
pour organiser une visite pour le 23 janvier
2019. lls ont pu alors poser des questions
qu'ils avaient préparées a I'avance a I'équipe
de recherche.

La visite s'est prolongée au laboratoire ou
les équipements leur ont été présentés. lls
ont fait bouger quelques robots et ont éga-
lement manipulé notre démonstrateur via
les centrales inertielles.
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Das Cluster der GroBregion
Cluster de la Grande Région

Neujahrsempfang
der ,,autoregion”

Am 25. Januar 2019 konnte sich die Robotix-
Academy auf dem Neujahrsempfang der
,autoregion”, dem automobilen Firmen-
cluster der GroRregion in der Saarbriicker
Mercedes-Benz-Niederlassung préasentieren.
Bundeswirtschaftsminister Peter Altmaier
und VDA-Pri3sident Bernhard Mattes waren
als Redner geladen und gaben ihre Einschat-
zung zur Zukunft der automobilen Entwick-
lung. Beide Redner duferten sich zuversicht-
lich, dass die deutsche Automobilindustrie
die angelaufene Transformation der Branche
gut meistern und den Prozess auf globaler
Ebene entscheidend mit beeinflussen werde.
Neue Formen der Mobilitdt sowie weitrei-
chende Mobilitdtsdienstleistungen seien ge-
fragt, wobei hier die Digitalisierung und Au-
tomatisierung von Prozessen eine wesentli-
che Rolle spielen.

Die Robotix-Academy war mit einem Stand
vertreten und konnte die teilnehmenden
Gaste dariiber informieren, wie die indus-
triellen Robotik und die Mensch-Roboter-
Kooperation heute bereits in der Automo-
bilproduktion eingesetzt werden. Konkrete
Fragestellungen wurden vor Ort an eigens

Réception de
Nouvel An du
réseau

«autoregion»

Le 25 janvier 2019, la Robotix-Academy a
pu se présenter a la réception du Nouvel An
de I'«autoregion», le cluster d'entreprises
automobiles de la Grande Région, a la filiale
Mercedes-Benz a Sarrebruck.

Le ministre fédéral de I'Economie Peter
Altmaier et le président de |'association
de l'industrie automobile allemande VDA
(Verband der deutschen Automobilindus-
trie) Bernhard Mattes ont été invités com-
me orateurs et ont présenté leur évaluation
de I'avenir du développement automobile.
Les deux orateurs se sont déclarés convain-
cus que l'industrie automobile allemande
maitrisera bien la transformation en cours
de I'industrie et influencera de maniére dé-
cisive le processus a I'échelle mondiale. De
nouvelles formes de mobilité et des services
de mobilité de grande envergure sont en de-
mande, la numérisation et |'automatisation
des processus jouant un réle important.

La Robotix-Academy était représentée avec
un stand et a pu informer les participants
de la facon dont la robotique industrielle
et la coopération homme-robot sont déja
utilisées dans la production automobile au-
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aufgestellten Demonstratoren veranschau-
licht: Dr. Matthias Vette-Steinkamp, Pro-
jektleiter der Robotix-Academy, stand den
interessierten Teilnehmern Rede und Ant-
wort rund um das Thema Robotik.

Neben der Robotix-Academy war das Ze-
MA auch mit einem BMWi-Projekt auf dem
Neujahrsempfang der ,autoregion” vertre-
ten: Das Mittelstand 4.0-Kompetenzzentrum
Saarbriicken berat seit gut einem Jahr bei
allen Fragen zum wirtschaftlichen Einsatz
von Digitalisierung. Hier werden vor allem
kleine und mittlere Unternehmen (KMU)
mit bedarfsgerechten Angeboten auf ihrem
Weg in die digitale Zukunft unterstiitzt.
Wie letztendlich die Mobilitdt der Zukunft
aussehen werde, stehe noch nicht fest, so
VDA-Prasident Bernhard Mattes. Sicher sei
jedoch, dass es neuer Mobilitdtskonzepte
bedarf, die sowohl die singuldren Mobilitats-
formen mit einbeziehen als auch die Mog-
lichkeiten der digitalen Vernetzung. Die Au-
tomobilhersteller von heute seien die Mo-
bilitdtsdienstleister von morgen. Die kiinf-
tige Fahrzeug-Mobilitdt werde dabei nicht
aus ,zehn Varianten bestehen, sondern aus
einer oder zwei”, meint Altmaier. Welche
Form der Mobilitdt es letztendlich werde,
das entschieden nicht der Staat, sondern
die Industrie und der Kunde.

jourd’hui. Matthias Vette-Steinkamp, chef
de projet de la Robotix-Academy, a répondu
aux questions des participants intéressés sur
la robotique.

En plus de la Robotix-Academy, le centre
ZeMA a également été représenté avec un
projet BMWi Bundesministerium fiir Wirt-
schaft und Energie (Ministére fédéral de
I'économie et de la technologie) lors de la
réception du Nouvel An de I'«autoregion»:
Depuis plus d'un an, le Centre de compétences
Sarrebruck 4.0 pour les moyennes entre-
prises (Mittelstand 4.0-Kompetenzzentrum
Saarbriicken) fournit des conseils sur toutes
les questions relatives a I'utilisation écono-
mique de la numeérisation. Les petites et
moyennes entreprises (PME), en particulier,
y sont soutenues dans leur cheminement
vers |'avenir numérique par des offres ori-
entées vers la demande.

Selon le président du VDA, Bernhard Mat-
tes, on ne sait pas encore a quoi ressemblera
la mobilité de demain. Ce qui est certain,
cependant, c'est qu'il faut de nouveaux con-
cepts de mobilité qui incluent a la fois des
formes singuliéres de mobilité et les possi-
bilités du réseautage numérique. Les con-
structeurs automobiles d'aujourd'hui sont
les prestataires de services de mobilité de
demain. La mobilité future des véhicules ne
consistera pas en "dix variantes, mais en
une ou deux", explique M. Altmaier. Ce
n'est pas |'Etat, mais l'industrie et le client
qui décident de la forme de mobilité qu'elle
prendra en fin de compte.




Abgeschlossene Veranstaltungen 2019

Evénements achevés en 2019

Statustreffen
COTEMACO

Vom 30. bis 31. Januar fand in Lincoln
(UK) das dritte Statustreffen des Inter-
reg Nord-West Europa Projekts COTEMA-
CO statt. COTEMACO — Competitiveness
Through Efficient Man & Machine Colla-
boration — konnte vom ZeMA als weiteres
Interreg-Projekt akquiriert werden und gilt
als Schwesterprojekt der Robotix-Academy.
Forschungszentren, Handelskammern und
Beratungsstellen aus den vier beteiligten
Regionen Niederlande, Belgien, UK und
Deutschland unterstiitzen und coachen Un-
ternehmen bei der Einfiihrung der passenden
Mensch-Maschine-Kooperation.

Der Fokus liegt dabei auf der Automotive-
und Lebensmittelbranche. Zum zweitigi-
gen Kick-off-Meeting kamen neben den vier
Technologiepartnern (ZeMA (DE), Univ.
Lincoln (GroRbritannien), Flanders Make
(BE), FoodTech Brainport (NL)) auch
die vier Transferpartner des internationa-
len Projektes (Arbeitskammer (DE), GroR-
Lincolnshire Local Economic Partnership
(UK), High Tech NL (NL), VOKA (FL)).

Réunion de projet
COTEMACO

Du 30 au 31 janvier s'est tenu & Lincoln
(Royaume-Uni) la troisiéme réunion sur le
statut du projet Interreg Europe du Nord-
Ouest COTEMACO. COTEMACO - Com-
petitiveness Through Efficient Man & Ma-
chine Collaboration - a été acquis par le cen-
tre ZeMA comme un autre projet Interreg
et est considéré comme un projet frére de
la Robotix Academy. Des centres de recher-
che, des chambres de commerce et des cen-
tres de conseil des quatre régions participan-
tes - Pays-Bas, Belgique, Royaume-Uni et
Allemagne - soutiennent et accompagnent
les entreprises dans la mise en place d'une
coopération homme-machine adaptée.
L'accent a été mis sur les secteurs alimen-
taire et automobile. Lors du deuxiéme jour
de réunion de lancement, étaient présents
en plus des quatre partenaires technologi-
ques (ZeMA (ALL), Univ. Lincoln (GB),
Flanders Make (BE), FoodTech Brainport
(NL)), les quatre partenaires de transfert du
projet international ((Chambre de Commer-
ce (ALL), GroB-Lincolnshire Local Econo-
mic Partnership (GB), High Tech NL (NL),
VOKA (FL))
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Flinfte Auflage der
Vorlesung Robotics

Die fiinfte Auflage der Robotics Vorlesung
im Rahmen der Robotix-Akademie fand vom
04. bis 08. Februar 2019 an der Univer-
sitdit Luxemburg auf dem Campus Kirch-
berg statt. An diesem fiinftagigen Blockse-
minar nahmen 40 Masterstudenten, 4 Pro-
fessoren und ein Dutzend Assistenten der
einzelnen Partnerhochschulen der GroRregi-
on teil: Université de Lorraine (Frankreich),
Université de Lieége (Belgien), ZeMA Saar-
briicken (Deutschland) und die Universitat
Luxemburg. Wie jedes Jahr bot die Robotix-
Academy den Studenten die Méglichkeit, an
einer intensiven Seminarwoche zur industri-
ellen Robotik teilzunehmen.

Das Programm war sehr arbeitsreich und
vielfaltig. Auf dem Programm standen ver-
schiedene Prasentationen, Vortrdge und
Ubungen (Simulationssoftware und Offline-
Programmierung) zum Thema Industriero-
botik. Dariiber hinaus sammelten die Stu-
denten praktische Programmiererfahrung an
mehreren Robotern und Gerdten der Part-
nerinstitutionen, die es ihnen ermdglichten,
ein breites Spektrum an Soft- und Hardwa-
re aus den verschiedensten Perspektiven zu
entdecken.

Ein Besuch des Roboterherstellers Fanuc bei
Contern/Luxemburg, sowie Abendessen und

Cinquieme édition
du séminaire
Robotics

La cinquiéme édition du séminaire Robotics
au sein de la Robotix-Academy a eu lieu a
I'Université du Luxembourg sur le campus
du Kirchberg du 04 au 08 février 2019. Ce
séminaire de cinq jours a réuni 40 étudiants
en master, 4 professeurs et une douzaine
d'assistants des différentes universités par-
tenaires de la Grande Région : Université de
Lorraine (France), Université de Liége (Bel-
gique), ZeMA Saarbriicken (Allemagne) et
Université du Luxembourg. Comme chaque
année, la Robotix-Academy a offert aux étu-
diants la possibilité de participer & une se-
maine intensive de formation quant a la
robotique industrielle.

Le programme était trés chargé et varié.
Il comprenait de différentes présentations,
conférences et exercices (logiciels de simu-
lation et programmation hors ligne) sur le
théme de la robotique industrielle. De plus,
les étudiants ont acquis une expérience pra-
tique de programmation sur plusieurs ro-
bots et appareils des institutions partenai-
res, ce qui leur a permis de découvrir un
large éventail de logiciels et de matériels
sous différents angles.

Une visite du fabricant de robots Fanuc a
Contern/Luxembourg, ainsi qu'un diner et
un teambuilding dans le Jumpbox ont com-
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ein Teambuilding in der Jumpbox rundeten
dieses fiinftagige Seminar ideal ab.

Die Robotix-Akademie wurde als grenziiber-
schreitender Forschungscluster fiir indus-
trielle Robotik im Rahmen des Interreg-
Programms V A GroBregion ins Leben geru-
fen. Ziel ist es, Synergien in Lehre und For-
schung zu schaffen mit den Hochschulen der
GroRregion. Auch in diesem Jahr wurde die
grenziiberschreitende Blockvorlesung wieder
im Rahmen des Interreg-Projekts Robotix-
Academy und mit Unterstiitzung der UniGR
organisiert.

Die nachste Ausgabe findet im Februar 2020
am ZeMA in Saarbriicken statt.

plété ce séminaire de cinq jours.

La Robotix-Academy a été fondée en tant
que cluster de recherche transfrontalier pour
la robotique industrielle dans le cadre du
programme Interreg V' A Grande Région.
L'objectif est de créer des synergies dans
I'enseignement et la recherche avec les uni-
versités de la Grande Région. Cette année
encore, le séminaire de bloc transfrontalier
a été organisé dans le cadre du projet Inter-
reg Robotix-Academy et avec le soutien de
I'Université de la Grande Région UniGR.

La prochaine édition aura lieu en février
2020 au centre ZeMA a Sarrebruck.
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Universitat

Luxemburg auf der
ECMMM 2019

Die Konferenz ECMMM, 2019 3rd Euro-
pean Conference on Materials, Mechatro-
nics and Manufacturing, fand vom 16.-18.
Februar in den Niederlanden, in Amsterdam
statt.

Ziel war es eine Plattform zum Austausch
zwischen Akteuren von Industrie und Wis-
senschaft zu bieten sowie neue Entwicklun-
gen in den Bereichen Fertigungstechnik und
Robotik vorzustellen und zu diskutieren.
Sophie Klecker stellte die Arbeit der Uni-
versitat Luxemburg zur Regelung automati-
sierter Fertigungsprozesse vor.

Das Paper “Rule-Based Supervisory Control-
Extension for Automated Manufacturing
Processes” wird im International Journal of
Mechanical Engineering and Robotics Rese-
arch, IJMERR veroffentlicht.

Quelle Foto:www.ecmmm.org

Université du

Luxembourg a
I'ECMMM 2019

La conférence ECMMM, 2019 3rd European
Conference on Materials, Mechatronics and
Manufacturing, a eu lieu du 16 au 18 février
aux Pays-Bas, & Amsterdam.

Le but était d'offrir un forum pour I'échange
entre des acteurs de |'industrie et des mi-
lieux académiques ainsi que de présenter
et de discuter de nouveaux développements
dans les domaines robotique et production.
Sophie Klecker a présenté le travail de
I'Université du Luxembourg sur le réglage
de processus de production automatisés.

Le papier “Rule-Based Supervisory Control-
Extension for Automated Manufacturing
Processes’ est publié¢ dans le International
Journal of Mechanical Engineering and Ro-
botics Research, IJMERR.

Source photo:www.ecmmm.org
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2. Stuttgarter

MRK-Anwender-
Tag

Am 19. Februar fand der 2. Stuttgar-
ter MRK-Anwender-Tag zur Praxis der
Mensch-Roboter-Kooperation fiir den Mit-
telstand statt. Organisiert wurde die Veran-
staltung von den beiden Fraunhofer Institu-
ten 1AO und IPA in Stuttgart. Anhand von
Praxisbeispielen und Erfahrungsberichten
konnten die knapp 100 Teilnehmer aus In-
dustrie, Wirtschaft und Wissenschaft mehr
iiber Potenziale und Herausforderungen bei
der Implementierung von MRK Applikatio-
nen erfahren. Firmenvertreter und MRK-
Interessierte konnten praxisnah erleben, wie
die MRK gewinnbringend umgesetzt werden
kann.

Referenten aus Industrie und Forschung ge-
wiahrten Einblicke in aktuelle projektbezoge-
ne Anwendungen sowie aktuelle und zukiinf-
tige Forschungsfelder. In einer begleiten-
den Ausstellung prasentierten sich System-
und Komponentenhersteller. Die Teilneh-
mer konnten sich hier mit den Referenten
und Ausstellern fachlich austauschen und
Fragestellungen zum Thema vertiefen.

Im Rahmen der Robotix-Academy nahm
Herr Tobias Masiak, wissenschaftlicher Mit-
arbeiter am ZeMA, an dieser Veranstaltung
teil. Seiner Einschatzung nach kann der Wis-
senstransfer noch weiter intensiviert werden,
um den Firmen, insbesondere den KMU, die
Umsetzung von MRK-L3sungen zu erleich-
tern.

2¢é journée des
utilisateurs de la

CHR (MRK) de
Stuttgart

Le 19 février a eu lieu la 2éme journée
des utilisateurs de la MRK de Stuttgart sur
la pratique de la coopération homme-robot
pour les moyennes entreprises. L'événement
a été organisé par les deux instituts Fraun-
hofer IAO et IPA a Stuttgart. Sur la base
d'exemples pratiques et de rapports de ter-
rain, les quelque 100 participants issus de
['industrie, de |'économie et de la science
ont pu en apprendre davantage sur les pos-
sibilités et les défis de la mise en ceuvre
des applications CHR. Les représentants de
I'entreprise et les personnes intéressées par
la CHR ont pu découvrir comment la CHR
peut étre mise en ceuvre de maniére renta-
ble et pratique.

Des conférenciers de |'industrie et de la re-
cherche ont donné un apercu des applicati-
ons actuelles liées aux projets ainsi que des
domaines de recherche actuels et futurs. Les
fabricants de systémes et de composants se
sont présentés dans le cadre de |'exposition
d’accompagnement. Les participants ont pu
échanger des informations techniques avec
les intervenants et les exposants et appro-
fondir leurs connaissances sur le sujet.

M. Tobias Masiak, assistant de recherche au
centre ZeMA, a participé a cet événement
dans le cadre de la Robotix Academy. Selon
lui, le transfert de connaissances peut enco-
re étre intensifié afin de faciliter la mise en
ceuvre des solutions CHR par les entreprises,
en particulier les PME.
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4. MHI
Fachkolloquium

Am 26. und 27. Februar 2019 fand in Dort-
mund das 4. MHI Fachkolloquium, wel-
ches von der Wissenschaftlichen Gesell-
schaft Montage Handhabung Industriero-
botik (MHI) organisiert wird, statt.

Im Rahmen der Robotix-Academy nahm Ali
Kanso, wissenschaftlicher Mitarbeiter am
ZeMA, an der Veranstaltung teil und hielt
einen Vortrag zum Thema , Best-fit method
for the calibration of 3D objects using a
laser line sensor mounted on the flange of
an articulated robot”. Unter den etwa 40
Teilnehmern waren wissenschaftliche Mitar-
beiter, Post-Docs, PHD Studenten und Pro-
fessoren aus dem deutschsprachigen Raum.
Diese forschen erfolgreich sowohl grundlage-
norientiert als auch anwendungsnah in der
Montage, Handhabung und Industrierobo-
tik.

Ziel des MHI-Fachkolloquiums ist es, die
gelungene Vernetzung auf Leitungsebene
auch bei den wissenschaftlichen Mitarbei-
tern umzusetzen. Im Vordergrund steht
der wissenschaftliche Austausch auf ho-
hem Niveau, um Forschungsergebnisse zu
verbreiten, Synergien und Trends zu ermit-
teln, Akteure personlich zu verbinden und
letztlich das Forschungsfeld und die MHI-
Community weiter zu stdrken.

4éme colloque MHI

Les 26 et 27 février 2019 s'est tenu a Dort-
mund le 4e Colloque du MHI, organisé par la
Société scientifique de robotique industrielle
(MHI) pour la manutention des assembla-
ges.

Dans le cadre de la Robotix-Academy, Ali
Kanso, assistant de recherche au centre Ze-
MA, a participé a |'événement et a donné
une conférence sur "La meilleure métho-
de pour |'étalonnage d'objets 3D utilisant
un capteur laser linéaire monté sur la bri-
de d'un robot articulé". Parmi la quaran-
taine de participants se trouvaient des scien-
tifiques, des post-docs, des doctorants et
des professeurs des pays germanophones.
lls ménent avec succés des recherches fon-
damentales ainsi que des recherches ori-
entées vers |'application dans les domaines
de I'assemblage, de la manutention et de la
robotique industrielle.

L'objectif du colloque du HMI est de mettre
en place une mise en réseau réussie au
niveau de la direction parmi le personnel
scientifique également. L'accent est mis sur
I'échange scientifique a haut niveau afin
de diffuser les résultats de la recherche,
d'identifier les synergies et les tendances, de
connecter personnellement les acteurs et fi-
nalement de renforcer davantage le domaine
de la recherche et la communauté du HMI.
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«Von der
Industrierobotik bis
hin zu
kollaborativen
Robotern»

Professor Olivier Briils wurde am Donners-
tag, den 28. Februar, vom Espace Univer-
sitaire de Liége zu einem Vortrag mit dem
Titel “Von der Industrierobotik bis hin zu
kollaborativen Robotern” eingeladen.

Vor rund 50 Personen prasentierte er die
technischen Entwicklungen der Robotik im
Laufe der Zeit von den Anfangen iiber die
Industrie 4.0 bis hin zur Kobotik. Mitglieder
des Forschungsteams — Arthur Lismonde,
Nathan Deom und Robin Pellois — referier-
ten, um die Prédsentation zu veranschauli-
chen.

Die Demonstrationen am kollaborativen
Roboter Sawyer ermdglichten es, die For-
schungsaktivitdten der ULiége und ganz all-
gemein die Aktivitaten der Robotix-Academy
zu prasentieren.

«De la robotique
industrielle aux
robots
collaboratifs»

Professeur Olivier Briils a été invité par
I'Espace Universitaire de Liége le jeudi 28
Février a donner une présentation intitulée
«De la robotique industrielle aux robots col-
laboratifs».

Il a présenté, devant environ 50 personnes,
les évolutions techniques de la robotique a
travers le temps depuis les origines jusqu'a
I'industrie 4.0 et la cobotique. Des membres
de I'équipe de recherche — Arthur Lismonde,
Nathan Deom et Robin Pellois — sont inter-
venus pour illustrer la présentation.

Les démonstrations sur le robot collabora-
tif Sawyer ont permis de présenter les acti-
vités de recherche de I'ULiége et, de manié-
re plus générale, les activités de la Robotix-
Academy.
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Symposium on automated and robotized
Remanufacturing, Birkenfeld

Vom 20. bis 21.03.2019 veranstaltete der
Umwelt-Campus Birkenfeld der Hochschule
Trier (UCB) das erste ,Symposium on au-
tomated and robotized Remanufacturing”.
Das Symposium bringt Ingenieure und Ma-
nager zusammen, die sich mit der Op-
timierung, Planung und Entwicklung von
Remanufacturing-Prozessen befassen. Her-
steller von Robotern und Automatisierungs-
geraten sowie Forscher, welche die neues-
ten Anwendungen untersuchen, tauschten
sich iiber Best Practices aus rund um das
Remanufacturing mit automatisierten und
robotisierten Prozessen.

Dariiber hinaus wurden in einer Reihe von
Vortrdgen, Demonstrationen und Postern
Themen behandelt, wie z.B. das Remanu-
facturing auf Basis der Robotik, die Mensch-
Roboter-Kooperation und Industrie 4.0. Die
Experten der Robotix-Academy, Prof. Dr.-
Ing. Wolfgang Gerke von der Hochschule
Trier, Umwelt-Campus Birkenfeld (UCB)
und Tobias Masiak, wissenschaftlicher Mit-
arbeiter vom ZeMA, Zentrum fiir Mecha-
tronik und Automatisierungstechnik, stell-
ten dort in ihren Vortragen den Forschungs-
cluster Robotix-Academy vor und referierten
tiber die neusten Forschungsergebnisse.

Les 20 et 21 mars 2019 s'est tenu le pre-
mier « Symposium sur le remaniement au-
tomatisé et robotisé », organisé par le cam-
pus environnemental Birkenfeld de I'Ecole
supérieure de Tréves (UCB).

Le symposium réunit ingénieurs et ma-
nagers, qui s'occupent de l'optimisation,
la planification et le développement de
procédés de remaniement. Les fabricants de
robots et d'outils automatisés ainsi que les
chercheurs — qui analysent les derniéres utili-
sations — peuvent s'échanger sur les meilleu-
res pratiques autour du remaniement avec
les procédés automatisés et robotisés.

De plus, des thémes spécifiques ont été
abordés dans une série de présentations,
démonstrations et posters, comme par ex-
emple le théme du remaniement sur la base
de la robotique, mais également la coopéra-
tion homme-robot et l'industrie du futur.
Les experts de la Robotix-Academy, Wolf-
gang Gerke de I'Ecole supérieure de Tréves,
Campus environnemental Birkenfeld (UCB)
et Tobias Masiak, assistent de recherche du
centre ZeMA, ont présenté sur place le pdle
de recherche Robotix-Academy lors de leurs
présentations et donné des conférences sur
les derniers résultats de recherche.
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Statustreffen
Robotix-Academy
mit dem Projekt-

begleitausschuss
(PBA)

Am 22. Marz 2019 trafen sich die Projekt-
partner der Robotix-Academy mit dem Pro-
jektbegleitausschuss (PBA) auf dem Cam-
pus der Universitat Littich zu ihrem ersten
Statustreffen 2019.

Der Projektbegleitausschuss (PBA) konn-
te sich von der bisherigen Umsetzung des
Interreg-Projektes Robotix-Academy iiber-
zeugen und Fragen zum Berichtsjahr 2018
stellen.

Die Robotix-Academy bildet den organi-
satorischen Rahmen fiir den Aufbau eines
grenziiberschreitenden  Forschungsclusters
im Bereich industrielle Robotik und Mensch-
Roboter-Kooperation (MRK).

Réunion de projet
Robotix-Academy
avec le Comité

d’'accompagnement
(COMACQ)

Le 22 mars 2019, les partenaires de la
Robotix-Academy ont rencontré le Comité
d‘accompagnement (COMAC) sur le cam-
pus de I'Université de Liége pour leur pre-
miére réunion de projet en 2019.

Le Comité d‘accompagnement (COMAC)
pouvait se convaincre de la mise en ceu-
vre du projet Interreg Robotix-Academy a
ce jour et poser des questions sur I'année
2018.

La Robotix-Academy constitue le cadre or-
ganisationnel pour la création d'un cluster
de recherche transfrontalier dans le domaine
de la robotique industrielle et de la coopéra-
tion homme-robot (CHR).
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Auftakt zur Gipfel-
prasidentschaft der
Grol3region

Bei der Auftaktveranstaltung zur Gipfelpra-
sidentschaft der GroRregion am 25. Marz
2019 im Konferenzgebdude des Saarlan-
dischen Rundfunks prasentierte sich die
Robotix-Academy als eines von zahlreichen
Interreg-Projekten der aktuellen Forderpe-
riode (2014-2020). Zum 30. Januar 2019
ibernahm das Saarland den Gipfelvorsitz
der GroBregion. ,Die GroRregion ist unse-
re Zukunft. Wir miissen den aktiven Dialog
mit der Jugend suchen, um die grenziiber-
schreitende Zusammenarbeit — um Europa
— nachhaltig nach vorn zu bringen und zu
starken.”, betonte der saarlandische Minis-
terprasident Tobias Hans.

Rund hundert junge Erwachsene waren zu
dieser Veranstaltung erschienen und konn-
ten bei einer ,Fish Bowl Diskussion den
Vertretern der Gipfellander kritische Fra-
gen stellen. Alle Biirgerinnen und Biirger,
insbesondere die jungen Leute, seien dazu
aufgerufen, mitzuwirken und die GroRregion
stark und zukunftsfihig zu machen. Denn
.Grenzregionen sind nicht zuletzt Chancen-
Regionen”, so der Ministerprasident.

Die GroRregion besteht aus dem Saarland
und Rheinland-Pfalz, Luxemburg, Lothrin-
gen, Wallonien und der Deutschsprachigen

Début du Sommet
Présidence de la
Grande Région

Lors de |'inauguration de la présidence du
sommet de la Grande Région le 25 mars
2019 dans le batiment de conférence de
la Société sarroise de radiodiffusion, la
Robotix-Academy s’est présentée comme un
des nombreux projets Interreg de la période
de financement actuelle (2014-2020). Le 30
janvier 2019, la Sarre a pris la présidence du
sommet de la Grande Région. «La Grande
Région est notre avenir. Nous devons re-
chercher un dialogue actif avec les jeunes
afin de faire progresser et de renforcer dura-
blement la coopération transfrontaliére», a
souligné Tobias Hans, ministre-président de
la Sarre.

Une centaine de jeunes adultes ont assisté
a cet événement et ont pu poser des ques-
tions critiques aux représentants des pays
du sommet lors d'un «Fish Bowl Discus-
siony. Tous les citoyens, en particulier les
jeunes, ont été appelés a participer et a
faire de la Grande Région une région forte
et préte pour l'avenir. Aprés tout, «les ré-
gions frontaliéres en particulier sont des ré-
gions d'opportunité», a déclaré le ministre-
président.

La Grande Région comprend la Sarre et la
Rhénanie-Palatinat, le Luxembourg, la Lor-
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Gemeinschaft Belgiens. Gerade die grenz-
iiberschreitende  Arbeitsmarktorientierung
mit 230 000 Grenzgingern mache diese Re-
gion laut Hans “wirklich einzigartig".

So lddt das Saarland in den kommen-
den zwei Jahren wihrend seines Gipfel-
vorsitzes alle Akteure — Biirger, Biirgerin-
nen, Institutionen und Strukturen - da-
zu ein, die Grolregion gemeinsam voran-
zubringen. Wirtschaftliche Hiirden sollen
abgebaut, die Grolregion bekannter ge-
macht und das Gefiihl der Zusammenge-
horigkeit gestarkt werden. Dazu leisten die
Interreg-Programme mit ihren zahlreichen
Projekten einen wichtigen Beitrag, so auch
die Robotix-Academy mit ihrem grenziiber-
schreitenden Forschungscluster fiir industri-
elle Robotik.

raine, la Wallonie et la Communauté ger-
manophone de Belgique. Selon Hans, c'est
précisément |'orientation du marché du tra-
vail transfrontalier avec 230.000 frontaliers
qui rend cette région «vraiment uniquey.
Au cours des deux prochaines années, la
Sarre invitera tous les acteurs — citoyens,
institutions et structures — a travailler en-
semble pour faire progresser la Grande Régi-
on. Les obstacles économiques doivent &tre
levés, la Grande Région mieux connue et
le sentiment d'appartenance renforcé. Avec
leurs nombreux projets, les programmes In-
terreg y contribuent largement, de méme
que la Robotix-Academy avec son péle de
recherche transfrontalier pour la robotique
industrielle.
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SAE 2019 AeroTech Americas

Vom 26. bis 28. Marz fand in Charleston,
South Carolina (USA), die diesjahrige SAE
AeroTech Americas, eine Fachtagung zur
Luft- und Raumfahrttechnik, statt.

Hier kamen die besten Képfe und wichtigs-
ten Interessenvertreter zusammen, um Infor-
mationen liber neue und angewandte Tech-
nologien auszutauschen, Branchenfragen zu
diskutieren und sich mit anderen Luftfahrt-
profis auszutauschen.

Auch die Robotix-Academy wurde hier
durch das ZeMA vertreten und konnte
einen Vortrag halten zum Thema Ein-
satz von Mensch-Roboter-Kollaboration im
Flugzeugbau am Beispiel des Nietprozesses.

Cette année, le SAE AeroTech Americas, un
symposium sur la technologie aérospatiale,
a eu lieu du 26 au 28 mars & Charleston,
Caroline du Sud (USA).

Il a réuni les meilleurs cerveaux et les
principaux intervenants pour échanger de
I'information sur les technologies nouvel-
les et appliquées, discuter des enjeux de
I'industrie et rencontrer d'autres profession-
nels de I'aviation.

La Robotix-Academy était également repré-
sentée ici par le centre ZeMA et a pu donner
une conférence sur |'utilisation de la colla-
boration homme-robot dans la construction
aéronautique en utilisant le procédé de rive-
tage pour illustrer ce point.
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Vernetzung der
angewandten
Forschung in der
Umwelttechnik

Am 28.03.2019 trafen sich verschiedene
Vertreter aus Hochschulen, Universitat und
Forschungsinstituten, auf Einladung des In-
terreg V. A GroRregion Projektes Greater
Green, im Rahmen der Veranstaltung Ver-
netzung der angewandten Forschung in der
Umwelttechnik, am Umwelt-Campus Bir-
kenfeld.

Ziel dabei war es, Synergien zu erkennen,
um mogliche Vernetzungen unter den Teil-
nehmern im Bereich der angewandten For-
schung in der Umwelttechnik zu fordern.
Die Robotix-Academy wurde dabei durch
Sebastian GroB vertreten. Dieser stellte im
Rahmen seines Vortrags die Aktivitaten der
Academy in den Bereichen Forschung, Tech-
nologietransfer und Aufbau eines Beteili-
gungsnetzwerkes in der GroBregion dem Pu-
blikum vor.

Dabei wurden auch die verschiedenen, im
Rahmen der Robotix-Academy entwickel-
ten, Demonstratoren im Bereich der auto-
matisierten und robotisierten Demontage
und Refabrikation vorgestellt.

Mise en réseau de
la recherche
appliquée en
technologie
environnementale

Le 28 mars 2019, plusieurs représentants
d’'établissements universitaires, d’universités
et d'instituts de recherche se sont réunis a
I'invitation du projet Interreg V A Grande
Région Greater Green, dans le cadre de la
manifestation «Mise en réseau de la recher-
che appliquée en technologie environnemen-
tale», sur le campus environnemental Bir-
kenfeld.

L'objectif était d'identifier des synergies afin
de promouvoir la mise en réseau éventu-
elle des participants dans le domaine de
la recherche appliquée en technologie en-
vironnementale. La Robotix-Academy était
représentée par Sebastian GroR. Sebastian
GroR a présenté au public les activités de
I'Académie dans les domaines de la recher-
che, du transfert de technologie et de la
création d'un réseau de participation dans
la Grande Région.

Les différents démonstrateurs développés au
sein de la Robotix Academy dans le domai-
ne du démantélement et de la refabrication
automatisés et robotisés ont également été
présentés.
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VDI Mechatronik
2019 in Paderborn

Am 27. und 28. Marz 2019 fand in Pader-
born wieder die Veranstaltung Mechatronik
2019 statt, die von der Universitat Pader-
born und dem Heinz Nixdorf Institut organi-
siert wird. Mechatronik steht fiir innovative
Produkte und Prozesse in einem globali-
sierten Markt mit regionalen Auspragungen
und ist somit Schliisseltechnologie fiir den
zukiinftigen Erfolg. Die Veranstaltung rich-
tet sich an alle Entwickler und Forscher so-
wie Entscheidungstrdger im Entwicklungs-
bereich, die sich insbesondere mit dem The-
ma Industrie 4.0, cyberphysischen Systemen
und digitalisierten Produkten beschaftigen.
Im Rahmen der Robotix-Academy nahm
Herr Ali Kanso, wissenschaftlicher Mitar-
beiter am ZeMA, an der Fachtagung teil
und hielt einen Vortrag zum Thema ,Kali-
briermethode fiir einen zwei-dimensionalen
Laserliniensensor als Grundlage fiir roboter-
gestiitzte Anwendungen”.

Zur Mechatronik 2019 waren wieder Ver-
treter aus den Bereichen Automatisierung,
Luft- und Raumfahrttechnik, Fahrzeugtech-
nik, Medizintechnik sowie Energiewirtschaft
zugegen. Die Schwerpunktthemen reichten
von der Fertigung mechatronischer Produk-
te, tber deren Akzeptanz und Einsatz bis
hin zu innovativen Konzepten und der Sys-
temintegration.

VDI Mécatronique
2019 a Paderborn

Les 27 et 28 mars 2019, |'événement Méca-
tronique 2019 a eu lieu a nouveau a Pader-
born, organisé par |'Université de Paderborn
et I'Institut Heinz Nixdorf. La mécatronique
est synonyme de produits et de processus
innovants sur un marché mondialisé aux ca-
ractéristiques régionales et constitue donc
une technologie clé pour le succés futur.
L'événement s'adresse a tous les acteurs
de la recherche et du développement ainsi
qu’aux décideurs du secteur du développe-
ment qui sont particuliérement concernés
par le théme de I'industrie 4.0, des systémes
cyberphysiques et des produits numériques.
Dans le cadre de la Robotix-Academy, Ali
Kanso, assistant de recherche au centre Ze-
MA, a participé au symposium donnant
une conférence sur le théme «Méthode
d'étalonnage d'un capteur de ligne laser bi-
dimensionnel comme base pour les appli-
cations assistées par robot» (Measurement
method of a two-dimensional laser line sen-
sor as a basis for robot-assisted applicati-
ons).

Des représentants des domaines de |'auto-
matisation, de |'aérospatiale, de I'automobile,
de la technique médicale et de I'industrie
énergétique ont a nouveau participé a
I'événement Mécatronique 2019. Les princi-
paux sujets abordés vont de la fabrication
de produits mécatroniques, leur acceptation
et leur utilisation, a des concepts innovants
et a l'intégration de systémes.
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Industrieausschuss
IHK am ZeMA

Am 01. April 2019 war der Ausschuss “In-
dustrie, Forschung und AuRenwirtschaft”
der IHK Saarland zu Besuch am ZeMA.
Dipl.-Wirtsch.-Ing. Andreas Noss, kaufméan-
nischer Geschaftsfiihrer am ZeMA, begriilte
IHK-Geschaftsfithrer Dr. Carsten Meier so-
wie die Mitglieder des Industrieausschusses
unter ihrem Vorsitzenden Albert Hettrich.
Prof. Dr. Georg Frey, Universitdt des Saar-
landes, gab den knapp 40 Teilnehmern einen
kurzen Uberblick iiber die aktuellen The-
men des Promotionskollegs Digitalisierung
der Produktion. Im Anschluss prasentierten
die Doktoranden Christian Siegwart und Se-
bastian Gratz-Kelly ihre Promotionsthemen,
welche sich mit der IT-Security und tragba-
ren Assistenztools in der digitalen Produk-
tion beschaftigen.

Im Anschluss an die beiden Vortrige konn-

Comité de
I"'industrie CCI

(IHK) au centre
ZeMA

Le ler avril 2019, la Commission «Indus-
trie, recherche et commerce extérieur»de
la CCl Sarre a visité le centre ZeMA. An-
dreas Noss, directeur commercial du centre
ZeMA, a souhaité la bienvenue & Carsten
Meier, directeur général de la CCl, et aux
membres du comité de l'industrie sous la
présidence d'Albert Hettrich.

Georg Frey, professeur a |'Université de
la Sarre, a donné aux quelque 40 partici-
pants un bref apercu des thémes actuels de
I'école doctorale sur la numérisation de la
production. Les doctorants Christian Sieg-
wart et Sebastian Gratz-Kelly ont ensui-
te présenté leurs thémes de doctorat, qui
traitent de la sécurité informatique et des
outils d'assistance portables en production
numérique.

Aprés les deux conférences, les participants
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ten sich die Teilnehmer bei einem gefiihrten
Hallenrundgang durch das ZeMA ebenfalls
ein Bild von den iibrigen Promotionskolleg-
themen machen. Hier wurden auch die bei-
den Interreg-Projekte COTEMACO und
Robotix-Academy kurz prasentiert, die ih-
ren Fokus insbesondere auf den Technolo-
gietransfer in den europiischen Mittelstand
gesetzt haben.

Nach einem IHK-internen Teil endete die
Veranstaltung mit einem Get-together, bei
dem sich IHK-Vertreter und Teilnehmer des
Promotionskollegs austauschen und Kon-
takte kniipfen konnten. Das Promotions-
kolleg konnte damit seinem programmati-
schen Anspruch gerecht werden, den Wis-
senstransfer zu férdern und die Vernetzung
in die regionale Industrie auszubauen.

ont également pu se faire une idée des autres
thémes de doctorat lors d'une visite guidée
de la salle du centre ZeMA. Les deux projets
Interreg COTEMACO et Robotix-Academy
ont également été briévement présentés ici,
avec un accent particulier sur le transfert de
technologie aux PME européennes.

Aprés une partie interne a la CCl, |'événement
s'est terminé par une réception ol les repreé-
sentants de la CCl et les participants de
I'école doctorale ont pu échanger des idées
et établir des contacts. Le collége doctoral
a ainsi pu se montrer a la hauteur de sa
prétention programmatique de promouvoir
le transfert des connaissances et d'élargir le
réseautage dans l'industrie régionale.
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Die Academy bei
der Hannover
Messe 2019

Das Roboterlabor der Universitdt Liittich
(ULg) wurde auch in diesem Jahr wieder
von den beiden wallonischen AuRenhandels-
agenturen AWEX (der Wallonischen Expor-
tagentur) und WBI (Walonnie-Bruxelles In-
ternational) zur Hannover Messe eingela-
den.

Rund 20 Unternehmen, Start-ups, Forschungs-

und Universitatseinrichtungen waren auf
dem Stand der Wallonie vertreten. Die HMI
war eine groRartige Gelegenheit, sich mit
wallonischen und internationalen Industrie-
vertretern iiber die Aktivitaten der Univer-
sitat Littich und insbesondere der Robotix-
Academy auszutauschen.

Die Hannover Messe Industrie fand dieses
Jahr vom 01. — 05. April statt und ist eine
der weltweit groBten im Bereich der indus-
triellen Technologie. Mehr als 6.500 Aus-
steller aus 70 Landern sowie iiber 220.000
Besucher waren vor Ort.

L'Academy au
Salon de Hanovre
2019

Le laboratoire robotique de I'Université de
Liege (ULg) a été invité cette année enco-
re par les deux agences wallonnes de com-
merce extérieur AWEX (Agence wallonne a
I'exportation) et WBI (Walonnie-Bruxelles
International) au Salon de Hanovre.

Une vingtaine d'entreprises, start-ups, insti-
tutions de recherche et universités étaient
représentées sur le stand wallon. Cet événe-
ment a été I'occasion de discuter des acti-
vités de |'Université de Liége et en particulier
de la Robotix-Academy avec des représen-
tants de l'industrie wallonne et internatio-
nale.

Le Salon de Hanovre, qui s'est tenue cette
année du ler au 5 avril, est I'un des plus
grands salons mondiaux dans le domaine de
la technologie industrielle. Plus de 6 500 ex-
posants de 70 pays et plus de 220 000 visi-
teurs étaient présents.
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Schiler des
Gymnasiums am
Schloss besuchen

das ZeMA

Am 05. April 2019 besuchte eine Gruppe
Schiiler des Gymnasiums am Schloss zu-
sammen mit ihren Austauschpartnern aus
Thionville das ZeMA. Je 14 deutsche und
franzosische Schiiler einer 9. Klasse waren
ans ZeMA gekommen, um an einem Work-
shop zum Thema “Unsere Zukunft in 30
Jahren — neueste Entwicklungen und Tech-
nologien” teilzunehmen.

Wahrend der zweistiindigen Fiithrung in
Deutsch und Franzdsisch konnten die Schii-
ler hautnah erleben, was Forschung bedeu-
tet: Fabian Adler und Daniela Schmidt, wis-
senschaftliche Mitarbeiter am ZeMA, nah-
men die Schiiler mit auf einen Rundgang
durch die Demonstratorlandschaft des For-
schungsinstituts. Zahlreiche Demonstrato-
ren aus den Bereichen Automatisierung und
Mensch-Roboter Kollaboration konnten die
Schiiler dabei in Augenschein nehmen und
sich von den wissenschaftlichen Mitarbei-

Des éléves du
Gymnasium am
Schloss visitent le
centre ZeMA

Le 5 avril 2019, un groupe d'éléves du Gym-
nasium am Schloss (lycée du chateau) a vi-
sité le centre ZeMA avec leurs partenaires
d'échange de Thionville. 14 étudiants alle-
mands et 14 étudiants francais d'une classe
de troisiéme année sont venus au centre Ze-
MA pour participer a un atelier sur le théeme
«Notre avenir dans 30 ans — derniers déve-
loppements et technologiesy.

Au cours d'une visite guidée de deux heures
en allemand et en francais, les éléves ont
pu découvrir de prés ce que signifie la re-
cherche: Fabian Adler et Daniela Schmidt,
membres du personnel scientifique du cen-
tre ZeMA, ont fait visiter aux éléves les
différents démonstrateurs de |'institut de re-
cherche. De nombreux démonstrateurs issus
des domaines de I'automatisation et de la
collaboration homme-robot ont permis aux
étudiants de voir de plus prés et de se faire
expliquer par le personnel scientifique les ex-
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tern die Anwendungsbeispiele erldutern las-
sen.

Insbesondere die Interaktion zwischen Mensch

und Maschine mittels Smart Devices wie
z.B. einer Mixed Reality Brille hatte die
Aufmerksamkeit der Schiiler erregt. Hier
konnten sie selbst ausprobieren, wie sich
Roboter und Werker die Aufgaben teilen, je
nach Fahigkeit und Anforderung des Mon-
tageprozesses.

Diese und andere Methoden der Teilauto-
matisierung werden ebenfalls (weiter)ent-
wickelt im Rahmen der beiden Interreg-
Projekte Robotix-Academy und COTEMA-
CO, die in der aktuellen Programmperiode
(2014-2020) am ZeMA durchgefiihrt wer-
den. Grenziiberschreitendes Lernen und For-
schen mit anderen europdischen Partnern
sowie der Technologietransfer in den indus-
triellen Mittelstand der Region sind die Ziele
dieser Projekte, die durch den Europ3ischen
Fonds fiir regionale Entwicklung (EFRE)
gefordert werden. Das rege Interesse der
Schiiler — nicht zuletzt an der Roboterdame
Pepper — zeigt, dass der Forschungsnach-
wuchs sich bereits formiert. Es muss nur
jemand die Neugier und die Begeisterung
der jungen Leute wecken.

emples d'application.

En particulier, I'interaction entre I'homme
et la machine a 'aide de dispositifs intelli-
gents tels que les lunettes de réalité mixte a
attiré |'attention des éléves. lls ont pu tes-
ter par eux-mémes comment les robots et
les opérateurs se répartissent les tiches, en
fonction des capacités et des exigences du
processus d’assemblage.

Ces méthodes et d'autres méthodes d’auto-
matisation partielle seront elles aussi déve-
loppées dans le cadre des deux projets Inter-
reg Robotix-Academy et COTEMACO, qui
seront réalisés au ZeMA pendant la péri-
ode actuelle du programme (2014-2020).
L'apprentissage et la recherche transfron-
taliers avec d'autres partenaires européens
ainsi que le transfert de technologie vers les
PME industrielles de la région sont les objec-
tifs de ces projets, qui sont soutenus par le
Fonds européen de développement régional
(FEDER). Le vif intérét des éléves — notam-
ment pour la robot Pepper — montre que la
prochaine génération de chercheurs est déja
en train de se former. Il ne faut éveiller que
la curiosité et |'enthousiasme des jeunes.
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EU-Kommissarin

Corina Cretu zu
Besuch am ZeMA

Am Dienstag, 16. April, besuchte Corina
Cretu, EU-Kommissarin fiir Regionalpoli-
tik, auf Einladung der saarlandischen Wirt-
schaftsministerin und stellvertretenden Mi-
nisterprisidentin Anke Rehlinger das Saar-
land. Die Ministerin hatte die rumaénische
Kommissarin eingeladen, um mit ihr iber
die aktuelle EFRE-Férderperiode sowie iiber
die Schwerpunkte und Fdrdermdglichkeiten
des kommenden EFRE-Programms zu spre-
chen.

.Gerade fiir das Saarland als europ3ischs-
tes aller Bundeslander ist der Europiische
Fonds fiir regionale Entwicklung (EFRE)
ein wichtiges Instrument, um den Struktur-
wandel in der Region zu gestalten und die
Wettbewerbsfahigkeit unserer Wirtschaft zu
starken", so die Ministerin. Das Saarland un-
terstiitzt damit die derzeitige Kohasionspo-
litik der EU, welche die Wettbewerbsfahig-
keit des regionalen Mittelstands als eigenes

La Commissaire
européenne Corina

Cretu visite le
centre ZeMA

Le mardi 16 avril, Corina Cretu, Commis-
saire européenne chargée de la politique ré-
gionale, s'est rendue en Sarre a l'invitation
de la Ministre sarroise de |'économie et Vice-
premiére Ministre Anke Rehlinger. La minis-
tre avait invité la commissaire roumaine a
lui parler de la période de financement ac-
tuelle du FEDER ainsi que des priorités et
des possibilités de financement du prochain
programme FEDER.

«Le Fonds européen de développement ré-
gional (FEDER) est un instrument import-
ant, en particulier pour la Sarre, qui est
le plus européen de tous les Lander, pour
faconner les changements structurels dans la
région et renforcer la compétitivité de notre
économiey, a déclaré la ministre. La Sarre
soutient ainsi la politique de cohésion actu-
elle de I'UE, qui définit la compétitivité des
PME régionales comme un objectif politi-
que distinct. Selon la ministre, chaque régi-
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politisches Ziel definiert. Einzelne Regio-
nen miissten die Méglichkeiten haben, die
EFRE-Forderung entlang regionaltypischer
Stirken und Schwachen ausrichten zu kon-
nen, so die Ministerin.

EU-Kommissarin Cretu wies darauf hin, dass
im Saarland bereits eine Vielzahl von be-
deutenden Projekten mit Hilfe von EFRE-
Mitteln realisiert wurde, u.a. die Ansiedlung
und Unterstiitzung von angesehenen For-
schungseinrichtungen. ,lch bin zuversicht-
lich”, so Cretu weiter, ,dass das Saarland
zahlreiche bewihrte Férdermalnahmen fort-
fiihren sowie neue ldeen und Projekte ent-
wickeln und durchfiihren kann."

Im Anschluss an den politischen Dialog be-
suchten Rehlinger und Cretu in Begleitung
des fritheren saarlandischen Umweltminis-
ters und heutigen EU-Parlamentariers Jo
Leinen das ZeMA, eines der Leuchtturm-
projekte europdischer Regionalentwicklung.
Hier wurden sie begriiBt vom kaufmanni-
schen Geschaftsfiihrer Andreas Noss und Dr.
Matthias Vette-Steinkamp, Gruppenleiter
Robotik und Mensch-Technik-Interaktion.
Gemeinsam ging es auf einen Rundgang
durch die Demonstrator-Landschaft der
neuen ZeMA-Halle, deren Erweiterung und
Erstausstattung iiber das saarlandische EFRE-
Programm gefordert wurde.

Auf dem Rundgang konnte Dr. Vette-
Steinkamp dem Besuch aus Briissel weitere
Projekte vorstellen, die aus dem Interreg-
Programm finanziert wurden, darunter die
Robotix-Academy und Cotemaco sowie das
Projekt IProGro2, welches die Entwick-
lung innovativer Produktionstechnologien
fiir GroBbauteile erforscht.

Kommissarin Cretu zeigte sich sichtlich be-
eindruckt und bleibt optimistisch, dass die
Europiische Kommission die Ziele fiir den
EFRE in der kommenden Forderperiode
2021-2027 entsprechend weit fasst, damit
Forschungsprojekte, wie die am ZeMA auch
kiinftig realisiert werden kdnnen.

on doit avoir la possibilité d'aligner I'aide du
FEDER sur les forces et les faiblesses régio-
nales typiques.

La Commissaire européenne Cretu a souli-
gné qu'un grand nombre de projets import-
ants ont déja été mis en ceuvre en Sarre
avec l'aide de fonds du FEDER, y compris
la création et le soutien d'institutions de re-
cherche prestigieuses. «Je suis convaincu,
poursuit Cretu, que la Sarre sera en mesu-
re de poursuivre de nombreuses mesures de
financement éprouvées et de développer et
de mettre en ceuvre de nouvelles idées et de
nouveaux projetsy.

A l'issue du dialogue politique, Rehlinger et
Cretu ont visité le centre ZeMA Zentrum
fiir Mechatronik und Automatisierungstech-
nik (Centre de mécatronique et des techno-
logies de I'automatisation), I'un des projets
phares du développement régional européen,
accompagné de Jo Leinen, ancien ministre
de I'Environnement de la Sarre et membre
du Parlement européen. lls y ont été ac-
cueillis par le directeur commercial Andre-
as Noss et Matthias Vette-Steinkamp, chef
de groupe robotique et interaction homme-
machine. Ensemble, ils ont visité le paysa-
ge de démonstration du nouveau hall Ze-
MA, dont |'extension et |'équipement initial
ont été soutenus par le programme FEDER
sarrois. Lors de la visite de la Commissaire
de Bruxelles, M. Vette-Steinkamp a pu pré-
senter d'autres projets financés par le pro-
gramme Interreg, notamment la Robotix-
Academy et Cotemaco ainsi que le projet
IProGro2, qui porte sur le développement de
technologies de production innovantes pour
les grands composants.

La Commissaire Cretu a été visiblement im-
pressionnée et reste optimiste quant au fait
que la Commission européenne fixera les ob-
jectifs du FEDER pour la prochaine péri-
ode de financement 2021-2027 afin que des
projets de recherche tels que ceux du cen-
tre ZeMA puissent également &tre réalisés a
I'avenir.
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Robotix-Academy
auf der 7. CSITF
in Shanghai

Die Robotix-Academy ist auf der 7. Chi-
na Shanghai International Technology Fair
CSITF, einer der groRten Technologiemes-
sen der Volksrepublik China, vertreten. Das
Saarland wurde dieses Jahr als Partnerland
eingeladen.

Auf der Messe, die vom 18.-20. April 2019
stattfindet, werden 1.200 Aussteller und
50.000 Besucher erwartet. Tobias Masiak
vertritt das ZeMA vor Ort und stellt neben
dem Institut das Thema kiinstliche Intelli-
genz in der Flugzeug Strukturmontage vor.

L'Academy au
7eme CSITF a
Shanghai

La Robotix-Academy est représentée a la
7e China Shanghai International Technology
Fair, I'une des plus grandes foires technolo-
giques de la République populaire de Chine.
Cette année, la Sarre a été invitée en tant
que pays partenaire.

1.200 exposants et 50.000 visiteurs sont
attendus au salon qui se tiendra du 18
au 20 avril 2019. Tobias Masiak, assistant
de recherche au centre ZeMA, représente-
ra la Robotix-Academy sur place et pré-
sentera le théme de l'intelligence artificiel-
le dans |'assemblage des structures d’avions
aux cotés de l'institut.
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Mitbestimmungs-

akademie ver.di zu
Besuch am ZeMA

Am 26. April war die saarldndische Mitbe-
stimmungsakademie ver.di zu Besuch am
ZeMA. Die Teilnehmer des Moduls Wei-
terbildung der Akademie konnten sich hier
iiber die neuesten 14.0-Technologien sowie
die Mensch-Roboter-Kollaboration informie-
ren.

Nach einer kurzen theoretischen Einfiihrung
hatten die Besucher Gelegenheit, sich bei
einer Hands-on-Demonstration in der neuen
Halle des ZeMA die jiingsten Anwendungs-
beispiele der Interreg Projekte Robotix-
Academy und COTEMACO anzuschauen.
Dr. Matthias Vette-Steinkamp, Gruppen-
leiter fiir Robotik und Mensch-Technik-
Interaktion, begleitete die Gruppe und er-
l[duterte die einzelnen Applikationen.

Der ver.di Landesbezirks Rheinland-Pfalz-
Saarland, Fachbereich 9 (Telekommunikati-
on, Informationstechnologie und Datenver-
arbeitung), fiihrt 2019 zusammen mit der
Arbeit & Leben Rheinland-Pfalz, der Ar-
beitskammer des Saarlandes und der Tech-

L'académie de

cogestion ver.di
visite le ZeMA

Le 26 avril I'Académie sarroise de cogestion
ver.di a visité le centre ZeMA. Les partici-
pants au module de formation avancée de
I'académie ont pu s'informer sur les der-
niéres technologies 14.0 et la collaboration
homme-robot.

Aprés une bréve introduction théorique,
les visiteurs ont eu l'occasion de voir les
derniers exemples d'application des pro-
jets Interreg Robotix-Academy et COTE-
MACO lors d'une démonstration pratique
dans le nouveau hall ZeMA. Matthias Vette-
Steinkamp, chef de groupe Robotique et
Interaction Homme-Technologie, a accom-
pagné le groupe et expliqué les différentes
applications.

L'académie de cogestion est organisée en
2019 par I'arrondissement de ver.di Rhénanie-
Palatinat-Saarland, département 9 (Télé-
communications, technologies de I'informa-
tion et informatique), en collaboration avec
Arbeit & Leben Rhénanie-Palatinat, la
Chambre du travail de Sarre et le co-
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nologieberatungsstelle BEST die Mitbe-
stimmungsakademie durch. Die Akademie
dient der Nachwuchsférderung und ermog-
licht den Teilnehmenden, sich auf mégliche
kiinftige Funktionen in Betrieb und/oder
Gewerkschaft vorzubereiten. Anhand von
vier Modulen werden dafiir wichtige Kom-
petenzen in den Bereichen Kommunikati-
on, Projektmanagement und (wirtschafts-
)politischer Bildung vermittelt.

mité consultatif BEST en technologie.
L'académie sert & promouvoir les jeunes tal-
ents et permet aux participants de se prépa-
rer & d'éventuelles fonctions futures dans
I'entreprise et/ou le syndicat. Sur la base de
quatre modules, des compétences importan-
tes dans les domaines de la communication,
de la gestion de projet et de la formation
politique (économique) sont enseignées.
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Technocampus
Seminar 1

Citius Engineering und Technifutur, zwei
strategische Partner der Robotix-Academy,
boten Mitte Mai eine mehrtagige Schulung
zur Industrierobotik an. Es wurde ein un-
fangreiches Programm erstellt, um unter
anderem Kenntnisse zu vermitteln, wie man
eine Roboterzelle aufbaut und deren Sicher-
heit gewahrleistet, was ein Roboter ist und
wie man ihn benutzt.

Im Rahmen dieses Trainings wurde die Uni-
versitdt Liittich einen Tag eingeladen, um
iiber Themen im Zusammenhang mit ihren
Forschungsaktivitaten zu sprechen. Olivier
Brils, Arthur Lismonde, Robin Pellois, Nor-
man Marlier und Nathan Deom traten bei
dieser Veranstaltung als Referenten auf.

Es wurden theoretische Konzepte zu Inter-
polationsmethoden, Kontrolle, Trajektori-
engenerierung und Singularitaten diskutiert.
Aber auch andere praxisnahe Methoden wie
Programmiermethoden, ROS und Sensoren.
Zudem gab es eine Einfiihrung in for-
schungsorientierte Bereiche wie kiinstli-
che Intelligenz und maschinelles Lernen,
Mensch-Roboter-Interaktion und Ko-mani-
pulation. Diese Veranstaltung fand in Gosse-
lies in den Raumlichkeiten von Technifutur
statt. Rund zehn Ingenieure und Techniker
aus der Industrie haben diese Schulung ab-
solviert, die nochmals wiederholt wird.

Séminaire
Technocampus 1

Citius Engineering et Technifutur, deux
partenaires stratégiques de la Robotix-
Academy, ont proposé a la mi-mai une for-
mation de plusieurs journées sur la roboti-
que industrielle. Un programme complet a
été proposé pour savoir, entre autres, com-
ment monter une cellule robotisée et en
assurer la sécurité, ce que sont les cobots et
leur utilisation.

Lors de cette formation, I'Université de Lié-
ge a été invitée a intervenir une journée
sur des sujets en lien avec des activités de
recherche. Olivier Briils, Arthur Lismonde,
Robin Pellois, Norman Marlier et Nathan
Deom sont intervenus lors de cet événe-
ment. Des concepts théoriques sont abordés
sur les méthodes d'interpolation, le contréle,
la génération de trajectoires ou encore les
singularités. Mais aussi d'autres plus prati-
ques comme les méthodes de programmati-
on, ROS et les capteurs.

Des domaines plus propres a la recherche
comme l'intelligence artificielle et le machi-
ne learning, l'interaction humain-robot et
la co-manipulation ont été introduits égale-
ment. Cet événement a eu lieu & Gosselies
dans les locaux de Technifutur. Une dizai-
ne d'ingénieurs et de techniciens du monde
industriel ont suivi cette formation qui sera
amenée a étre réitérée.
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11. Montage-
Tagung in
Saarbriicken

Am 08. und 09. Mai 2019 veranstaltete das
ZeMA — Zentrum fiir Mechatronik und Au-
tomatisierungstechnik gGmbH zusammmen
mit dem Jahreskongress des AKJ Automo-
tive die 11. Montage-Tagung in der Con-
gresshalle in Saarbriicken. Auch in diesem
Jahr war die Robotix-Academy wieder mit
einem Stand vertreten.

Bei der diesjdhrigen Tagung war Saar-
briicken erneut zentraler Treffpunkt fiir Ent-
scheidungstrager, Planer und Entwickler aus
Produktion und Engineering. Kernthemen
waren die Vernetzung der Produktion, die
Unterstiitzung des Menschen im Produk-
tionsumfeld, die Einsatzmoglichkeiten von
Virtual Reality sowie der Wandel und die
Zukunft der Produktion. Namhafte Refe-
renten der Firmen BMW Group, Bosch
Rexroth, Daimler, Heidelberger Druckma-
schinen, KUKA Systems, MAN SE, Robert
Bosch, Siemens, VW und ZF Friedrichsha-
fen informierten in den Fachvortrigen iiber

11eme édition de
la rencontre de
|'assemblage

Les 8 et 9 mai 2019, le centre ZeMA -
Zentrum fiir Mechatronik und Automatisie-
rungstechnik gGmbH a organisé conjointe-
ment avec le congres annuel de I'AKJ Auto-
motive la 11e conférence de montage dans
la salle des congrés de Sarrebruck. Cette
année encore, la Robotix-Academy était re-
présentée avec un stand.

Cette fois-ci de nouveau, Sarrebruck a été le
point de rencontre central de la conférence,
Sarrebruck a été le point de rencontre cen-
tral des décideurs, des planificateurs et des
développeurs des secteurs de la production
et de l'ingénierie lors de la conférence de
cette année. Les thémes centraux étaient la
mise en réseau de la production, le souti-
en des personnes dans |'environnement de
production, les possibilités d'application de
la réalité virtuelle ainsi que le changement
et I'avenir de la production. Des conféren-
ciers renommés du groupe BMW, Bosch
Rexroth, Daimler, Heidelberger Druckma-
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aktuelle Trends und Entwicklungen in der
Produktion.

JWir haben prominente Vertreter aus fiih-
renden Industrieunternehmen eingeladen,
um neueste Entwicklungen und Trends rund
um die Produktion vorzustellen und zu dis-
kutieren. Schwerpunkte der Diskussion sind
Industrie 4.0, Digitalisierung, Shopfloor-
Management und Mensch-Roboter-Koope-
ration.”, so Prof. Dr.-Ing. Rainer Miiller,
wissenschaftlicher Geschaftsfiihrer des Ze-
MA.

Tobias Hans, Ministerprasident des Saarlan-
des, erdffnete die Tagung und begriifte die
angereisten Teilnehmer.

Ein Hhepunkt der Veranstaltung war die
Preisverleihung des ,,Innovationspreises Mon-
tage 4.0". Uberreicht wurde dieser an zwei
wissenschaftliche Mitarbeiter der Robotix-
Academy: Khansa Rekik fiir die heraus-
ragende Abschlussarbeit mit dem Thema
,Ad hoc-Planung einer Mensch-Roboter-
Kooperation an einem Use-Case fiir die
Flugzeugstrukturmontage” und Tobias Ma-
siak fiir die besondere Forschungsleistung
im Bereich der , Kl-basierten Echtzeit-Quali-
tatspriifung und Visualisierung am Beispiel
eines Nietprozesses".

schinen, KUKA Systems, MAN SE, Robert
Bosch, Siemens, VW et ZF Friedrichshafen
ont présenté les tendances et développe-
ments actuels de la production.

«Nous avons invité d'éminents représen-
tants d'entreprises industrielles de premier
plan & présenter et a discuter des derniers
développements et tendances en matié-
re de production. La discussion porte sur
I'industrie 4.0, la numérisation, la gesti-
on des ateliers et la coopération homme-
robot.» a souligné Rainer Miiller, directeur
scientifique du centre ZeMA. Tobias Hans,
ministre-président de la Sarre, a ouvert la
conférence et souhaité la bienvenue aux par-
ticipants.

L'un des faits marquants de I'événement a
été la remise du «Prix de l'innovation As-
sembly 4.0». Il a été présenté a deux assi-
stants de recherche de la Robotix Academy:
Khansa Rekik pour I'excellente thése de fin
d'études sur le théme «Planification ad hoc
d'une coopération homme-robot sur un cas
d'utilisation pour |'assemblage de structures
d'avions» et Tobias Masiak pour la réalisa-
tion de recherches spéciales dans le domaine
des «essais et visualisation de qualité basés
sur I'Al en temps réel a I'exemple du procédé
du rivetage».
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Czech-Luxembourgish Robotics Day

Am 14. Juni 2019 prasentierte Dr. Bas-
sem HICHRI die Aktivitdten der Robotix-
Academy im Rahmen des Weltraumrobo-
tertags in der Tschechischen Botschaft in
Luxemburg.

Ziel der Veranstaltung war es, Verbindun-
gen zwischen der Universitdt Luxemburg,
den Akteuren des Raumfahrtsektors und
den tschechischen Universititen und Ge-
sellschaften herzustellen. Fiir die Zukunft
sind Kooperationen fiir die gemeinsame For-
schung zwischen beiden Landern geplant.

Le 14 juin 2019, Dr. Bassem HICHRI a pré-
senté les activités de la Robotix-Academy
lors de la journée Spatiale de Robotique a
I'embrassade Tchéque au Luxembourg.

Le but de la journée est d'établir des liens
entre I'Université du Luxembourg, les ac-
teurs dans le secteur de I'espace et les Uni-
versité et les sociétés Tcheques. Des colla-
borations pour des travaux de recherche en
commun sont prévues pour le future entre
les deux pays.
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Roadshow an der
Technischen

Hochschule
Mittelhessen THM

Vom 27. bis 29. Mai war die Robotix-
Academy Roadshow zu Gast an der Techni-
schen Hochschule Mittelhessen THM in Gie-
Ren. Im Rahmen der Projektwoche konnten
sich die Studenten auf den neuesten Stand
der Forschung bringen: Dr. Matthias Vette-
Steinkamp referierte zu aktuellen Einsatz-
moglichkeiten kollaborativer Fertigungspro-
zesse in der Produktion.

Die Robotix-Academy Roadshow kam herv-
voragend bei den Studenten an, da ver-
schiedene Mensch-Roboter-Kollaborations-
Systeme (MRK-Systeme) vorgestellt und
aus Anwendersicht bewertet wurden. An-
schlieBend wurden die Roboter von den Stu-
denten programmiert. Ziel der Veranstal-
tung war, die Studierenden fiir die Robotik
zu begeistern und in den wissenschaftlichen
Austausch zu gehen. In diesem Sinne freut
sich die Robotix-Academy, wenn sie beim
wissenschaftlichen Nachwuchs der THM das
Interesse fiir Robotik wecken und evtl. auch
weitere Mitstreiter fiir den Forschungsclus-
ter gewinnen konnte.

Roadshow a
I’'Université
Technique de la
Hesse centrale
THM

Du 27 au 29 mai, la Robotix-Academy
Roadshow a été invitée a I'Université Tech-
nique de la Hesse centrale THM (Techni-
sche Hochschule Mittelhessen ) de GieRen.
Pendant la semaine du projet, les étudiants
ont pu se tenir au courant de I'état actuel
de la recherche : Matthias Vette-Steinkamp
a donné une conférence sur les applications
actuelles des procédés de fabrication colla-
boratifs en production.

Le Robotix-Academy Roadshow a été trés
bien accueilli par les étudiants, car divers
systémes de collaboration homme-robot
(systémes MRK) ont été présentés et éva-
lués du point de vue de ['utilisateur. Les
robots ont ensuite été programmés par les
étudiants. Le but de I'événement était de
susciter |'enthousiasme des étudiants pour
la robotique et d'engager un échange scien-
tifique. En ce sens, la Robotix-Academy est
heureuse d'avoir pu susciter |'intérét pour
la robotique chez les jeunes scientifiques du
THM et peut-étre aussi de gagner d'autres
co-équipiers pour le pdle de recherche.
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ZeMA prasentiert
sich auf der AEE
2019 in Niirnberg

Am 04. und 05. Juni 2019 prasentierte sich
das ZeMA auf der AEE Automotive En-
gineering Expo in Niirnberg. Mit iiber 80
Ausstellern ist die AEE weltweit das einzi-
ge interaktive Forum, welches die gesamte
Prozesskette “lackierte Karosserie" abdeckt,
vom Konzept bis hin zur Endmontage. Die
Player der Branche gaben dabei tiefe Ein-
blicke in die aktuellen Trends: Digitale Ent-
wicklung, Flexible Produktion sowie neue
Karosseriestrukturen standen im Fokus der
Diskussion.

Das ZeMA war mit einem Stand vertreten
und stellte seine Forschungs- und Transfert-
hemen vor, insbesondere die Projekte “Ther-
mografische Nassedetektion” und “Radad-
aption zur Vermessung der Fahrzeuggeome-
trie”. Zahlreiche Vertreter der Automobil-
und Zulieferindustrie informierten sich hier
iber den Stand der Forschung bei der Pro-

ZeMA se présente
au salon AEE 2019
a Nuremberg

Les 04 et 05 juin 2019, le centre ZeMA s'est
présenté au salon AEE Automotive Engi-
neering Expo a Nuremberg. Avec plus de 80
exposants, |'AEE est le seul forum interactif
au monde qui couvre |'ensemble de la chaine
de processus “carrosserie peinte”, de la con-
ception a |'assemblage final. Les acteurs de
I'industrie ont donné un apercu approfondi
des tendances actuelles : le développement
numeérique, la flexibilité de la production et
les nouvelles structures de carrosserie ont
été au centre de la discussion.

Le ZeMA était représenté par un stand et a
présenté ses sujets de recherche et de trans-
fert, en particulier les projets «Détection
thermographique de ['humidité» et «Ad-
aptation de la roue pour la mesure de la
géométrie d'un véhicule». De nombreux
représentants de I'industrie automobile et
de la sous-traitance se sont informés sur
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zessoptimierung in der Fahrzeugmontage.
Lennard Margies, wissenschaftlicher Mitar-
beiter am ZeMA, hatte zudem Gelegenheit,
die aktuellen Forschungsprojekte des ZeMA
zu skizzieren: Im Rahmen EU-gefdrderter
Projekte forscht das ZeMA mit einer Rei-
he von Partnern aus anderen europiischen
Landern an gemeinsamen Fragestellungen
zur Automatisierung und Mensch-Technik-
Interaktion. Die aktuellen Interreg-Projekte
Robotix-Academy (GroRregion) und Cote-
maco (Nord-West-Europa) zielen darauf ab,
neue wissenschaftliche Erkenntnisse in den
industriellen Mittelstand zu transferieren,
um so die KMU und deren Wettbewerbsfa-
higkeit zu starken.

I'état de la recherche dans le domaine de
I'optimisation des processus d'assemblage
des véhicules.

Lennard Margies, assistant de recherche au
ZeMA, a également eu |'occasion de pré-
senter les projets de recherche actuels du
ZeMA : Dans le cadre des projets financés
par I'UE, le ZeMA étudie des questions com-
munes sur |'automatisation et I'interaction
homme-machine avec un certain nombre
de partenaires d'autres pays européens. Les
projets Interreg en cours Robotix-Academy
(Grande Région) et Cotemaco (Europe du
Nord-Ouest) visent a transférer les nouvelles
connaissances scientifiques aux PME indus-
trielles afin de renforcer celles-ci ainsi que
leur compétitivité.
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RACIR 2019 — Robotix-Academy
Conference for Industrial Robotics

Am 05. Juni fand an der Universitat Liittich
die dritte Robotix-Academy Konferenz zur
industriellen Robotik — Robotix-Academy
Conference for Industrial Robotics RACIR —
statt.

Hier kamen etwa 30 Vertreter der Partner-
hochschulen aus der GroRregion zusammen,
um zu innovativen Forschungsschwerpunk-
ten der industriellen Robotik zu referieren:
11 Nachwuchswissenschaftlerinnen und -
wissenschaftler prasentierten den Fortschritt
ihrer Arbeit einem Publikum aus Forschern,
Professoren und Industrievertretern.

Es wurde ein breites Spektrum an techni-
schen Bereichen abgedeckt. Dazu gehdren
die Maschinenkommunikation, die Mensch-
Technik-Interaktion, die Sicherheit koboti-
scher Zellen, die Robotik in der Automati-
sierung und sogar die Ethik in der Robo-
tik. Dieser Tag bot auch die Gelegenheit,
einen weniger formellen Austausch bei ei-
nem Kaffee oder einem gemeinsamen Essen
zu pflegen.

La troisieme conférence Robotix-Academy
Conference for Industrial Robotics RACIR a
eu lieu le 5 juin a I'Université de Liége.
Une trentaine de représentants des univer-
sités partenaires de la Grande Région se
sont réunis autour de thémes de recher-
che innovants en robotique industrielle :
11 jeunes scientifiques ont présenté |'état
d'avancement de leurs travaux devant un
public de chercheurs, professeurs et indus-
triels.

Un large éventail de domaines techniques a
été couvert. Il s'agit notamment de la com-
munication entre machine, de l'interaction
homme-technologie, de la sécurité des cel-
lules cobotiques, de la robotique en automa-
tisation et méme de I'éthique en robotique.
Cette journée a également été l'occasion
d'un échange moins formel autour d'une tas-
se de café ou d'un repas en commun.
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Jobmesse
“Jobbing-Center”
in Saarbriucken

Am 13. Juni 2019 fand in Saarbriicken die
Jobmesse “Jobbing-Center” statt, auf der
sich mehr als 100 Firmen aus der Regi-
on prasentieren. Auch das ZeMA Zentrum
fiir Mechatronik und Automatisierungstech-
nik war dabei, ebenso wie die UdS Universi-
tat des Saarlandes und die htw Saarbriicker
Hochschule fiir Technik und Wirtschaft.
Auf dem Programm standen knapp ein Dut-
zend Vortrage etwa liber die Erfolgsfakto-
ren bei der Personalauswahl, das Deutsch-
Franzdsische Hochschulinstitut und die Fra-
ge, wie wichtig das duBere Erscheinungsbild
fiir die Karriere ist.

Die Jobmesse sprach in erster Linie Schiiler
und Studenten an.

Salon de I'emploi
«Jobbing-
Center» a
Sarrebruck

Le 13 juin 2019 a eu lieu a Sarrebruck le sa-
lon de I'emploi «Jobbing-Center», ou plus
de 100 entreprises de la région se présentai-
ent. Le centre ZeMA Centre de mécatroni-
que et des technologies de |'automatisation
était également présent, de méme que I'UdS
Université de la Sarre et la htw Ecole
Supérieure de Technique et d'Economie de
la Sarre.

Le programme comprenait prés d'une douzai-
ne de conférences, par exemple sur les fac-
teurs de succés dans la sélection du person-
nel, I'lnstitut universitaire franco-allemand
et la question de |'importance de |'apparence
extérieure pour une carriére.

Le salon de I'emploi s’adressait en premier
lieu aux éléves et aux étudiants.
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ReMaTec 2019, Amsterdam

Vom 23.-25. Juni 2019 présentierte sich die
Robotix-Academy auf der diesjdhrigen Re-
MaTec Messe in Amsterdam (Niederlande).
Die Messe ist darauf ausgerichtet, die fach-
kundigen Besucher iiber die neusten Pro-
dukte und Dienstleistungen im Bereich des
Remanufacturings zu informieren. Neben
den Vertretern aus der Industrie sind auch
Wissenschaftler vor Ort, um die neusten
Forschungsergebnisse im Bereich des Re-
manufacturings zu présentieren.

Die Robotix-Academy, vertreten durch die
Projektpartner Umwelt-Campus Birkenfeld
und ZeMA sowie den strategischen Part-
ner FANUC, stellte im Rahmen einer Ro-
botLane die Arbeit des Interreg-Projektes
vor sowie dessen Forschungsergebnisse und
Demonstratoren zum Thema Remanufactu-
ring. Jeder der drei Projektpartner war mit
seinem Messestand Teil der RobotLane und
prasentierte seine Demonstratoren zum ro-
botisierten Remanufacturing.

Fiir das ZeMA waren Fabian Adler und
Khansa Rekik vor Ort, beide wissenschaftli-
che Mitarbeiter im Bereich Mensch-Technik-
Interaktion. Sie forschen zu teilautomatisier-
ten Prozessen und konnten auf der ReMa-
Tech ihre neueste Applikation vorstellen.

Du 23 au 25 juin 2019, la Robotix-Academy
s'est présentée cette année au salon ReMa-
Tec a Amsterdam (Pays-Bas).

Le salon a pour but d'informer les visiteurs
experts sur les derniers produits et services
dans le domaine de la refabrication. Outre
des représentants de l'industrie, des scienti-
fiques étaient également présents pour pré-
senter les derniers résultats de la recherche
dans le domaine de la refabrication.

La Robotix-Academy avec les partenaires du
projet le Campus environnemetal de Bir-
kenfeld et le ZeMA ainsi que le partenaire
stratégique FANUC a présenté les travaux
du projet Interreg ainsi que ses résultats de
recherche et démonstrateurs sur le théme de
la refabrication dans le cadre d'une Robot-
Lane. Chacun des trois partenaires du projet
faisait partie de la RobotLane et présentait
ses démonstrateurs sur la refabrication ro-
botisée.

Pour le centre ZeMA, Fabian Adler et Khan-
sa Rekik, tous les deux assistants de re-
cherche dans le domaine de l'interaction
homme-technologie, étaient sur place. lls
font des recherches sur les processus partiel-
lement automatisés et ont pu présenter leur
derniére application au salon ReMaTech.
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Tag der Technik
2019

Am 25. Juni 2019 fand im Kulturzentrum
am Eurobahnhof Saarbriicken der diesjah-
rige Tag der Technik statt. Von 08:00 —
15:30 Uhr haben Schiiler ab Jahrgangsstufe
7 Gelegenheit, sich in Kurzvortragen, Work-
shops und Projektprasentationen rund um
die Themen Energie, Umwelt, Produktion
und Verkehr zu informieren.

Der Tag der Technik bietet auch den be-
gleitenden Lehrkraften Gelegenheit, sich un-
gezwungen mit Hochschulen, Ausbildungs-
betrieben und Verbdnden auszutauschen
iiber Ausbildungs- und Studienmdglichkei-
ten, Angebote der Hochschulen fiir Schulen
wie z.B. Mitmachlabore und Schiilerprakti-
ka.

Die Robotix-Academy war wieder mit ei-
nem Stand vertreten und informierte dar-
iiber, wie sich die Einsatzmdglichkeiten der
Mensch-Technik-Interaktion in der industri-
ellen Produktion verbessern lassen. Anhand
konkreter Beispiele wie der Hololens-Brille
sowie von Service-Robotern, wie z.B. Pep-
per wurde dargestellt, was aktuell Stand der
Technik ist und wohin die Entwicklung ge-
hen kann.

Journée de la
technique 2019

Cette année, la Journée de la technique a
eu lieu le 25 juin 2019 au centre culturel
de I'Eurobahnhof Saarbriicken. De 08:00 a
15:30, les éléves de 5éme ont eu la possibi-
lité de s'informer sur les thémes de I'énergie,
de I'environnement, de la production et de la
circulation au cours de courtes conférences,
ateliers et présentations de projets.

La Journée de la technique offre égale-
ment aux enseignants accompagnateurs
I'occasion d'échanger des idées avec des
universités, des entreprises de formation et
des associations sur les possibilités de for-
mation et d'études, les offres des universités
pour les écoles comme p.ex. des laboratoires
pratiques et des stages pour les éléves.

La Robotix-Academy a été représentée avec
un stand et a informé sur la facon dont
les possibilités d’application de I'interaction
homme-technologie dans la production in-
dustrielle peuvent étre améliorées. Des ex-
emples concrets tels que les verres Hololens
et les robots de service tels que Pepper ont
été utilisés pour montrer I'état actuel de la
technique et o le développement peut aller.
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Mensch und
Technik — 18.
Weimarer
Kolloquium

Das 18. Weimarer Kolloquium war vom 11.
bis 12. Juli 2019 zu Gast im Kloster Be-
nediktbeuern, im Zentrum fir Umwelt und
Kultur. Unter dem Motto Mensch und Tech-
nik — Perspektiven einer zukunftsfahigen Ge-
sellschaft trafen sich dort Wissenschaftler
unterschiedlicher Disziplinen, um das Ver-
haltnis Mensch-Maschine im Hinblick auf
eine nachhaltige Entwicklung zu beleuch-
ten.

Das Weimarer Kolloquium ist eine Veran-
staltungsreihe, die seit 2012 von der Ver-
einigung fiir Okologische Okonomie (VOO)
veranstaltet wird. Es hat das Ziel, realisti-
sche Zukunftsbilder einer nachhaltigen Ge-
sellschaft auf der Basis wissenschaftlicher
Erkenntnisse zu entwickeln. Hier debattie-
ren Wissenschaftler iiber die reflektierte und
kontrollierte Nutzung von Technik.

In diesem Jahr nahm Dr. Matthias Vette-
Steinkamp im Rahmen der Robotix-Academy
am Weimarer Kolloquium teil und stellte
die Aufgaben und Zielsetzungen des For-
schungsclusters fiir industrielle Robotik vor.
Industrielle Robotik und Mensch-Technik-
Interaktion verfolgen primar das Ziel, den
Menschen bei seiner Arbeit zu unterstiitzen.
Nichtsdestotrotz bleiben Fragen im Zusam-
menhang der Digitalisierung und Automati-
sierung, auf die eine Gesellschaft Antworten
finden muss.

Homme et
technologie -
18eme Colloque de
Weimar

Le 18e Colloque de Weimar s'est tenu les
11 et 12 juillet 2019 au monastére de Bene-
diktbeuern, au Centre pour I'environnement
et la culture. Sous la devise L'homme et
la technologie — Perspectives pour une so-
ciété durable, des scientifiques de différentes
disciplines s'y sont réunis pour examiner la
relation entre I'homme et la machine dans
le cadre du développement durable.

Le Colloque de Weimar est une série d'évé-
nements organisés par |'Association pour
I'économie écologique (Vereinigung fiir Oko-
logische Okonomie VOO) depuis 2012. Son
objectif est de développer des visions réa-
listes d'une société durable sur la base des
résultats scientifiques. Ici, les scientifiques
débattent de |'utilisation réfléchie et con-
trélée de la technologie.

Matthias Vette-Steinkamp a participé cette
année au colloque de Weimar dans le cad-
re de la Robotix-Academy et a présenté les
taches et objectifs du péle de recherche en
robotique industrielle. La robotique indus-
trielle et I'interaction homme-technologie
visent principalement & soutenir I'homme
dans son travail. Néanmoins, des questions
demeurent dans le contexte de la numérisa-
tion et de I'automatisation, auxquelles une
société doit trouver des réponses.
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13. CIRP
ICME-Konferenz

Die 13te CIRP ICME-Konferenz (Intelligent
Computation in Manufacturing Enginee-
ring) fand vom 17.-19. Juli 2019 im Golf
von Neapel auf der Insel Ischia statt. Die
diesjahrige Edition der Konferenzreihe stand
unter dem Motto ,Innovative and Cognitive
Production Technology and Systems'.

Ziel war es, ein internationales Forum zum
Austausch und zur Diskussion von Wissen,
Forschungsergebnissen und Erfahrungen zu
den neuesten Entwicklungen im Bereich des
Manufacturing Engineering zu schaffen. So-
phie Klecker stellte die Forschungsergebnis-
se, welche sie im Rahmen ihrer Doktorar-
beit an der Universitdt Luxemburg erlangt
hat, im Rahmen des Symposiums ,Biological
Transformation in Manufacturing’ vor.

13eme CIRP ICME
Conférence

La 13éme CIRP ICME-conférence (Intelli-
gent Computation in Manufatcuring Engi-
neering) a eu lieu du 17 au 19 juillet 2019
dans le golfe de Naples sur I'tle d’lschia.
La devise de I'édition de cette année était
‘Innovative and Cognitive Production Tech-
nology and Systems'.

Le but était de créer un forum internatio-
nal pour I'échange et la discussion de savoir,
résultats et expériences concernant les déve-
loppements les plus récents dans le domaine
du manufacturing engineering. Sophie Kle-
cker a présenté les résultats obtenus dans le
cadre de sa theése de doctorat a I'Université
du Luxembourg dans le colloque ‘Biological
Transformation in Manufacturing'.
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ROS Summer
School Aachen

Vom 12. bis 23. August fand an der Fach-
hochschule Aachen eine ROS Summer
School statt, an der Robin Pellois, wissen-
schaftlicher Mitarbeiter an der Univeristat
Liittich, teilnahm.
ROS (Robotic Operating System) ist eine
Computerumgebung zur Programmierung
vieler Roboter und zur Anbindung von Sen-
soren, Greifern und anderen Geriten. Die-
ses IT-Tool ist in Forschung und Industrie
weltweit bekannt. Im Rahmen des Projekts
Robotix-Academy soll diese Computerum-
gebung genutzt werden
e fiir die jeweiligen Forschungsprojekte,
e um Demonstratoren zu entwickeln,
basierend auf dem Sawyer-Roboter,
e fiir Workshops an der Summer School
Robotix-Academy und
e fiir praktische Ubungen im Rahmen
der Robotix-Vorlesung.

An der Universitat Littich wurde bereits mit
ROS gearbeitet. Seitens der Doktoranden
gab es jedoch den Wunsch, die Kenntnisse
weiter zu vertiefen und an der zweiwdchigen
ROS-Schulung im Fachbereich Maschinen-
bau und Mechatronik der FH Aachen teil-
zunehmen.

Robin Pellois konnte so einige Grundlagen
wiederholen und sein Wissen erweitern. Dies
konnte er gleich bei der ndchsten Robotix-
Academy Summer School im September
2019 in Metz an seine Kollegen von den
Hochschulen der GroBregion weitergeben.

Université d’'été
ROS 3
Aix-la-Chapelle

Du 12 au 23 aoiit, une Université d'été ROS
a eu lieu a la Haute Ecole d'Aix-la-Chapelle,
avec la participation de Robin Pellois, assi-
stant de recherche a I'Université de Liége.
ROS (Robotic Operating System) est un
environnement informatique permettant
de programmer de nombreux robots et
de connecter des capteurs, des pinces et
d'autres dispositifs. Cet outil informatique
est connu dans le monde entier dans le do-
maine de la recherche et de |'industrie. Dans
le cadre du projet Robotix-Academy, cet en-
vironnement informatique sera utilisé :
e pour des projets de recherche,
e pour développer des démonstrateurs
basés sur le robot Sawyer,
e pour des ateliers lors des Summer
Schools Robotix-Academy,
e pour des exercices pratiques dans le
cadre du cours Robotix.

L'Université de Liége a déja travaillé avec
ROS. Les doctorants ont cependant sou-
haité approfondir leurs connaissances et par-
ticiper a la formation ROS de deux semaines
au sein du département de génie mécanique
et de mécatronique de la Haute école d'Aix-
la-Chapelle.

Robin Pellois a ainsi pu répéter quelques ba-
ses et élargir ses connaissances. Il a pu le
transmettre a ses collégues des universités
de la Grande Région lors de la prochaine
Université d'été de la Robotix-Academy 3
Metz en septembre 2019.
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IFAC-Konferenz
2019

Vom 28. bis 30. August fand in Berlin die
IFAC-Konferenz International Federation of
Automatic Control 2019, Manufacturing,
Modelling, Management and Control statt,
an der Ali Kanso, wissenschaftlicher Mitar-
beiter am ZeMA, teilnahm.

Die internationale IFAC Konferenz ist ein
Exzellenzforum, um die Grenzen der Rege-
lungstechnik sowie anverwandter Technolo-
gien auszuloten.

Bei dieser Konferenz war ein weltweites Pu-
blikum aus Wissenschaftlern und Ingenieu-
ren aus dem akademischen und industriel-
len Umfeld anwesend. Sie bot einen nahezu
vollstindigen Uberblick iiber die neuesten
Regelungs- und Automatisierungstechnolo-
gien, gepaart mit einer ganzen Reihe von
Anwendungsbereichen.

Im Rahmen der Robotix-Academy konnte
sich Ali Kanso hier iiber die neuesten Ent-
wicklungen im Bereich der Regelungstech-
nik informieren.

Conférence IFAC
2019

La conférence IFAC International Federation
of Automatic Control 2019, Manufacturing
Modelling, Management and Control s'est
tenue a Berlin du 28 au 30 aoiit, avec la
participation d'Ali Kanso, assistant de re-
cherche au centre ZeMA.

La conférence internationale de I'lFAC est
un forum d'excellence pour explorer les limi-
tes de I'ingénierie du contrdle et des tech-
nologies connexes.

La conférence a été suivie par un public
mondial de scientifiques et d'ingénieurs is-
sus des milieux universitaires et industri-
els. Il offrait un apercu presque complet
des derniéres technologies de commande et
d'automatisation, ainsi que de toute une
série de domaines d’application.

Dans le cadre de la Robotix-Academy, Ali
Kanso a pu s'informer ici sur les derniers
développements dans le domaine de la tech-
nique de commande.
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Lernfest 2019

Am 01. September 2019 fand im Deutsch-
Franzosischen Garten in Saarbriicken das
diesjahrige Lernfest statt. Die Robotix-
Academy war hier mit einem Stand im
“Interreg-Dorf” vertreten, wo sich ein knap-

pes Dutzend Projekte der akutellen Programm-

Periode Interreg V A GroRregion (2014-
2020) prasentierten.

Am Stand der Robotix-Academy erfuhren
die Besucher viel Wissenswertes iiber die
Arbeit des Forschungsclusters: Durch zahl-
reiche Veranstaltungen in Forschung, Lehre
und Praxis unterstiitzt die Academy insbe-
sondere die KMU der Grolregion bei der
Einfihrung neuer Technologien und leis-
tet so ihren Beitrag zur Wettbewerbsfa-
higkeit der GroRregion. Auch die saarlandi-
sche Wirtschaftsministerin Anke Rehlinger
informierte sich vor Ort iiber die Arbeit der

Féte de I'appren-
tissage 2019

Cette année, la féte de |'apprentissage a eu
lieu le ler septembre 2019 dans le jardin
franco-allemand de Sarrebruck. La Robotix-
Academy s'était représentée avec un stand
dans le «Village Interreg», ot prés d'une
douzaine de projets de I'actuelle période de
programmation Interreg V A Grande Région
(2014-2020) se sont présentés.

Sur le stand de la Robotix-Academy, les
visiteurs découvraient de nombreux faits in-
téressants sur le travail du pdle de recher-
che: a travers de nombreuses manifesta-
tions de recherche, d’enseignement et de
pratique, I'Académie soutient en particu-
lier les PME de la Grande Région dans
I'introduction des nouvelles technologies
et contribue ainsi a la compétitivité de la
Grande Région. Anke Rehlinger, ministre de
I'économie de la Sarre, a également visité
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Robotix-Academy.

Vor Ort erlebten die Besucher, wie in-
dustrielle Robotik praktisch funktioniert:
An einem UR 3 konnten sich Interessier-
te anschauen, wie prazise der Roboter eine
Drahtose iiber einen gebogenen Draht fiihr-
te, ohne diesen mit der Ose zu beriihren.
Unter fachkundiger Betreuung eines wissen-
schaftlichen Mitarbeiters vom ZeMA konn-
ten die kleinen aber auch die groBen Besu-
cher ihre Geschicklichkeit testen und selbst
die Drahtdse iiber den Draht zu fiihren ohne
diesen zu beriihren.

Ausprobieren, Mitmachen und Experimen-
tieren wird beim Lernfest groll geschrieben!
Die Besucherinnen und Besucher konnten
auch dieses Jahr ein umfangreiches Pro-
gramm aus z. B. Workshops, sportliche Ak-
tivitdten, kreativen Arbeiten oder erlebnis-
orientierten Fiihrungen erleben.

la Robotix-Academy pour en savoir plus sur
ses activités.

Sur place, les visiteurs ont pu découvrir
comment la robotique industrielle fonction-
ne dans la pratique : Sur un UR 3, les vi-
siteurs intéressés ont pu voir comment le
robot guidait précisément un oeillet de fil
sur un fil plié sans le toucher avec I'oeillet.
Sous la supervision experte d'un assistant de
recherche du centre ZeMA, les jeunes et les
plus 4gés ont pu tester leurs compétences
et méme guider |'ceillet de fil sur le fil sans
le toucher.

La féte de |'apprentissage, c'était essayer,
participer et expérimenter | Cette année en-
core, les visiteurs ont pu profiter d'un vas-
te programme d'ateliers, d'activités sporti-
ves, de travaux créatifs et de visites guidées
axées sur |'expérience.
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Promotionstag an
der Hochschule
Trier

Weit iiber 30 kooperative Promotionspro-
jekte wurden beim ersten Promotionstag
am 03. September an der Hochschule Trier
vorgestellt.

Promovierende und ihre betreuenden Pro-
fessoren an der Hochschule berichteten
auf Einladung der Vizeprasidentin fiir For-
schung, Prof. Dr. Gisela Sparmann, und der
Promotionsberatungsstelle iiber ihre For-
schungsansatze, Ergebnisse, Publikationen,
Patente und mogliche Anwendungen.

Die verschiedenen Aktivitdten der Robotix-
Academy in der GroBregion sowie die im
Rahmen der Robotix-Academy erzielten
Forschungsergebnisse am Umwelt-Campus
Birkenfeld wurden dabei von Sebastian GroR
vorgestellt.

Journée doctorale
a I'Université des
sciences appliquées
de Tréves

Plus de 30 projets de doctorat coopératifs
ont été présentés le 03 septembre lors de
la premiére journée doctorale de |'Université
des sciences appliquées de Tréves.

Les doctorants et leurs professeurs super-
viseurs a |'université ont présenté leurs ap-
proches de recherche, leurs résultats, leurs
publications, leurs brevets et leurs applica-
tions possibles. C'étaient la vice-présidente
a la recherche, le professeur Gisela Spar-
mann, et le comité consultatif du doctorat
qui avaient invité a cet événement.

Dans le cadre de la Robotix-Academy,
c'était Sebastian Groll qui a présenté les
différentes activités de |'Academie dans la
Grande Région ainsi que les résultats des
recherches menées sur le Campus environ-
nemental de Birkenfeld.
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Wissenschafts-
minister Wolf
besucht den

Umwelt-Campus
Birkenfeld

Am 4. September 2019 besuchte Prof.
Dr. Konrad Wolf, Minister fiir Wissen-
schaft, Weiterbildung und Kultur des Lan-
des Rheinland-Pfalz, den Umwelt-Campus
Birkenfeld der Hochschule Trier. Er kam an
den Umwelt-Campus, um die Zielvereinba-
rungen zu unterzeichnen, welche die For-
schungsinitiative Rheinland-Pfalz mit der
Hochschule Trier getroffen hat. Mit dieser
Initiative unterstiitzt das Wissenschaftsmi-
nisterium staatliche Universitaten und Fach-
hochschulen, damit diese profilbildende For-
schungsbereiche weiterentwickeln kénnen.
Bis 2023 erhialt die Hochschule Trier 1,9
Mio. Euro, um die angewandte Forschung
an der Hochschule weiter zu starken.

Im Rahmen seines Besuchs am Umwelt-
Campus erwarteten den Wissenschaftsmi-
nister spannende Einblicke in laufende For-

Le ministre des
sciences, M. Wolf,
visite le Campus
environnemental

de Birkenfeld

Le 4 septembre 2019, le professeur Kon-
rad Wolf, ministre des sciences, de la for-
mation continue et de la culture du Land
de Rhénanie-Palatinat, a visité le Campus
environnemental Birkenfeld de I'Université
de Tréves. Il est venu sur le Campus de
I'environnement pour signer les accords que
I'Initiative de recherche Rhénanie-Palatinat
a conclus avec I'Université de Tréves. Par
cette initiative, le ministére des sciences
soutient les universités d'Etat et les éta-
blissements d'enseignement supérieur afin
qu’ils puissent continuer a développer des
domaines de recherche qui leur permettent
de se profiler. Jusqu'en 2023, |'Université
de Tréves recevra 1,9 million d'euros pour
renforcer encore la recherche appliquée a
I'université.

Lors de sa visite sur le Campus environne-
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schungsprojekte der Hochschule Trier: In
den drei Profilbereichen Angewandtes Stoff-
strommanagement, Intelligente Technologi-
en fir Nachhaltige Entwicklung und Life
Sciences prdsentierten Forscherinnen und
Forscher Ergebnisse, Forschungsmethoden
und Exponate ihrer laufenden Projekte.
Hierbei stellte das Fachgebiet Robotik und
Regelungstechnik unter der Leitung von
Prof. Dr.-Ing. Wolfgang Gerke Minister
Wolf den grenziiberschreitenden Forschungs-
cluster fiir industrielle Robotik ,Robotix-
Academy" vor. Die wissenschaftlichen Mit-
arbeiter Sebastian Grol, Thomas Bartsche-
rer, Florian Schifer und Lukas Vogt wa-
ren vor Ort und gaben Einblicke in die Ar-
beit des Forschungsclusters. Sie prasentier-
ten einen im Rahmen des Projektes entwi-
ckelten Demonstrator, der die Demontage
von elektrischen Getriebemotoren innerhalb
einer Refabrikation (Remanufacturing) auf-
zeigt.

Der Demonstrator wurde mit groem Inter-
esse aufgenommen, ebenso die bisherigen
Aktivitdten des Forschungsclusters Robotix-
Academy. ,Wir freuen uns, dass uns die For-
schungsinitiative in den kommenden fiinf
Jahren dabei unterstiitzt, unsere Profilberei-
che weiter auszubauen und Potentiale in zu-
kunftsfahigen Forschungsfeldern zu heben”,
resiimierte die Vizeprasidentin der Hoch-
schule Trier, Prof. Dr. Gisela Sparmann.

mental, le ministre des sciences s'attendait
a un apercu passionnant des projets de re-
cherche en cours a I'Université de Tréves,
ol les chercheurs ont présenté les résultats,
les méthodes de recherche et les expositions
de leurs projets actuels dans les trois domai-
nes de profil Gestion appliquée des flux de
matériaux, Technologies intelligentes pour
le développement durable et Sciences du vi-
vant.

Le département «Robotique et technique
de commande» sous la direction du pro-
fesseur Wolfgang Gerke a présenté au mi-
nistre le cluster de recherche transfronta-
lier pour la robotique industrielle «Robotix-
Academyy. Les assistants de recherche Se-
bastian Grol}, Thomas Bartscherer, Florian
Schifer et Lukas Vogt étaient sur place et
ont donné un apercu du travail du péle de
recherche. lls ont présenté un démonstrateur
développé dans le cadre du projet, qui mon-
tre le démontage de motoréducteurs élec-
triques dans le cadre d'un processus de re-
conditionnement.

Le démonstrateur a été recu avec beaucoup
d'intérét, tout comme les activités précéden-
tes du pdle de recherche Robotix-Academy.
«Nous sommes ravis que l'initiative de re-
cherche nous soutienne au cours des cing
prochaines années dans le développement
de nos domaines de compétence et dans
I'augmen-tation du potentiel dans les do-
maines de recherche du futury», a résumé le
professeur Gisela Sparmann, vice-présidente
de I'Université de Tréves.
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Robotix-Academy Summer School 2019

Vom 04. bis 06. September 2019 fand an der
Universitdt Lothringen die dritte Robotix-
Academy Summer School statt.
Wissenschaftliche Mitarbeiter aller Partner-
hochschulen der Robotix-Academy kamen
zusammen, um in verschiedenen Workshops
voneinander zu lernen. Es ist bereits die
dritte Veranstaltung dieser Art, nachdem
die Summer School 2017 in Saarbriicken
am ZeMA gestartet war und 2018 von der
Universitat Littich ausgetragen wurde.

In den Workshops der Summer School wer-
den theoretische Grundlagen anhand von
konkreten Aufgaben in die Praxis umge-
setzt: Die Universitit Metz stellte dieses
Jahr eine Roboterapplikation vor, bei der
das Schweilen durch Schleifen realisiert
wurde. Die wissenschaftlichen Mitarbeiter
der Universitdt Liittich pradsentierten ei-
ne ROS-Simulation (Robot Operating Sys-
tem), bei der ein mobiler Roboter in die
ROS-Umgebung implementiert und auto-
nom gesteuert wurde.

Das Team der Universitdt Luxemburg gab
eine Einfiihrung in die Programmierung ei-
nes ABB Roboters. Hier sollte der Robo-
ter einen vorgegebenen Schriftzug abfahren,
den die wissenschaftlichen Mitarbeiter dann

Du 04 au 06 septembre 2019 s'est tenue a
I'Université de Lorraine la troisiéme Univer-
sité d'été Robotix-Academy.

Des assistants de recherche de toutes les
universités partenaires de la Robotix-Academy
se sont réunis pour apprendre les uns des
autres dans différents ateliers. C'est déja
le troisiéme événement de ce type, aprés
I'Ecole d'Eté 2017 a Sarrebruck au centre
ZeMA et I'Université de Liége ayant lieu en
2018.

Dans les ateliers de I'Université d'été, les
bases théoriques sont mises en pratique au
moyen de tiches concrétes : Cette année,
I'Université de Metz a présenté une applica-
tion robotisée dans laquelle le soudage était
réalisé par rectification. Les assistants de re-
cherche de I'Université de Liége ont présenté
une simulation ROS (Robot Operating Sys-
tem) dans laquelle un robot mobile a été
implémenté dans |'environnement ROS et
contrdlé de maniére autonome.

L'équipe de I'Université du Luxembourg a
donné une introduction a la programmation
d'un robot ABB. Ici, le robot devait exécu-
ter un script prédéfini, que les assistants de
recherche devaient ensuite apprendre. Dans
son atelier, le centre ZeMA a présenté une
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einlernen mussten. Das ZeMA stellte in sei-
nem Workshop eine Methode zur Kalibrie-
rung eines Moving-Head vor. Dieser wird auf
eine Flache eingestellt und kann iiber die x-,
y- und z-Koordinaten angefahren werden.
Dariiber hinaus wurde noch ein Node-RED
vorgestellt, ein webbasierter Baukasten, mit
dessen Hilfe der Moving-Head programmiert
werden kann.

Diese und andere Fragestellungen im Rah-
men der Mensch-Roboter-Kollaboration wer-
den behandelt und diskutiert, um daraus
einen Mehrwert fiir die weitere wissenschaft-
liche Arbeit abzuleiten. Ziel der Summer
School ist es, Inhalte zu erarbeiten, die kiinf-
tig auch fiir die Unternehmen der GroRregi-
on von Interesse sind.

Ergdnzt wurde das Workshop-Programm
durch ein Team-Building-Event: Gemeinsam
besuchte die Gruppe abends im Rahmen
der ,Constellations de Metz" die Auffiih-
rung ,Morphosis” an der Kathedrale Saint-
Etienne. Bei diesem Video-Mapping-Event
wurden zahlreiche historische Ereignisse der
Stadt Metz visualisiert und auf die Kathe-
drale projiziert, um sie als zeitgendssische
Einrichtung im konstanten Wandel darzu-
stellen.

méthode d'étalonnage d'une téte mobile. Il
est réglé sur une surface et peut étre ap-
proché par les coordonnées x, y et z. De
plus, un Node-RED a été présenté, un kit
de construction basé sur le Web avec lequel
la téte mobile peut étre programmeée.

Ces questions et d'autres dans le contex-
te de la collaboration homme-robot seront
traitées et discutées afin d'apporter une va-
leur ajoutée aux travaux scientifiques fu-
turs. L'objectif de I'Université d'été est de
développer un contenu qui intéressera éga-
lement les entreprises de la Grande Région
dans |'avenir.

Le programme de l'atelier a été complété
par un événement de team-building : le soir,
le groupe a assisté au spectacle “Morphosis”
a la cathédrale Saint-Etienne dans le cadre
des “Constellations de Metz". Au cours de ce
spectacle de projection vidéo, de nombreux
événements historiques de la ville de Metz
ont été visualisés et projetés sur la cathédra-
le afin de la présenter comme une institution
contemporaine en constante évolution.
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ENNSD Symposium, Grenoble

Am 17. und 18. September 2019 fand bei
INRIA in Grenoble das 8. Symposium des
“European Network for Nonsmooth Dyna-
mics’ statt.
Dieses Symposium verfolgt mehrere Ziele:
e Forderung der Zusammenarbeit zwi-
schen Forschern, die sich auf unre-
gelmaBige Dynamiken spezialisiert ha-
ben,
e Foérderung der Forschung in diesem
Bereich,
e Foérderung von Summer Schools, Work-
shops und anderen Konferenzen,
e Bereitstellung akademischer Ergebnis-
se fiir die Industrie.

Prof. Olivier Briils war einer der Hauptorga-
nisatoren.

Die Erforschung dieser unregelmaRigen Pha-
nomene ist eine der S3ulen der Forschung
des Teams von Olivier Briils, um Verbin-
dungen und Einflisse zu beschreiben, zum
Beispiel fiir Olivier Devigne, der seine For-
schung auf flexible Roboter konzentriert. In
der Tat sind die Beriihrungspunkte bei die-
ser Art von Anwendung sehr ausgepragt.

Les 17 et 18 septembre 2019, le 8¢éme sym-
posium du « European Network for Nons-
mooth Dynamics » s'est tenue a I'INRIA de
Grenoble.
Il s’agit d'un projet aux multiples objectifs :
e Favoriser la coopération entre les
chercheurs spécialisés dans la dyna-
mique non-réguliére
e Favoriser la recherche dans ce domai-
ne
e Favoriser les summer schools, work-
shops, et autres conférences
e Amener les résultats académiques
dans I'industrie.

Olivier Briils, en a été I'un des organisateurs
principaux.

L'analyse de ces phénoménes non-réguliers
est un des piliers de la recherche de I'équipe
d'Olivier Briils afin de modéliser les contacts
et impacts, par exemple, notamment pour
Olivier Devigne qui axe sa recherche sur les
robots souples. En effet, les contacts sont
trés présents dans ce type d'application.
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Tag der offenen
Tur an der
Universitat
Luxemburg

Am 22. September 2019 besuchten iiber 400
Interessierte die Universitdt von Luxemburg
an ihren Standorten dem Campus Limperts-
berg und Kirchberg.

Die Besucher waren begeistert von den Pra-
sentationen in den Labors der Physik und In-
genieurwissenschaften. Dr. Bassem Hichri,
Abir Gallala und Natago Mbod;j stellten die
Robotix-Academy vor.

Die Besucher sahen drei Industrieroboter in
Aktion (Kuka und ABB), erfuhren wie Col-
laborative Roboter (Cobots) programmiert
werden und erhielten Einblicke, wie Aug-
mented Reality (AR) fiir gemischte Mensch-
Roboter-Interaktion verwendet wird.

Journée portes
ouvertes a
I'Université du
Luxembourg

Le 22 septembre 2019, I'Université du Lu-
xembourg a accueilli plus de 400 visiteurs
sur les campus du Limpertsberg et du Kirch-
berg pour découvrir les laboratoires de phy-
sique et d'ingénierie.

Les visiteurs étaient trés enthousiastes a
I'idée de découvrir les coulisses des labora-
toires de physique et d'ingénierie. Bassem
Hichri, Abir Gallala et Natago Mbodj repré-
sentaient le département d'ingénierie ainsi
que la Robotix-Academy lors de la journée
portes ouvertes.

Les visiteurs pouvaient interagir avec les
trois robots (Kuka et ABB), comprendre
comment nous programmons des robots col-
laboratifs et comment nous utilisons la réa-
lité augmentée et mixte dans l'interaction
homme-robot.
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Automotive Day 2019

Am 24. September fand in Liittich (Belgien)
der diesjahrige Automotive Day statt, wel-
cher vom Automobilcluster der GroRregion
und dem Enterprise Europe Network orga-
nisiert wurde. Die Konferenz konzentrierte
sich dieses Mal auf die Herausforderungen,
mit denen sich die Automobilbranche im Be-
reich ,Recycling and Life Cycle Assessment”
auseinandersetzen muss.

Als Projektparter der Robotix-Academy bo-
ten die Universitdt Liittich und das belgi-
sche Ausbildungszentrum Technifutur einen
gemeinsamen Workshop an zum Thema *
Recycling and Life Cycle Assessment - Chal-
lenges in the automotive sector”.

Im Rahmen der Robotix-Academy war die
Universitat Liittich auch mit einem Stand
vertreten. Hier konnten die Besucher erfah-
ren, welche Mdglichkeiten die Automatisie-
rung bietet. Da dieses Thema auch zuneh-
mend in der Recyclingbranche prasent ist,
bot sich die Gelegenheit, iiber die Robotik-
Aktivitaten in der GroRregion zu sprechen.

Forschungseinrichtungen und Automobilfir-
men prasentierten ihre neuesten Entwicklun-
gen und zeigten, welche Herausforderungen
und Chancen die Umweltthematik mit sich
bringt.

Cette année, la Journée de I'Automobile a
eu lieu le 24 septembre a Liége (Belgique),
organisée par le P6le Automobile de la Gran-
de Région et I'Enterprise Europe Network.
Cette fois, la conférence s'est concentrée
sur les défis auxquels |'industrie automobile
est confrontée dans le domaine du recyclage
et de |'analyse du cycle de vie.

En tant que partenaire de projet de la
Robotix-Academy, I'Université de Liege et
le centre de formation belge Technifutur
ont proposé un atelier commun sur le the-
me «Recyclage et analyse du cycle de vie
dans le secteur automobilex.

L'Université de Liége était également re-
présentée avec un stand dans le cadre du
projet Robotix-Academy. Les visiteurs ont
pu découvrir les possibilités offertes par
I'automatisation. Ce théme étant également
de plus en plus présent dans l'industrie du
recyclage, |'occasion s'est présentée de par-
ler des activités robotiques dans la Grande
Région.

Les instituts de recherche et les construc-
teurs automobiles ont présenté leurs der-
niers développements et montré quels sont
les défis et les opportunités que présente la
problématique environnementale.
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CityCampus Trier
2019

Am 27. September prisentierte Thomas
Bartscherer, wissenschaftlicher Mitarbeiter
am Umwelt-Campus Birkenfeld, zusammen
mit der Studentin Lisa Kopp die aktuellen
Forschungsprojekte der Robotix-Academy
bei der Nacht der Wissenschaft — City Cam-
pus Trier 2019.

Auf der regelmaBig stattfindenden Veran-
staltung ,,City Campus” in Trier stellen Mit-
arbeiter und Studierende der Hochschu-
le und Universitat Trier interessierten Zu-
schauern diverse Forschungsprojekte vor.
Diese Veranstaltung fand zusammen mit
der ,llluminale”, einer Ausstellung von in-
nerstiadtischen Lichtinstallationen, auf dem
Hauptmarkt in Trier statt.

Insbesondere die jiingeren Zuschauer waren
vom Messestand der Robotix-Academy und
den Robotern vor Ort sehr begeistert. In
diesem Jahr stellte die Robotix-Academy
einen per Handgesten gesteuerten Mini-
Roboter aus sowie erstmals den humanoi-

CityCampus Treves
2019

Le 27 septembre, Thomas Bartscherer,
assistant de recherche au Campus Envi-
ronnemental Birkenfeld, a présenté avec
I'étudiante Lisa Kopp les projets de recher-
che en cours de |I'Académie Robotix dans le
cadre de la Nuit de la Science — City Cam-
pus Treves 2019.

Lors de la manifestation réguliere «City
Campus» a Tréves, les collaborateurs et
les étudiants de I'Université de Tréves pré-
sentent différents projets de recherche aux
visiteurs intéressés. Cet événement s'est
déroulé en méme temps que I'«Illuminaley,
une exposition d'installations lumineuses du
centre-ville, sur la place principale du mar-
ché de Treéves.

Surtout les jeunes spectateurs ont été tres
enthousiasmés par le stand de la Robotix-
Academy et les robots sur place. Cette
année, la Robotix-Academy a présenté un
mini robot controlé par des gestes de la
main et pour la premiére fois le robot huma-
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den Roboter NAQ. Die Besucher konnten
diesen dazu auffordern, Bewegungen aus-
zufiihren und Liegestiitze zu machen, was
die Komplexitat der menschlichen Bewegun-
gen verdeutlichte. Um zu verdeutlichen, was
es mit der Mensch-Roboter-Interaktion auf
sich hat, konnten die Besucher mit dem Ro-
boter ,Schere, Stein, Papier” spielen.

Auch der Forschungsbereich Refabrikation
hat sich auf der Veranstaltung vorgestellt.
Refabrikation ist eine Sonderform des Recy-
clings. Dadurch lassen sich bei der Produkti-
on Energie und Ressourcen sparen, ein Vor-
teil, der in Zukunft immer wichtiger wird.

noide NAO. Les visiteurs ont pu demander
au robot d'effectuer des mouvements et des
pompes, ce qui a mis en évidence la com-
plexité des mouvements humains. Pour il-
lustrer ce qu'est |'interaction homme-robot,
les visiteurs pouvaient jouer avec le robot
«Pierre-feuille-ciseaux».

Le département de recherche en refabricati-
on s'est également présenté a |'événement.
La refabrication est une forme particuliére
de recyclage. Cela permet d'économiser de
I'énergie et des ressources dans la produc-
tion, un avantage qui deviendra de plus en
plus important a I'avenir.
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IWAR 2019 — 3. International Workshop
on Autonomous Remanufacturing

Vom 01. bis 02. Oktober 2019 fand an
der Universidad de Castilla-La Mancha in
Albacete (Spanien) der 3. International
Workshop on Autonomous Remanufactu-
ring (IWAR 2019) statt.

Im Rahmen dieser Konferenz stellten Wis-
senschaftler und Praktiker aus aller Welt lh-
re neusten Entwick-lungen und Forschungs-
ergebnisse im Bereich der Refabrikation
(Remanufacturing) dar. Das Thema Re-
manufacturing wurde dabei aus den unter-
schiedlichsten Blickwinkeln betrachtet, von
wirtschaftli-chen Betrachtungen bis hin zum
Einsatz von Mensch-Roboter-Kollaboration
und innovativen Produkti-onstechnologien
im Rahmen von Industrie 4.0.

Die Robotix-Academy wurde bei der IWAR
2019 durch Sebastian GroR von der Hoch-
schule Trier, Um-welt-Campus Birkenfeld
vertreten. Als Keynote Speaker vertrat er
Herrn Prof. Dr.-Ing. Wolfgang Gerke und
referierte zum Thema Robotics and auto-
mation for Remanufacturing. Ein weiterer
Beitrag folgte mit dem Titel ,Optimized
and flexible scheduling of AGVs and process
machines in Remanufacturing 4.0 Systems

Du 01 au 02 octobre 2019, le 3e Atelier
international sur le reconditionnement au-
tonome (Il International Workshop on Au-
tonomous Remanufacturing (IWAR 2019))
a eu lieu a I' Université de Castilla-La Man-
cha a Albacete (Espagne).

Au cours de cette conférence, des scientifi-
ques et des praticiens du monde entier ont
présenté leurs derniers développements et
résultats de recherche dans le domaine de
la refabrication. Le sujet de la remise a neuf
a été abordé sous divers angles, allant des
considérations économiques a |'utilisation de
la collaboration homme-robot et des tech-
nologies de produits novateurs dans le cadre
d'Industrie 4.0.

La Robotix-Academy était représentée 3
I''WAR 2019 par Sebastian GroB de I'Uni-
versité de Tréves, Campus Environnemen-
tal Birkenfeld. En tant que conférencier
d'honneur, Sebastian GroR a représenté le
professeur Wolfgang Gerke et a donné une
conférence sur Robotique et automatisati-
on pour la réno-vation (Robotics and au-
tomation for Remanufacturing). Une autre
contribution a suivi avec le titre «Plani-
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using multi-agent technology and simulta-
neous scheduling”.

Die vorgestellten und im Rahmen der Robotix-
Academy erarbeiteten Ergebnisse stiellen
beim Publikum auf eine positive Resonanz,
so dass es im Anschluss zu vielen Nachfra-
gen und interessanten Diskussionen kam.

fication optimisée et flexible des AGV et
des machines de process dans les systémes
Remanufacturing 4.0 utilisant la technolo-
gie multi-agents et la planification simul-
tanée» (Optimized and flexible scheduling
of AGVs and process machines in Rema-
nufacturing 4.0 Systems using multi-agent
technology and simul-taneous scheduling).
Les résultats présentés et élaborés dans le
cadre de la Robotix-Academy ont regu une
réponse positive de |'auditoire, de sorte que
de nombreuses questions et discussions in-
téressantes ont suivi.
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Technocampus
Seminar 2 in
Gosselies, Belgien

Eine Neuauflage des Technocampus-Semi-
nars wurde fiir Oktober 2019 vorgeschlagen.
Olivier Briils, Arthur Lismonde, Robin Pel-
lois und Norman Marlier sprachen bei einem
der 5 Module vor 5 Technikern und Inge-
nieuren aus der Industrie iiber Robotik und
Kobotik.

Theoretische Punkte wurden ebenso dis-
kutiert, wie andere eher praktische Aspek-
te. Der Demonstrator der Universitat Lit-
tich wurde bei dieser Veranstaltung einge-
setzt, was das Training interaktiver mach-
te. Die Forschungsaktivititen des Roboti-
klabors der Universitat Liittich und des Pro-
jekts Robotix-Academy wurden vorgestellt.
Diese Schulung wird voraussichtlich noch-
mal angeboten.

Séminaire
Technocampus 2 3
Gosselies, Belgique

Une nouvelle édition du séminaire Techno-
campus a été proposée en octobre 2019.
Olivier Briils, Arthur Lismonde, Robin Pel-
lois et Norman Marlier sont intervenus lors
d'un des 5 modules auprés de 5 techniciens
et ingénieurs du monde industriel pour par-
ler de la robotique et de la cobotique.

Des points théoriques ont été abordés ain-
si que d'autres aspects plus pratiques. Le
démonstrateur de I'Université de Liége a
été utilisé lors de cet événement, rendant
la formation plus interactive. Les activités
de recherche du laboratoire de robotique de
I'Université de Liége ainsi que le projet Ro-
botix Academy ont été présentés. Cet éve-
nement est amené a se reproduire.
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Firmenkontakt-
messe bonding in
Aachen

Vom 05. bis 07. November findet zum
32. Mal die bonding, die grolte studenti-
sche Firmenkontaktmesse in Aachen statt.
Hier prasentieren sich verteilt auf 3 Tage
iiber 400 Aussteller, insbesondere aus den
Ingenieur-, Wirtschafts- und Naturwissen-
schaften.

In diesem Jahr ist die Robotix-Academy mit
einem Stand vertreten, um interessierten
Studierenden und Absolventen einen Uber-
blick zu geben, was das ZeMA — Zentrum
fiir Mechatronik und Automatisierungstech-
nik an Forschungsthemen und Entwick-
lungsmoglichkeiten zu bieten hat. Im Rah-
men der Robotix-Academy konnen Stu-
dierende grenziiberschreitend forschen und
sich mit den Partnern der Universitidten der
Grolregion austauschen.

Salon de contacts
bonding a
Aix-la-Chapelle

Du 05 au 07 novembre aura lieu a Aix-la-
Chapelle la 32éme édition du salon bonding,
le plus grand salon de contact d’entreprises
étudiantes a Aix-la-Chapelle. Plus de 400
exposants, notamment des secteurs de
I'ingénierie, de |'économie et des sciences
naturelles, se présenteront pendant 3 jours.
Cette année, la Robotix-Academy sera re-
présentée avec un stand pour donner aux
étudiants et diplémés intéressés un apercu
de ce que le ZeMA — Centre de mécatroni-
que et de technologie de I'automatisation a
a offrir en termes de thémes de recherche et
de possibilités de développement. Dans le
cadre de la Robotix-Academy, les étudiants
peuvent mener des recherches transfronta-
lieres et échanger des idées avec des par-
tenaires universitaires de la Grande Région.
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Smart manufacturing conference 2019

Am 07. November 2019 prasentierte sich die
Robotix-Academy auf der Smart manufac-
turing conference 2019 in Luxemburg. Die
Academy nutzte ihre Prdsenz, um die Ar-
beit des grenziiberschreitenden Forschungs-
clusters vorzustellen und mit Firmenvertre-
tern ins Gesprach zu kommen.

Neue, digitale Technologien revolutionieren
die Art und Weise, wie Unternehmen mit
ihrer Produktionskette umgehen, von der
Nachfrage des Kunden bis zur Lieferung des
Endprodukts. Diese brancheniibergreifende
Konferenz gab einen Einblick, wie Unterneh-
men besser werden kénnen, indem sie digi-
tale Technologien einsetzen und so intelli-
genter werden und sich besser vernetzen zu
kdnnen.

Der Begriff “Smart Manufacturing” bezieht
sich auf eine vollstandig vernetzte und flexi-
ble physische Infrastruktur, die IKT basiert
ist und einen konstanten Datenstrom nutzt,
um Erkenntnisse zu gewinnen und sich an
neue Anforderungen anzupassen.

Le 07 novembre 2019, la Robotix-Academy
s'est présentée a la Smart Manufacturing
Conference 2019 a Luxembourg. L'Académie
a profité de sa présence pour présenter les
travaux du péle de recherche transfronta-
lier et s'entretenir avec des représentants
d'entreprises.

Les nouvelles technologies numériques révo-
lutionnent la facon dont les entreprises
gérent leur chaine de production, de la de-
mande des clients a la livraison du pro-
duit final. Cette conférence intersectorielle a
donné un apercu de la facon dont les entre-
prises peuvent s'améliorer en utilisant les
technologies numériques pour devenir plus
intelligentes et mieux connectées.

Le terme «fabrication intelligente» fait réfé-
rence a une infrastructure physique en-
tierement interconnectée et flexible qui est
basée sur les TIC et utilise un flux con-
stant de données pour mieux comprendre et
s'adapter aux nouvelles exigences.
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"Gesund und sicher
arbeiten in der
digitalisierten
Arbeitswelt”

“Gesund und sicher arbeiten in der digita-
lisierten Arbeitswelt”, unter diesem Motto
stand die 5. Arbeitsschutzkonferenz Saar,
die am Montag, 11. November 2019 in den
Raumlichkeiten der IHK Saarland stattfand.
Dr. Matthias Vette-Steinkamp vom ZeMA -
Zentrum fiir Mechatronik und Automatisie-
rungstechnik hielt einen Vortrag zum The-
ma “Mittbestimmung bei der Entwicklung
und Einfiihrung von digitalen Betrieben".
Hier konnte er die neuesten Erkenntnisse
aus dem Forschungsprojekt COTEMACO
vorstellen, einem Interreg NWE-geférderten
Schwesterprojekt zur Robotix-Academy mit
Partnern aus GroRbritannien, Belgien und
den Niederlanden. COTEMACO zielt darauf
ab, einen transnationalen Forschungscluster

« Travailler saine-
ment et en toute
sécurité dans le
monde du travail
numérisé «

«Travailler sainement et en toute sécurité
dans le monde du travail numérisé», telle
était la devise de la 5éme Conférence sur la
santé et la sécurité au travail de la Sarre, qui
s'est tenue le lundi 11 novembre 2019 dans
les locaux de la Chambre de Commerce et
d'Industrie de Sarre.

Matthias Vette-Steinkamp du ZeMA — Cen-
tre de Meécatronique et des Techniques
d'automatisation a donné une conférence
sur le théme «Coopération dans le déve-
loppement et I'introduction des entreprises
numériquesy. Il y a présenté les derniers ré-
sultats du projet de recherche COTEMACO,
un projet frére de la Robotix-Academy finan-
cé par Interreg NWE avec des partenaires de
Grande-Bretagne, de Belgique et des Pays-
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im Bereich von Schulungen und Machbar-
keitsstudien fiir MRK aufzubauen.
Digitalisierung und Automatisierung lassen
Mensch und Maschine immer enger zusam-
menriicken. Diese Entwicklung verspricht
zwar Entlastung von unliebsamen Aufgaben,
fordert gleichzeitig aber auch die Personal-
politik heraus. Bei der Einfiihrung digitaler
Systeme konnen Begleitprozesse mogliche
Belastungen und Gefdhrdungen am Arbeits-
platz vermeiden und die Akzeptanz bei den
Beschaftigten verbessern. Wie Arbeitgeber
ihre Beschaftigten erfolgreich in die Arbeits-
welt 4.0 mitnehmen und dort begleiten,
stand im Mittelpunkt der 5. Arbeitsschutz-
konferenz des Biindnisses flir Arbeits- und
Gesundheitsschutz im Saarland.

Bas. COTEMACO a pour objectif de créer
un pdle de recherche transnational dans le
domaine de la formation et des études de
faisabilité de la CHR.

La numeérisation et |'automatisation rappro-
chent 'homme et la machine. Ce dévelop-
pement promet d'étre libéré des taches dé-
sagréables, tout en mettant a I'épreuve la
politique du personnel. Avec l'introduction
des systémes numeériques, les processus
d'accompagnement peuvent éviter d'éven-
tuels stress et dangers sur le lieu de travail et
améliorer |'acceptation parmi les employés.
La 5éme Conférence sur la santé et la sécu-
rité au travail de la Sarre s'est concentrée
sur la maniére dont les employeurs réussis-
sent a faire entrer leurs employés dans le
monde du travail 4.0 et a les y accompa-
gner.
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Tag der genera-
tiven Fertigung

Am 14. November 2019 wurde beim Tag der
generativen Fertigung das Labor und die
Forschung im Bereich der additiven Ferti-
gung am Umwelt-Campus Birkenfeld (UCB)
vorgestellt.

Neben Fachvortragen und der offiziellen Er-
6ffnung des Labors fiir generative Fertigung
wurden Fiihrungen durch die verschiedenen
Labore und Fachbereiche sowie eine Vorfiih-
rung zum Metall 3D Druck angeboten.

Im Anschluss fand das Meet and Greet mit
der Moglichkeit einer Vernetzung mit dem
Kompetenznetzwerk zur generativen Fer-
tigung statt. Zum Abschluss stellten die
Projektpartner vom UCB im Rahmen ei-
nes Laborrundgangs die verschiedenen, im
Rahmen der Robotix-Academy, entwickelten
Demonstratoren sowie das grenziiberschrei-
tende Forschungscluster selbst, vor.

Journée de la fabri-
cation générative

Le 14 novembre 2019, le laboratoire et la
recherche dans le domaine de la fabrication
d'additifs sur le Campus environnemental
de Birkenfeld (UCB) a été présenté lors de
la Journée de la fabrication générative.

En plus des conférences et de I'ouverture of-
ficielle du laboratoire de fabrication généra-
tive, des visites guidées a travers les différents
laboratoires et départements ainsi qu'une
démonstration de |'impression 3D sur métal
ont été offertes.

Ensuite, une aprés-midi de rencontre a eu
lieu avec la possibilité de se mettre en ré-
seau avec le réseau de compétences pour la
fabrication générative. Enfin, les partenaires
du projet d'UCB ont présenté les différents
démonstrateurs développés dans le cadre de
la Robotix-Academy et du péle de recherche
transfrontalier lui-mé&me lors d'une visite de
laboratoire.
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TUV Nord feiert
sein 150-jahriges
Bestehen

Mit einem Tag der offenen Tir im Bil-
dungszentrum in Vélklingen-Fenne hat der
TUV Nord Mitte November 2019 sein 150-
jahriges Bestehen gefeiert. Zu den bekann-
ten Aufgaben des TUV Nord gehdren Prii-
fungen und Zertifizierungen, etwa in den
Geschéftsbereichen Industrie und Automo-
bil. Das Unternehmen engagiert sich aber
auch in der Aus- und Weiterbildung.

Im Rahmen der Feier zum 150-jdhrigen
Bestehen wurden im Bildungszentrum des
TUV Nord verschiedene Betriebe aus der
Forschung und Industrie fiir den Tech-
nologiebasar eingeladen. Die Gaste aus
Wirtschaft und Politik konnten sich zu
Technologietransfer-, Schulungs- und Wei-
terbildungsprojekten im Saarland informie-
ren. Das ZeMA — Zentrum fiir Mechatronik
und Automatisierungstechnik war mit dem
INTERREG-Projekt Robotix-Academy ver-
treten. Dabei wurden einige interessante Ge-
sprache mit Vertretern der Mobilitatsindus-
trie zu den Angeboten der Robotix-Academy
gefiihrt.

TUV Nord féte ses
150 ans d’'existence

Le Centre de contréle technique TUV Nord
a fété son 150e anniversaire a la mi-
novembre 2019 avec une journée portes ou-
vertes au centre de formation de Volklingen-
Fenne. Parmi les taches bien connues du
TUV Nord figurent les essais et la certi-
fication, par exemple dans les secteurs de
I'industrie et de I'automobile. Cependant, le
centre s'occupe également de formation et
de perfectionnement professionnel.

Dans le cadre des célébrations du 150e anni-
versaire, divers établissements de recherche
et d'industrie ont été invités au bazar tech-
nologique du centre de formation du TUV
Nord. Les invités de I'économie et de la po-
litique ont pu s'informer sur les projets de
transfert de technologie, de formation et de
formation continue en Sarre. Le ZeMA -
Centre de mécatronique et de technologie
de I'automatisation — a été représenté avec
le projet INTERREG Robotix-Academy. Des
conversations intéressantes avec des repré-
sentants de |'industrie de la mobilité ont
eu lieu au sujet des offres de la Robotix-
Academy
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«Drones and robots for performing art»

Das Impact-Projekt ist ein Interreg Euregio-
Projekt und zielt darauf ab, ein Zentrum fiir
Zusammenarbeit, Forschung und Entwick-
lung, Produktion und Verbreitung im Be-
reich der neuen Technologien und der dar-
stellenden Kiinste zu schaffen. Es wurde ein
JImpact Forum" geschaffen, das aus kiinstle-
rischen Performances, Ausstellungen, Work-
shops oder Konferenzen besteht.

In diesem Zusammenhang wurde Professor
Olivier Briils zu einer Konferenz mit dem
Titel ,,Drohnen und Roboter fiir die darstel-
lende Kunst” eingeladen, die am 21. Novem-
ber 2019 stattfand. Das Forschungsteam
des Labors fiir Robotik und Automatisierung
der Universitat Littich war ebenfalls anwe-
send, um den Demonstrator zu prisentieren
und die Prasentation interaktiver zu gestal-
ten. AuBerdem wurde das Projekt Robotix-
Academy vorgestellt.

Le projet Impact est un projet Interreg Eu-
regio et a pour but de créer un péle de
coopération, de recherche et développe-
ment, de production et de diffusion dans
le champ des nouvelles technologies et des
arts de la scéne. Un «Impact Forum» a
été créé et est constitué de performances
artistiques, d'expositions, d'ateliers ou de
conférences.

C'est dans ce cadre que le professeur Olivi-
er Briils a été invité a intervenir lors d'une
conférence intitulée «Drones and robots for
performing art» qui s'est déroulée le 21 no-
vembre 2019. L'équipe de recherche du la-
boratoire de robotique et d'automatisation
de I'Université de Liege était également pré-
sente afin de présenter le démonstrateur et
de rendre la présentation plus interactive.
Le projet Robotix-Academy a également été
exposé.
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Statustreffen der
Robotix-Academy

am ZeMA

Am 22. November 2019 trafen sich die Pro-
jektpartner der Robotix-Academy zu ihrem
zweiten Statustreffen fiir dieses Jahr am Ze-
MA in Saarbriicken. Das Treffen fand dies-
mal in den R3umlichkeiten des East Side
Fab statt, einer innovativen Interaktions-
und Entwicklungswerkstatt, die Ende Sep-
tember in unmittelbarer Nachbarschaft des
ZeMA eroffnet hat.

Es wurde der bisherige Projektfortschritt
evaluiert und die Themen und Zustin-
digkeiten fiir das nachste Jahr gesetzt,
um gemeinsam den grenziiberschreitenden
Forschungsclusters im Bereich industrielle
Robotik und Mensch-Roboter-Kooperation
(MRK) weiter zu verstetigen.

Zu dem Projekttreffen in Saarbriicken ka-
men die gefdrderten Partner des Projekts,

Réunion de projet
de la Robotix-

Academy au centre
ZeMA

Le 22 novembre 2019, les partenaires du
projet Robotix-Academy se sont réunis pour
leur deuxiéme réunion de projet de cette
année au centre ZeMA a Sarrebruck. Cet-
te fois-ci, la réunion s'est déroulée dans les
locaux de I'East Side Fab, un atelier inno-
vant d'interaction et de développement qui
s'est ouvert fin septembre dans le voisinage
immédiat du centre ZeMA.

L'état d’avancement du projet jusqu'a pré-
sent a été évalué et les thémes et responsa-
bilités pour I'année prochaine étaient fixés
afin de pérenniser le pdle de recherche trans-
frontalier dans le domaine de la robotique
industrielle et de la coopération homme-
robot (CHR).

Les partenaires subventionnés du projet, les
universités de la Grande Région de Bel-
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die Hochschulen der GroRregion aus Belgi-
en, Luxemburg, Lothringen und Saarland/
Rheinland-Pfalz.

Ziel ist es, eine Kommunikations- und
Kooperationsplattform in der GrofRregion
zu etablieren, die iiber die Laufzeit des
Interreg-Projektes hinaus Bestand hat und
die mit ihren zahlreichen Informations- und
Bildungsangeboten die industrielle Robotik
ein gutes Stiick voran bringt — Know-how
aus der Region fiir die Region.

gique, du Luxembourg, de Lorraine et de
Sarre/Rhénanie-Palatinat, participeront a la
réunion du projet a Sarrebruck.

L'objectif est de mettre en place dans la
Grande Région une plate-forme de commu-
nication et de coopération qui durera au-
deld de la durée du projet Interreg et qui,
grace a ses nombreuses offres d'information
et de formation, permettra a la robotique
industrielle de faire progresser considérable-
ment le savoir-faire de la région dans la ré-
gion.

71



Abgeschlossene Veranstaltungen 2019

Evénements achevés en 2019

Workshop ,,Geometry, compatibility and
structure preservation in computational

differential equations"

Am 3. Dezember 2019 hielt Olivier Briils
im Rahmen eines Workshops zum Thema
.,Geometrisch-numerische Methoden zur Ro-
botersimulation, -steuerung und -optimie-
rung” einen Vortrag mit dem Titel ,Geo-
metrie, Kompatibilitdt und Strukturerhalt in
rechnerischen Differentialgleichungen”.
Dies fand am Isaac Newton Institute for
Mathematical Sciences in Cambridge statt.
Ziel dieses Austausches ist es, grundlegende
Fragen der digitalen Diskretisierung zu er-
ortern, um Differentialgleichungen zu ldsen.
Das Aufeinandertreffen zweier Forschungs-
gemeinschaften mit unterschiedlichen An-
satzen ist hier forderlich, um die Entwick-
lung digitaler Techniken zu ermdglichen.

Le 3 décembre 2019, Olivier Briils a présenté
un exposé sur le théeme « Geometric Numeri-
cal Methods for Robot Simulation, Control
and Optimization» dans le cadre d'un work-
shop intitulé « Geometry, compatibility and
structure preservation in computational dif-
ferential equations ».

Celui-ci a eu lieu a I' « lIsaac Newton
Institute for Mathematical Sciences », a
Cambridge. Le but de ce programme est
d'adresser les questions fondamentales de la
discrétisation numériques pour la résolution
d'équations différentielles en favorisant la
rencontre de deux communautés de recher-
che aux approches distinctes afin de per-
mettre |'évolution des techniques numeéri-
ques.
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Neue Mitarbeiter
Nouveaux Collaborateurs

Fabian Adler (ZeMA)

2012 begann Fabi-
an Adler ein Ma-
schinenbaustudium
an der technischen
Unversitdit  Carolo-
Wilhelmina zu Braun-
schweig, das er Ende
2018 mit dem Mas-
ter of Science und
einer Note von 2,0
abschloss. Gewahlte Schwerpunkte im Stu-
dium waren die Mechatronik mit Vertiefung
Sensorik, Aktorik, Mikrocontroller sowie die
Automatisierungstechnik mit Schwerpunkt
Robotik.
Wahrend der Studienzeit absolvierte Fabian
Adler verschiedene Praktika. Fiir die Zu-
lassung zum Studium machte er ein 10-
wochiges Grundpraktikum als Feinwerkme-
chaniker. Im Laufe des Studiums wurde ein
14-wbchiges Ingenieurspraktikum als Kon-
strukteur abgeschlossen.
Wahrend des Masterstudiums arbeitete er
als studentische Hilfskraft am Institut fiir
Mikrotechnik. Seine Masterarbeit schrieb er
im Bereich Sensitive Robotik bei der IN-
VITE GmbH zum Thema ,Systematische
Entwicklung von Verfahren zum automa-
tisierten Zusammenbau eines Tablettierro-
tors mittels einer flexiblen Testzelle”. Wah-
rend dieser Zeit konnte er sich umfangreiche
Kenntnisse in der Robotik aneignen, insbe-
sondere Kenntnisse von KUKA und Univer-
sal Robots.
Seit Anfang 2019 arbeitet Fabian Adler
am ZeMA — Zentrum fiir Mechatronik und
Automatisierungstechnik als wissenschaftli-
cher Mitarbeiter in der Gruppe Robotik und
Mensch-Technik-Interaktion.

En 2012, Fabian Adler a commencé des étu-
des de génie mécanique a I'Université Tech-
nique Carolo-Wilhelmina de Braunschweig,
en Allemagne, qu'il a terminées fin 2018 par
un Master of Science et une note de 2,0.
Ses études ont porté principalement sur la
mécatronique avec une spécialisation dans
les capteurs, les actionneurs et les micro-
contréleurs ainsi que sur la technologie de
I'automatisation avec un accent sur la ro-
botique.

Pendant ses études, Fabian Adler a effectué
divers stages. Pour |'admission aux études,
il a fait un stage de base de 10 semaines en
tant que mécanicien de précision. Au cours
de ses études, il a effectué un stage de 14
semaines en tant qu'ingénieur concepteur.
Pendant ses études de maitrise, il a travaillé
comme étudiant assistant a I'Institut de Mi-
crotechnique. Il a rédigé son mémoire de
maitrise dans le domaine de la robotique
sensible chez INVITE GmbH sur le théme
«Développement systématique de métho-
des pour I'assemblage automatisé d'un rotor
de compactage a I'aide d’une cellule d’essai
flexible ». Pendant cette période, il a ac-
quis des connaissances approfondies en ro-
botique, en particulier des connaissances sur
KUKA et Universal Robots.

Depuis début 2019, Fabian Adler travaille
au centre ZeMA — Centre de Mécatronique
et des Techniques d'Automatisation en tant
qu'assistant de recherche dans le groupe Ro-
botique et Interaction Homme-Technologie.
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Olivier Devigne (ULg)

Olivier Devigne trat

dem Projekt als haupt-

amtlicher Forschungs-
ingenieur bei. Im Ju-
ni 2019 schloss er
sein Studium als Ma-
schinenbauingenieur
an der Universitit
Liittich ab und be-
gann seine Forschung
im September 2019
im Rahmen einer Promotion.
Das Thema besteht aus Modellierung, Pa-
rameteridentifikation und flexibler Roboter-
steuerung. Da sich dieser neuartige Roboter-
typ rasant entwickelt, sollen tatsachlich pra-
zisere Steuerungsmethoden entwickelt wer-
den. Daher ist es notwendig, sich auf das
Wissen der Universitdt in Bezug auf Kon-
taktmodellierung, Reibung und Mehrkorper-
simulation zu stiitzen, um die Modelle dieser
flexiblen Roboter zu verbessern.

Olivier Devigne a rejoint le projet en tant
qu'ingénieur de recherche a temps plein. Il
a été diplomé ingénieur civil mécanicien en
juin 2019 a I'Université de Liége et a com-
mencé ses recherches en septembre 2019
dans le cadre d'un doctorat.

Son sujet consiste en la modélisation,
I'identification de paramétres et le contréle
de robots flexibles. Ce nouveau type de ro-
bot étant en pleine expansion, des méthodes
de contréle plus précises sont en effet a dé-
velopper. Il s'agit donc de s'appuyer sur les
connaissances de I'Université en termes de
modélisation de contact, de frottement et
de simulation multi-corps pour améliorer les
modéles de ces robots flexibles.

Fatemeh Mashayekhi (Uni Lu)

Fatemeh Mashayek-
hi kommt mit einem
Pradikats-Diplom von
der Universitat Te-
heran an die Univer-
sitdt Luxemburg, wo
sie fir ein Promoti-
onsstipendium  aus-
gewihlt wurde.
Nach der erfolgreichen Zusammenarbeit
im Rahmen des Projekts Robotix-Academy
wollte die Fa. Guala Closures Luxembourg
GCL Holdings ein Promotionsprojekt unter-
stutzen.
Inhaltlich untersucht Fatemeh Mashayek-
hi Methoden, um die intrinsischen Span-
nungen in innovativen Leichtbaustrukturen
nachweisen zu kdnnen, wie bspw. Roboter-
arme oder allgemeinen Leichtbauteile.

Fatemeh Mashayekhi arrive a I'Université du
Luxembourg avec un dipléme de prédicat de
I'Université de Téhéran, ou elle a été sélec-
tionnée pour une bourse de doctorat.
Aprés la coopération réussie dans le projet
Robotix Academy, Guala Closures Luxem-
bourg GCL Holdings a voulu soutenir un
projet de doctorat.

Fatemeh Mashayekhi étudie des méthodes
pour détecter les contraintes intrinséques
dans des structures légéres innovantes, tel-
les que les bras de robot ou les composants
légers en général.
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Jeff Mangers (Uni Lu)

Jeff Mangers kehrt
nach seinem Mas-
terstudium an der
Technischen Univer-
sitdit Wien zuriick
an die Universitat
Luxemburg, um mit
seiner Promotion zu
beginnen.
Seine Forschung baut auf Vorarbeiten zur
ISO Norm 22468 auf. Ziel ist es, das Wert-
strom Management weiter zu entwickeln,
wobei der Fokus auf unternehmensiibergrei-
fenden Lieferantennetzwerken liegt. Im Rah-
men eines Europdischen Projekts analysiert
er in 3 Landern die Kreislaufwirtschaft von
Kunststoffen, um die Wiederverwendung re-
cycelter Polymere zu verbessern.

Alexej Simeth (Uni

Alexej Simeth ist Ab-
solvent der RWTH
Aachen in Maschi-
nenbau.
Er forscht zur Auto-
matisierung der ma-
nuellen Montage von
Werkstiicken, die in
zahlreichen Varian-
ten auftreten und
auf spezifische Kundenbediirfnisse zuge-
schnitten sind. Die Entwicklung einer ro-
botergestiitzten, adaptiven Produktionslinie
fiir anspruchsvolle High Tech Produkte bie-
tet zahlreiche wissenschaftliche Herausfor-
derungen .

Jeff Mangers revient a I'Université du Lu-
xembourg aprés son Master & |'Université
de Technologie de Vienne pour commencer
son doctorat.

Ses recherches s'appuient sur les travaux
préliminaires de la norme 1SO 22468. L'ob-
jectif est de continuer a développer la ge-
stion de la chaine de valeur, en mettant
I'accent sur les réseaux de fournisseurs
transversaux. Dans le cadre d'un projet eu-
ropéen, il analyse la gestion du recyclage
des plastiques dans 3 pays afin d'améliorer
la réutilisation des polymeéres recyclés.

Lu)

Alexej Simeth est diplomé de I'Université
Technique RWTH d'Aix-la-Chapelle en gé-
nie mécanique.

Il fait des recherches sur I'automatisation de
I'assemblage manuel des piéces, qui se pré-
sente sous de nombreuses variantes et qui
est adapté aux besoins spécifiques des cli-
ents. Le développement d'une ligne de pro-
duction adaptative assistée par robot pour
des produits de haute technologie sophisti-
qués offre de nombreux défis scientifiques.

76



Neue Demonstratoren &
Forschungsprojekte

Nouveaux démonstrateurs &
projets de recherche

7



Neue Demonstratoren & Forschungsprojekte
Nouveaux démonstrateurs & projets de recherche

Dokumentation
mit Kl in der Flug-
zeugproduktion

Algorithmen kdnnen bei der Qualitatssiche-
rung den Menschen unterstiitzen, indem
Sensordaten zur Bewertung der Qualitat
verwendet werden. Die anschlieBende Doku-
mentation kann mit Hilfe von Blockchain-
basierten Technologien durchgefiihrt wer-
den und so einen Mehrwert schaffen.

Die Flugzeugproduktion ist bekannt fiir die
hohen Sicherheitsstandards und aufwendi-
gen Priifungen. Ein GroRteil dieser Priifun-
gen wird immer noch manuell durchgefiihrt.
Das ZeMA ist der Ansicht, dass ein teil-
automatisierter Ansatz fiir die Optimierung
am effektivsten ist. In der Flugzeugproduk-
tion kann durch einen teilautomatisierten
Nietprozess in der Flugzeugsektionsmonta-
ge eine Verbesserung mittels einer Mensch-
Roboter-Kollaboration mit anschlieRender
Kl-basierter Inspektion erreicht werden. Da-

Documentation
avec Al dans la
production
aéronautique

Les algorithmes peuvent aider les gens dans
I'assurance de la qualité en utilisant les
données des capteurs pour évaluer la qua-
lité. La documentation ultérieure peut étre
réalisée en utilisant des technologies basées
sur une chaine de blocs pour ajouter de la
valeur.

La production aéronautique est connue pour
ses normes de sécurité élevées et ses essais
approfondis. La plupart de ces tests sont en-
core effectués manuellement. La ZeMA esti-
me qu'une approche partiellement automa-
tisée de I'optimisation est la plus efficace. En
production aéronautique, un processus de ri-
vetage semi-automatique dans I'assemblage
de sections d'avion peut étre amélioré grace
a une collaboration homme-robot avec une
inspection ultérieure basée sur I'lA. Le systé-
me robotique est placé a |'intérieur de la sec-
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bei wird das Robotersystem innerhalb der
Flugzeugsektion platziert. Der Arbeitsbe-
reich des Roboters wird durch den Einsatz
einer Hubeinheit erweitert, damit dieser das
relativ einfache Prozesswerkzeug, den Am-
boss, positionieren kann. Die komplexeren
Aufgaben, wie das Einsetzen der Niete und
das Betatigen des Niethammers iibernimmt
der Mensch.

Durch die Aufriistung des Roboterwerk-
zeugs mit einem Kraft-Drehmoment-Sensor
kann dieser den Nietvorgang in Echtzeit
iberwachen. In Kombination mit weite-
ren optischen Sensoren wie einem Laser-
liniensensor oder einer Kamera kdnnen
auch die Inspektionsaufgaben mithilfe von
KI-Algorithmen automatisiert werden. Die
Sensordaten werden durch ein trainiertes
Machine-Learning-Modell geleitet, das klas-
sifiziert, ob das gescannte Teil von guter
oder schlechter Qualitdt ist. Das Ergebnis
der Qualitatspriifung wird dem Mitarbeiter
iiber eine Mixed Reality-Brille Gibermittelt.
Dies ermdglicht es dem Bediener, angemes-
sen zu reagieren und notwendige Wartungs-
arbeiten durchzufiihren.

Aufbauend auf der zuvor beschriebenen
Teilautomatisierung des Nietprozesses und
der Inspektion, kann zugleich eine Digitali-
sierung des Signaturprozesses erfolgen. Der
Einsatz eines digitalen Belegbuchs konnte
so die analoge Buchhaltung obsolet ma-
chen. Voraussetzung dafiir ist, dass die not-
wendige Datenintegritit sichergestellt wird.
Weiterhin wiirde die Moglichkeit bestehen,
ausgewiahlte Daten weiterer Parteien in ei-
ner Zulieferkette zugdnglich zu machen und
digital weiterzuverarbeiten und zu nutzen.
Um die Datenintegritat sicherzustellen wird
als digitales Belegbuch eine Blockchain-
basierte Technologie namens IOTA verwen-
det, die auf der sogenannten Distributed-
Ledger Technologie (englisch fiir Technik
verteilter Kassenbiicher), beziehungsweise
der Directed Acyclic Graphs (DAG), zu
Deutsch gerichtete azyklische Graphen ba-
siert. Directed Acyclic Graphs (DAG) sind
eine alternative Technologie zur Block-
chain. Der deutlichste Unterschied zwischen
DAGs und Blockchains ist, dass Blockchains
Transaktionen in kryptographisch verkniipf-

tion de l'avion. La plage de travail du robot
est étendue par ['utilisation d'une unité de
levage qui permet de positionner |'outil de
travail relativement simple, I'enclume. Les
taches plus complexes, telles que I'insertion
des rivets et |'utilisation du marteau a ri-
vets, sont effectuées par I'opérateur.

En équipant l'outil du robot d'un capteur
force/couple, le robot peut surveiller le pro-
cessus de rivetage en temps réel. En combi-
naison avec d'autres capteurs optiques tels
qu'un capteur linéaire laser ou une caméra,
les taches d'inspection peuvent également
étre automatisées a |'aide d'algorithmes Al.
Les données du capteur sont transmises par
un modéle d'apprentissage de machine for-
mé qui classifie si la piéce scannée est de
bonne ou de mauvaise qualité. Le résultat
du contrdle qualité est transmis a I'employé
par le biais de lunettes a réalité mixte. Cela
permet a l'opérateur de réagir de manié-
re appropriée et d'effectuer les travaux de
maintenance nécessaires.

Sur la base de l'automatisation partielle
du processus de rivetage et de |'inspection
décrite ci-dessus, le processus de signa-
ture peut étre numérisé en méme temps.
L'utilisation d'un livre de documents numéri-
ques pourrait donc rendre la comptabilité
analogique obsoléte. La condition préalable
est que |'intégrité des données soit assurée.
Il serait également possible de rendre ac-
cessibles des données sélectionnées d'autres
parties dans une chaine d'approvisionnement
et de les traiter et les utiliser numérique-
ment.

Pour garantir l'intégrité des données, une
technologie basée sur une chaine de blocs
appelée I0TA est utilisee comme livre de
documents numériques, qui est basée sur la
technologie dite de livre distribué (DAG),
ou Directed Acyclic Graphs (DAG), graphi-
ques acycliques en allemand. Les graphiques
acycliques dirigés (DAG) sont une techno-
logie alternative & la chaine de blocs. La
différence la plus évidente entre les DAG et
les chaines de blocs est que les chaines de
blocs regroupent les transactions dans des
blocs liés cryptographiquement et forment
une seule chaine, alors que les DAG utilisent
un graphe dans lequel une transaction est
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ten Blécken biindeln und eine einzige Kette
bilden, wahrend DAGs einen Graphen ver-
wenden, in dem eine Transaktion als Knoten
im Graph dargestellt wird.

Eine Transaktion im IOTA-Netzwerk kann
vereinfacht wie folgt darstellt werden: Er-
stellen einer Transaktion (Empfanger, Ab-
sender, Wert und/oder Datennachricht),
Verschliisseln der Transaktion, Validieren
der Transaktion, Hinzufiigen der Transak-
tion oder der Daten in den Graphen. So
konnen Prozess- und Sensordaten unveradn-
derlich in privaten, privilegierten oder &f-
fentlichen Kanilen je nach Zusammenspiel
von Lieferant und OEM bereitgestellt wer-
den. Die DAG-Technologie gewahrleistet an
dieser Stelle die Datenintegritdt und erhdht
das Vertrauen zu den Daten, da diese un-
veranderlich abgespeichert werden.
Grundsiatzlich gilt es keine Rohdaten zu
verdffentlichen oder diese fiir jedermann
frei zugdnglich zu machen. Daher erfolgt
das Erstellen eines digitalen und einzigar-
tigen Fingerabdruck mithilfe eines Hash-
Algorithmus. So kann die Datenintegritat
und das Vertrauen auch iiber die Unterneh-
mensgrenzen hinaus realisiert werden.

In der Praxis der Nietanwendung konn-
te dies wie folgt aussehen: Fiir jede kol-
laborativ gefligt Niet, werden prozessspe-
zifische Daten gesammelt, wie die Kraft-
Drehmomenten-Daten wahrend des Niet-
prozesses, ein Bild der Niet sowie die Wer-
te des Laserlininensensor-Scan zur Erfas-
sung der Dimensionen der Niet. Wie zu-
vor beschrieben werden diese Daten mittels
kiinstlicher Intelligenz analysiert. Die ge-
sammelten Rohdaten werden anschiefend in
einer unternehmensinternen Datenbank ge-
speichert. Die abgeleiteten Hashwerte wer-
den mit Hilfe des IOTA-Protokolls in deren
Blockchain oder dem Graphen unverander-
lich gespeichert. Werden die Rohdaten nun
zur Validierung der Produktionsqualitat zwi-
schen Zulieferer, Behdrden oder dem OEM
geteilt kann die Datenintegritat mit Hilfe
der Hashwerte gepriift und nachgewiesen
werden.

Die vorgestellte Lésung beinhaltet drei Ide-
en zur Steigerung der Produktionsqualitat
in der Flugzeugproduktion: Erstens ver-

représentée comme un nceud dans le gra-
phe.

Une transaction dans le réseau IOTA peut
étre simplifiée comme suit : Créer une tran-
saction (récepteur, émetteur, message de
valeur et/ou de données), crypter la tran-
saction, valider la transaction, ajouter la
transaction ou les données au graphique.
Ainsi, les données de processus et de cap-
teurs peuvent étre fournies de maniére in-
altérable dans des canaux privés, privilégiés
ou publics selon I'interaction entre le four-
nisseur et I'OEM. A ce stade, la technologie
DAG assure I'intégrité des données et aug-
mente la confiance dans les données car elles
sont stockées de maniére inaltérable.

En principe, il n'est pas nécessaire de publier
des données brutes ou de les rendre libre-
ment accessibles & tous. Par conséquent,
une empreinte digitale unique et numérique
est créée a l'aide d'un algorithme de hacha-
ge. De cette facon, l'intégrité et la confian-
ce des données peuvent étre réalisées méme
au-deld des frontiéres de |'entreprise.

Dans la pratique de la pose de rivets, ce-
la pourrait se présenter comme suit : Pour
chaque rivet assemblé en collaboration, des
données spécifiques au processus sont recu-
eillies, comme les données de force-couple
pendant le processus de rivetage, une image
du rivet et les valeurs provenant du balayage
du capteur linéaire laser pour saisir les di-
mensions du rivet. Comme décrit ci-dessus,
ces données sont analysées au moyen de
I'intelligence artificielle. Les données brutes
collectées sont ensuite stockées dans une
base de données interne a I'entreprise. Les
valeurs de hachage dérivées sont stockées
invariablement dans leur chaine de blocs ou
leur graphique en utilisant le protocole 10-
TA. Si les données brutes sont maintenant
partagées entre les fournisseurs, les auto-
rités ou I'OEM pour valider la qualité de
la production, l'intégrité des données peut
étre vérifiée et prouvée a I'aide des valeurs
de hachage.

La solution présentée comprend trois idées
pour augmenter la qualité de la production
dans la production d'avions : tout d'abord,
elle améliore |'ergonomie et I'efficacité de la
production grace a la collaboration homme-
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bessert es die Ergonomie und Effizienz
in der Produktion durch Mensch-Roboter-
Kollaboration. Zweitens werden wahrend
des Nietprozesses Daten von verschiedenen
Sensoren zur Analyse mit KI-Methoden ge-
sammelt. Die gesammelten Daten werden
durch einen iiberwachten Lernprozess gelei-
tet, um das Modell des maschinellen Ler-
nens zu erstellen. AnschlieBend wird dieses
Modell zur Qualitdtsanalyse im Rahmen des
Nietprozesses eingesetzt. Drittens kénnen
abschlielend Blockchain-basierte Technolo-
gien verwendet werden, um die Dateninte-
gritdt zu erhdhen und sicherheitskritische
Informationen zwischen Zulieferern, Behor-
den und den OEMs auszutauschen. Prof. R.
Miiller/Dr. M. Vette-Steinkamp/T. Masiak

robot. Deuxiémement, pendant le proces-
sus de rivetage, des données sont recueil-
lies par divers capteurs pour étre analysées
a l'aide de méthodes d'lA. Les données
collectées sont passées par un processus
d'apprentissage supervisé pour créer le mo-
dele d'apprentissage machine. Ce modéle
est ensuite utilisé pour |'analyse de la qualité
pendant le processus de rivetage. Troisiéme-
ment, enfin, les technologies basées sur la
chaine de blocs peuvent étre utilisées pour
accroitre l'intégrité des données et échan-
ger des informations critiques pour la sécu-
rité entre les fournisseurs, les autorités et
les équipementiers. Prof. R. Miiller/Dr. M.
Vette-Steinkamp/T. Masiak
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Roboteur — Roboter in 3D-Druck

Dieser kleine Roboter wurde an der Univer-
sitdt Littich in 3D gedruckt und ein Kit
(Motor, Steuerung, Riemen, etc.) fiir die
Montage gekauft.

Aufgrund seines einfachen Designs und der
Méoglichkeit, Low-Level-Steuerungen zu in-
tegrieren, wird es hauptsichlich fiir Bil-
dungszwecke eingesetzt. So ist es beispiels-
weise moglich, eine ROS-basierte Roboter-
steuerung zu implementieren. So kann es
sowohl bei Masterstudenten als auch als
Versuchskaninchen fiir neue Kontrollgeset-
ze eingesetzt werden.

Ce petit robot a été imprimé en 3D a
I'Université de Liége et un kit (moteur, con-
trole, courroies, etc.) d'assemblage a été
acheté.

Il sera essentiellement utilisé a des fins di-
dactiques de par sa simplicité de conception
et la possibilité d'intégrer des commandes
de bas niveau. Il est possible, par exemple,
d'implémenter un systéme de contrdle du ro-
bot basé sur ROS. Ainsi, il pourra &tre uti-
lisé auprés d'étudiants de master mais éga-
lement comme cobaye pour de nouvelles lois
de contréle.
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Dynamic model of a parallel robot

Roboter sind in der Industrie weit verbrei-
tet, um alle Arten von Objekten und Tei-
len zuverl3ssig zu handhaben. Parallele Ro-
boter profitieren dank ihrer Closed-Loop-
Kinematik von einer hdheren strukturellen
Steifigkeit, die es ihnen ermdglicht, viel
schnellere Bewegungen durchzufiihren als
serielle Roboter. Um die Genauigkeit die-
ses Manipulators weiter zu verbessern, ist
es sinnvoll, alle dynamischen Effekte zu ver-
stehen, die im Inneren des Arms auftreten.
Dies ist der Zweck dieser Masterarbeit, die
derzeit an der Universitdt Littich erstellt
wird. Ziel ist es, ein zuverlidssiges Modell
eines Parallelroboters zu bauen, um innova-
tive Regelalgorithmen zu untersuchen. Der
betrachtete Parallelroboter ist der ABB IRB
340, auch bekannt als Flexpicker.

Zunichst wird mit der Software Samcef
Mecano ein kinematisches Modell erstellt.
Dadurch ist es moglich, die wesentlichen
geometrischen Parameter des Roboters zu
identifizieren und zu validieren. Nach der
Validierung kann ein dynamisches Modell
erstellt und wichtige Effekte wie Gelenkrei-
bung und Bindungsflexibilitdt untersucht
werden. Auf der Grundlage dieses Modells
konnten Regelalgorithmen getestet werden,
die diese Effekte beriicksichtigen.

Les robots sont largement utilisés dans
I'industrie pour manipuler tous types d'objets
et de piéces de maniére fiable. Grace a leur
cinématique en boucle fermée, les robots
paralléles bénéficient d'une plus grande rigi-
dité structurelle qui leur permet d'effectuer
des mouvements beaucoup plus rapides que
les robots série. Afin d’améliorer encore la
précision de ce manipulateur, il est utile de
comprendre tous les effets dynamiques qui
se produisent & l'intérieur du bras.

C'est le but de ce mémoire de Master, ac-
tuellement en préparation a I'Université de
Liege. Il vise a construire un modéle fiable
d'un robot paralléle afin d'étudier des al-
gorithmes de contréle innovants. Le robot
paralléle considéré est I'ABB IRB 340, éga-
lement connu sous le nom de Flexpicker.
Tout d'abord, un model cinématique est
construit a I'aide du logiciel Samcef Meca-
no. Ceci permet d'identifier et de valider les
paramétres géométriques essentiels du ro-
bot. Une fois validé, un modéle dynamique
peut étre construit et des effets importants
tels que le frottement des articulations et
la flexibilité des liaisons peuvent alors étre
étudiés. Sur la base de ce modéle, des algo-
rithmes de contréle prenant en compte ces
effets pourraient &tre testés.
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Robot mobile Pioneer 3-DX

Der mobile Differentialfiihrungsroboter Pio-
neer 3-DX ist eine Robotik-Plattform, die
speziell fiir die Forschung entwickelt wur-
de. Sehr zuverldssig, hochgradig anpassbar
und vor allem zu 100 Prozent programmier-
bar, verfiigt er iiber eine hochprazise Bewe-
gungssteuerung, um schnell zwischen Hin-
dernissen zu navigieren.

Der mobile Suchroboter P3-DX von Adept
Pioneer ist eine Differential-Lenkplattform,
die auf Langlebigkeit ausgelegt ist: Sein la-
ckiertes Aluminiumdesign verleiht ihm Sta-
bilitat verbunden mit Leichtigkeit bei gleich-
zeitig geniigend Bewegungsfreiheit, um Hin-
dernisse miihelos zu umfahren.

Der Roboter Pioneer Mobile wird an der
Universitdt Luxemburg zur Entwicklung von
Algorithmen und Regelungen fiir mobile
Plattformen eingesetzt. Er wird genutzt als
Instrument zur Validierung innovativer Mo-
delle und Ansitze im Hinblick auf Mobilitat
und Stabilitdt autonomer mobiler Systeme.

Le robot mobile a conduite différentielle Pio-
neer 3-DX est une plateforme robotique tout
particuliérement dédiée au monde de la re-
cherche. Trés fiable, largement personnali-
sable et surtout programmable a cent pour
cent, il dispose d'un contréleur de mouve-
ment haute précision pour naviguer rapide-
ment entre les obstacles.

Le robot mobile de recherche Adept Pio-
neer P3-DX est une plateforme a conduite
différentielle concue pour durer : sa concep-
tion en aluminium laqué lui confére solidité
et légéreté, tout en disposant d'une liber-
té de mouvement suffisante pour traverser
haut la main tous les parcours d'obstacles.

Le robot Mobile Pioneer servira a |'Université
du Luxembourg pour le développement des
algorithmes et des lois de commande des
plateformes mobiles. Il sera I'outil de vali-
dation des modéles et approches innovants
en terme de mobilité et stabilité de systéme
mobile autonome.
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Additive Manufacturing

Das Additive Manufacturing (FA) bietet ei-
ne innovative Lésung fiir die Erstellung mul-
tifunktionaler Designs. Innere Spannungen
und mechanische Belastungen sind jedoch
derzeit nicht messbar. Die Herstellung von
Additiven, oft filigrane Strukturen, wird die-
se Messungen sicherstellen, indem sie die
Integration von Sensoren in neue Konfigu-
rationen ermdoglicht, die bisher unmdglich
zu erhalten waren. Forscher auf der ganzen
Welt haben hauptsichlich an Polymer- oder
Metallkomponenten geforscht, die auf der
Ebene des Untergrundes additiv hergestellt
werden.

Das OFSEAM-Projekt an der Universitat
Luxemburg wird die eingehende Integration
von Sensoren in additiv hergestellte Metall-
strukturen untersuchen, die statischen und
dynamischen Belastungsbedingungen aus-
gesetzt sind, indem es Losungen fiir die drei
grollen wissenschaftlichen Herausforderun-
gen bei der Entwicklung dieser intelligenten
Komponenten findet. Es entsteht eine star-
ke Substanz-Stoff-Bindung zwischen dem
beschichteten Lichtleitersensor und dem zu-
gegebenen Material, die eine intakte Erfas-
sung der zu untersuchenden Menge ermog-
licht, wahrend das gesamte Bauteil statisch
und dynamisch belastet wird. Mit der inno-
vativen FA-Technologie lassen sich Baupro-
zesses optimieren und andere Maschinen-
komponenten herstellen.

La fabrication d'additive (FA) offre une so-
lution novatrice pour créer des conceptions
multifonctionnelles. Cependant, les charges
internes et les contraintes mécaniques ne
sont aujourd'hui pas mesurables. La fabri-
cation d'additifs, souvent des structures fili-
granes, assurera ces mesures en permettant
I'intégration de capteurs dans de nouvelles
configurations qui étaient auparavant im-
possibles a obtenir. Des chercheurs du mon-
de entier ont mené des recherches princi-
palement sur des composants polyméres ou
métalliques fabriqués de facon additive au
niveau du sous-sol.

Le projet OFSEAM a I'Université du Luxem-
bourg étudiera l'intégration en profondeur
de capteurs dans des structures métalliques
fabriquées de maniére additive soumises a
des conditions de charge statique et dyna-
mique en trouvant des solutions pour relever
les trois défis scientifiques majeurs auxquels
est confronté le développement de ces com-
posants intelligents. Une forte liaison sub-
stance a substance entre le capteur a fib-
re optique revétu et le matériau ajouté sera
créée, ce qui permettra une détection intac-
te de la quantité d'intérét pendant que le
composant entier est soumis a une charge
statique et dynamique. Avec la technologie
FA innovante, on peut faire un diagnostic
en temps réel et contréler le processus de
construction.
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Flexible und
vernetzte

Modellfabrik zur
Refabrikation

Steigende Produktvarianz und Produktin-
dividualisierung durch den Kunden fiihren
dazu, dass der An-spruch an die Flexibilitat
der Fertigung und damit auch an die Fer-
tigungsplanung und —steuerung immer gro-
Rer wird. Allerdings werden heutige, durch
starre Forderbander vernetzte, Fertigungen
und zentrale Fertigungssteuerungssysteme
diesen neuen Anforderungen nicht mehr ge-
recht.

Um hier Abhilfe zu schaffen, wurde das Zu-
kunftsprojekt Industrie 4.0 ins Leben geru-
fen. Dabei sollen es neue Technologien, wie
das Internet der Dinge (loT), Cyberphysi-
sche Systeme (CPS) und smarte Produk-te
erlauben, die Fertigung zu digitalisieren und
so eine Smart Factory zu schaffen, welche
den neuen Anspriichen gerecht wird. In ei-
ner solchen Smart Factory kommunizieren
beispielsweise zu fertigende Produkte mit
den Maschinen und teilen diesen mit, auf
welche Weise sie bearbeitet werden miissen.
Zur Erforschung und Entwicklung innovati-
ver Technologien und Ldsungen in diesem
Bereich entwickelt die Fachgruppe Robotik
und Regelungstechnik am Umwelt-Campus
Birkenfeld der Hochschule Trier eine flexible
und vernetzte Modellfabrik, in welcher eine
exemplarische Refabrikation gezeigt wird.
Innerhalb der Modellfabrik sind alle Ferti-
gungsteilnehmer als CPS miteinander ver-

Usine modéle
flexible et en
réseau pour la
refabrication

La variabilité croissante des produits et
I'individualisation des produits par le cli-
ent font que la demande de flexibilité dans
la production et donc aussi dans la plani-
fication et le contrdle de la production est
en constante augmentation. Toutefois, les
installations de production et les systémes
centraux de contréle de la production actu-
els, reliés en réseau par des bandes trans-
porteuses rigides, ne répondent plus a ces
nouvelles exigences.

Afin de remédier a cette situation, le futur
projet Industry 4.0 a été lancé. Les nou-
velles technologies, telles que I'internet des
objets (loT), les systémes cyberphysiques
(CPS) et les produits intelligents, doi-vent
permettre de numériser la production et de
créer ainsi une usine intelligente répondant
aux nouvelles exigences. Dans une telle usi-
ne intelligente, par exemple, les produits a
fabriquer communiquent avec les machines
et leur indiquent comment ils doivent étre
traités.

Afin de rechercher et de développer des
technologies et des solutions innovantes
dans ce domaine, le groupe de robotique et
de technique de commande du campus en-
vironnemental de Birkenfeld de |'uni-versité
des sciences appliquées de Tréves met au
point une usine modéle flexible et en réseau
dans la-quelle un processus de refabrication
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bunden und kénnen so unterei-nander kom-
munizieren.

So kdnnen beispielsweise die Produkte mit
den verwendeten Robotern oder mit dem
genutzten FTS kommunizieren. Die ein-
zelnen Produkte werden dabei durch das
FTS MiR100 zwischen den einzelnen Fer-
tigungsstationen der Modellfabrik transpor-
tiert. Zur genauen ldentifikation werden die
Produkte innerhalb der Modellfabrik mit
RFID-Chips versehen, welche dann an den
einzelnen Stationen ausgelesen werden.

Die Refabrikation ist dabei ein Prozess, bei
welchem gebrauchte Produkte in einen neu-
wertigen oder gar besser als neuen Zustand
gebracht werden. Motiviert durch hohe 6ko-
logische und 6konomische Potenziale sowie
getrieben durch neue Gesetze, erfdhrt die
Refabrikation zunehmende Aufmerksamkeit
als ein Prozess, der gebrauchte Produkte in
einen Bo gut wie neuen oder besserenSZu-
stand versetzt.

Innerhalb dieses Prozesses gibt es allerdings
viele Herausforderungen, die aus der Fer-
tigung unbekannt sind, wie z.B. die Unsi-
cherheiten, die sich aus unbekannten Zu-
stinden der gebrauchten Produkte erge-
ben. Dies stellt besondere Anforderungen
an die Steuerung eines Refabrikationssys-
tems (RS). Um diesen Unsicherheiten zu
begegnen, wird im Rahmen eines koope-
rativen Promotionsvorhabens zwischen der
Universitdt Luxemburg und dem Umwelt-
Campus Birkenfeld eine Agenten-basierte
hybride Steuerungsarchitektur aus zentralen
und dezentralen Komponenten entwickelt
und zur Steuerung der Modellfabrik verwen-
det.

In der zentralen Komponente erfolgt die Pla-
nung unter Beriicksichtigung des Einsatzes
von FTS. Die Ablaufplanung von Maschi-
nen und FTS wird dabei simultan und nicht
sequenziell durchgefiihrt, wie dies bei den
derzeit verfiigbaren Steuerungssystemen der
Fall ist. Zur Optimierung dieser simultanen
Ablaufplanung wird Constraint Program-
ming (CP) als Verfahren aus der Familie
der Algorithmen kiinstlicher Intelligenz ver-
wendet.

exemplaire est démontré. Dans |'usine mo-
déle, tous les partici-pants a la production
sont reliés entre eux en tant que CPS et
peuvent ainsi communiquer entre eux.
Ainsi, par exemple, les produits peuvent
communiquer avec les robots utilisés ou
avec I'AGV utilisé. Les différents produits
sont transportés par I'AGV MiR100 entre
les différents postes de fabrication de |'usine
modéle. Pour une identification exacte, les
produits sont équipés de puces RFID dans
I'usine mo-déle, qui sont ensuite lues dans
les différentes stations.

La refabrication est un processus par le-
quel les produits usagés sont remis dans
un état neuf ou méme meilleur que neuf.
Motivée par des potentiels écologiques et
économiques élevés et motivée par de nou-
velles lois, la refabrication attire de plus en
plus I'attention en tant que processus qui
met les produits usagés dans un état «aussi
bon que neuf ou meilleur».

Dans ce processus, cependant, il existe de
nombreux défis inconnus de la fabrication,
tels que les incer-titudes qui découlent de
I'état inconnu des produits utilisés. Cela im-
pose des exigences particuliéres au controle
d'un systéme de reconditionnement (RS).
Afin de répondre a ces incertitudes, une ar-
chitecture de contrdle hybride basée sur des
agents, composée de composants centraux
et décentralisés, est en cours de développe-
ment et utilisée pour contrdler |'usine mo-
déle dans le cadre d'un projet de doctorat
coopératif entre I'Université du Luxembourg
et le Campus environnemental de Birken-
feld.

Dans la composante centrale, la planificati-
on est faite en tenant compte de I'utilisation
des VGA. La programmation des machi-
nes et des AGV s'effectue simultanément et
non de maniére séquentielle, comme c'est
le cas avec les systémes de contréle actu-
ellement disponibles. Pour optimiser cette
pro-grammation simultanée, la programma-
tion par contraintes (CP) est utilisée comme
une méthode de la famille des algorithmes
d'intelligence artificielle.
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EU LIFE-Proposal: Innovations towards
effective solutions for remanufacturing

Der Umwelt-Campus Birkenfeld, Hochschu-
le Trier, hat 2019 mit den Universitaten
Birmingham (UK), La Mancha (ES), Alican-
te (ES) und anderen im Rahmen des EU-
Forderprogramms LIFE einen Forschungs-
antrag eingereicht zum Thema ,Innovations
towards effective solutions for remanufactu-
ring, reuse and recycling of electric vehicle
battery-packs".

Problembeschreibung:

Das Konzept einer Kreislaufwirtschaft steht
im Mittelpunkt wachsender Aufmerksam-
keit: Ressourcen sollen geschont werden und
Verfahren nachhaltiger; Produkte und Sys-
teme sollen wiederverwendet bzw. wieder-
aufbereitet werden und gleichzeitig der Res-
sourcenverbrauch gedrosselt werden.

Die Forschung an Elektro- und Hybridfahr-
zeugen hat dank der Bemiihungen von Re-
gierungen und anderer Organisationen zur
Reduzierung der CO2-Emissionen stark zu-
genommen. Da der Absatz von Elektro-
fahrzeugen steigt, miissen Anstrengungen
zur Wiederaufbereitung gebrauchter EV-
Batterien unternommen werden. Allerdings
ist der Umgang mit Hochvolt-Batterien
durch menschliches Personal eine geféhr-
liche Aufgabe und setzt die Arbeitnehmer
groBen korperlichen Risiken aus.

En 2019, le Campus environnemental de
Birkenfeld, Université des sciences appli-
quées de Tréves, ainsi que les universités de
Birmingham (UK), La Mancha (ES), Alican-
te (ES) et d'autres, ont soumis une proposi-
tion de recherche sur le théme ,Innovations
towards effective solutions for remanufactu-
ring, reuse and recycling of electric vehicle
battery-packs” dans le cadre du programme
de financement LIFE de I'UE.

Description du probléeme :

Le concept d'économie en boucle fermée
fait I'objet d'une attention croissante : les
ressources devraient étre conservées et les
processus plus durables ; les produits et
les systémes devraient &tre réutilisés ou re-
traités et, dans le méme temps, la consom-
mation de ressources devrait étre réduite.
La recherche sur les véhicules électriques
et hybrides a augmenté de maniére signifi-
cative grace aux efforts des gouvernements
et d'autres organisations pour réduire les
émissions de CO2. Avec |'augmentation des
ventes de véhicules électriques, des efforts
doivent &tre faits pour recycler les batteries
usagées des VE. Cependant, la manipula-
tion de batteries a haute tension par du
personnel humain est une tache dangereuse
et expose les travailleurs a de grands risques
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Daher wird zur Bewiltigung dieser Aufga-
be eine kollaborative Arbeitsumgebung un-
ter Verwendung von Robotern vorgeschla-
gen, bei der die einzelnen Aufgaben, die
jeweils vom Menschen, vom Roboter oder
gemeinsam zu erledigen sind, bestimmt wer-
den und so auch die Genauigkeit, Sicherheit
und Effizienz eine Verbesserung erfahren.
Modernste Losungen werden auch einge-
setzt, um die Effektivitdit von Recycling-
und Wiederaufbereitungs-technologien zu
verbessern und die Nutzungsdauer der Bat-
terien zu verlangern.

Das Projekt zielt darauf ab, mehr Interes-
se fiir das Ziel einer Kreislaufwirtschaft zu
wecken, die nicht nur die Unternehmen er-
mutigen soll, diese Ansdtze zu verfolgen,
sondern auch die Menschen ermutigen soll,
diese Technologien und eine nachhaltige Zu-
kunft durch die Umstellung auf Elektrofahr-
zeuge zu unterstitzen.

Ziele:

e Foérderung der Wiederaufbereitung und
des Recyclings von Elektrofahrzeug (EV)-
Batteriepacks bei Eol als Umsetzung der
Kreislaufwirtschaft fiir eine ressourcenscho-
nende Wirtschaft.

e Entwicklung innovativer Losungen wie
Diagnose- und Prognosestrategien zur Cha-
rakterisierung der Batteriepacks und Bewer-
tung der Zellen und Komponenten hinsicht-
lich Gesundheitszustand (SOH), Anfangs-
ladezustand (SOC), Innenwiderstand, Wir-
kungskapazitat, etc.

e Entwicklung der roboter- und menschen-
getragenen Zerlegung, um die Genauigkeit,
Sicherheit und Effizienz der Wiederaufar-
beitung und des Recyclings von EoL-EV-
Batterien zu verbessern.

e Einfiihrung wirksamer Recyclingtechnolo-
gien, die sich auf die inneren Komponen-
ten der Batterie konzentrieren, wobei die
érschopften" positiven Elektroden zuriickge-
wonnen werden, um hochreine Metallquel-
len (Co, Fe, Ni, ...), Lithium (hauptsich-
lich als Li2CO3, alternativ auch Li3PO4)
und die strukturelle, morphologische, elek-
trische, thermogravimetrische Charakteri-
sierung aller recycelten Materialien zu er-
halten.

physiques.

Par conséquent, afin d’aborder cette tache,
un environnement de travail collaboratif uti-
lisant des robots est proposé, dans lequel
les taches individuelles a effectuer par des
humains, des robots ou ensemble sont dé-
finies, améliorant ainsi la précision, la sé-
curité et |'efficacité. Des solutions de poin-
te sont également utilisées pour améliorer
I'efficacité des technologies de recyclage et
de récupération et pour prolonger la durée
de vie des piles.

Le projet vise a susciter davantage d'intérét
pour |'objectif d'une économie du recyclage
en boucle fermée, ce qui encouragera non
seulement les entreprises & adopter ces ap-
proches, mais aussi les gens & soutenir ces
technologies et un avenir durable en passant
aux véhicules électriques.

Objectifs :

e Promotion du retraitement et du recy-
clage des batteries de véhicules électriques
(VE) a I'EoL comme une mise en ceuvre
de la gestion du recyclage en boucle fermée
pour une économie de ressources.

e Développement de solutions innovantes
telles que des stratégies de diagnostic et de
prévision pour la caractérisation des batte-
ries et |'évaluation des cellules et des com-
posants en fonction de leur état de santé
(SOH), de leur état de charge initial (SOC),
de leur résistance interne, de leur capacité
effective, etc.

e Développement du démontage robotisé
et assisté par I'homme pour améliorer la
précision, la sécurité et |'efficacité du retrai-
tement et du recyclage des batteries EolL
EV.

e Introduction de technologies de recyclage
efficaces axées sur les composants internes
de la batterie, la récupération des électro-
des positives dppauvries"pour obtenir des
sources de métaux de haute pureté (Co,
Fe, Ni, ...), du lithium (principalement sous
forme de Li2CO3, alternativement Li3PO4)
et la caractérisation structurelle, morpho-
logique, électrique, thermogravimétrique de
tous les matériaux recyclés

e Développer |'utilisation des piles usagées
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e Die Erweiterung der Nutzung der Altbat-
terien durch die Implementierung und Er-
probung neuer Ldsungen in Anwendungen
mit geringerem Bedarf in der Automobil-
oder Fertigungsindustrie oder fiir den sta-
tiondren Einsatz als Speicher in photovol-
taischen Selbstverbrauchsanlagen.

e Entwicklung nachhaltiger Losungen fiir die
Wiederaufarbeitung von Batterien durch die
Schaffung von Datenbanken mit den inne-
ren Konstruktionsmerkmalen kommerzieller
Lithium-lonen-Zellen, die zur Modellierung
des elektrischen Verhaltens der Batterien
verwendet werden, um die Alterung bzw. die
SOH der wiederverwendeten Zellen zu be-
stimmen, die fiir die Diagnose und Prognose
erforderlich sind, und um das ordnungsge-
maBe Recycling durch die europaischen Re-
cycler zu erleichtern.

e Mehr Unternehmen sollen ermutigt wer-
den, die in diesem Projekt entwickelten An-
satze zu ubernehmen, die die Gewinne aus
der Wiederaufarbeitung und dem Recycling
von Eol-EV-Batterien verbessern und so
die Deponierung von Abfallstoffen reduzie-
ren und die Umwelt schiitzen.

e Mehr Menschen sollen dazu ermutigt wer-
den, auf Elektrofahrzeuge umzusteigen, in-
dem die hohen Kosten fiir den Austausch
von Batterien vermieden werden, wodurch
die Luftverschmutzung verringert wird.

Projektstatus:
Das Projekt befindet sich in der Antrags-
phase.

en mettant en ceuvre et en testant de nou-
velles solutions dans des applications a fai-
ble demande dans I'industrie automobile ou
manufacturiére ou pour une utilisation sta-
tionnaire comme stockage dans des syste-
mes photovoltaiques d'autoconsommation.
e Développer des solutions durables pour le
recyclage des batteries en créant des bases
de données sur les caractéristiques de con-
ception interne des cellules lithium-ion com-
merciales utilisées pour modéliser le com-
portement électrique des batteries afin de
déterminer le vieillissement ou le SOH des
cellules recyclées nécessaires au diagnostic
et a la prévision et de faciliter un recyclage
approprié par les recycleurs européens.

e Davantage d'entreprises seront encou-
ragées a adopter les approches développées
dans le cadre de ce projet, ce qui améliorera
les bénéfices du retraitement et du recycla-
ge des batteries EoL EV, réduisant ainsi la
mise en décharge des déchets et protégeant
I'environnement.

e Un plus grand nombre de personnes seront
encouragées a passer aux véhicules électri-
ques en évitant le colt élevé du rempla-
cement des batteries, ce qui permettra de
réduire la pollution atmosphérique.

Statut du projet :
Le projet se trouve dans la phase de deman-

de.
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WIR! — Wandel
durch Innovation
in der Region

Im Rahmen der Initiative ,WIR! — Wandel
durch Innovation in der Region" férdert das
Bundesministerium fiir Bildung und For-
schung (BMBF) regionale Innovationen und
unterstiitzt damit strukturschwache Regio-
nen. Bisher nicht genutzte Potentiale sollen
ausgeschopft werden und zu gleichwertigen
Lebensverhiltnissen im ganzen Land beitra-
gen.

WIR! mobilisiert und vernetzt vielfltige
regionale Akteure beispielsweise aus Wirt-
schaft, Wissenschaft, Kommunen und sozia-
len Bereichen. Das Forderprogramm unter-
stiitzt strategische Ansitze, die Forschung,
Entwicklung und Innovation in den Mittel-
punkt stellen. WIR! soll strukturschwachen
Regionen vor allem jenseits der groBen Wirt-
schaftszentren neue Entwicklungspfade er-
schlieRen.

Neben den Kernpartnern htw saar, Umwelt-
Campus Birkenfeld (UCB) und August-
Wilhelm-Scheer-Institut  (AWSi) beteiligt
sich das ZeMA an der Grundsatzvereinba-
rung (Letter of Intent Lol) fiir das For-
schungsprojekt ,\WIR! — Wandel durch In-
novation in der Region”.

Ziel dieses Projektes, das im Rahmen des
Innovationsbiindnisses  Green Innovation
Hub Saar / RLP-Mitte auf den Weg ge-
bracht wird, ist Beschaftigungssicherung
und Wachstum im verarbeitenden Gewer-
be durch gesellschaftlich akzeptierte Klima-
und Ressourcenneutralitdt in Produktion

WIR | -
Changement par
iInnovation dans la
région

Dans le cadre de l'initiative « WIR ! - Wan-
del durch Innovation in der Region» (WIR
I - Changement par innovation dans la ré-
gion), le ministére fédéral de I'éducation
et de la recherche (BMBF) encourage les
innovations régionales et soutient ainsi les
régions structurellement faibles. Les poten-
tiels jusqu'alors non exploités doivent étre
développés et contribuer a I'égalité des con-
ditions de vie dans tout le pays.

WIR ! mobilise et met en réseau un large
éventail d'acteurs régionaux, par exemple
des entreprises, des scientifiques, des mu-
nicipalités et des secteurs sociaux. Le pro-
gramme de financement soutient les appro-
ches stratégiques axées sur la recherche, le
développement et I'innovation. WIR ! vise a
ouvrir de nouvelles voies de développement
pour les régions économiquement faibles, en
particulier au-deld des grands centres éco-
nomiques.

En plus de ses partenaires principaux htw
saar (Hochschule fiir Technik und Wirt-
schaft, Ecole Supérieure de la Technique
et de I'Economie de la Sarre), Umwelt-
Campus Birkenfeld (UCB) (Campus en-
vironnemental de Birekenfeld) et August-
Wilhelm-Scheer-Institut (AWSi), le centre
ZeMA participe a |'accord de base du projet
de recherche «WIR | - Wandel durch Inno-
vation in der Region>.

L'objectif de ce projet, qui est lancé dans
le cadre de I'alliance d'innovation Green In-
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und Logistik. Damit adressiert der Green-
Innovation-Hub gleich drei Zukunftsthemen
der Hightech-Strategie 2025 des Bundes:

e Wirtschaft und Arbeit 4.0,

e Nachhaltigkeit, Klimaschutz und Energie,
e Stadt und Land

Durch das Biindnis sollen Unternehmen des
verarbeitenden Gewerbes in den struktur-
schwachen Antragsregionen Saar und RLP-
Mitte mit Unterstiitzung der Hochschulen
die anstehenden Herausforderungen des von
der EU geplanten ,Green Deals 2050" friih-
zeitig annehmen und von mdglichen neuen
Geschéftspotentialen der ,,griinen Transfor-
mation" profitieren. Teile des Saarlands (Re-
gionalverband Saarbriicken, Saarlouis und
Neuenkirchen) und RLP-Mitte (Birkenfeld,
Bad Kreuznach, Cochem sowie Kaiserslau-
tern und die Siidwest-Pfalz) liegen im For-
dergebiet der Richtlinie.

Beide GroRregionen blicken bereits auf
einen grollen wirtschaftlichen Strukturwan-
del (Kohle-, Stahl-, Bekleidungsindustrie)
zuriick und befinden sich an der Schwelle
zum nachsten Strukturwandel im produzie-
renden Gewerbe und bei produktionsnahen
Dienstleistungen.

Aufgabe des Green-Innovation-Hubs ist es,
die ,,griine” Transformation als groBe Chan-
ce fiir die Wirtschaft sowie fiir neue Produk-
te, Prozesse und Geschaftsmodelle zu sehen.
Der Fokus des Projektes liegt auf dem ver-
arbeitenden Gewerbe, das einen wichtigen
Pfeiler in der Wirtschaft beider Teilregionen
darstellt. Neben KMU sollen auch groBere
Unternehmen im Rahmen von Fallstudien
eingebunden werden.

Projektstatus:
Das Projekt befindet sich in der Antrags-
phase.

novation Hub Saar / RLP-Mitte (Rhénanie-
Palatinat centre), est de garantir I'emploi
et la croissance dans l'industrie de fabri-
cation grace a une neutralité climatique et
de ressources socialement acceptée dans les
domaines de production et de la logistique.
Le Green Innovation Hub aborde ainsi trois
thémes futurs de la stratégie de haute tech-
nologie du gouvernement fédéral pour 2025:
e économie et travail 4.0,

e la durabilité, la protection du climat et
I'énergie,

e ville et pays

Grace a cette alliance, les entreprises du sec-
teur manufacturier des régions d'application
économiquement faibles comme la Sarre et
de RLP-Mitte (Rhénanie-Palatinat centre)
doivent relever les défis a venir du «Green
Deal 2050» prévu par I'UE a un stade préco-
ce avec le soutien des universités et bénéfi-
cier du potentiel commercial de la «transfor-
mation verte». Certaines parties de la Sarre
(Communauté régionale de Sarrebruck, Sar-
relouis et Neuenkirchen) et du RLP-Mitte
(Birkenfeld, Bad Kreuznach, Cochem ainsi
que Kaiserslautern et le sud-ouest du Pala-
tinat) se trouvent dans la zone de finance-
ment de la directive.

Les deux grandes régions peuvent déja se
prévaloir d'un changement structurel écono-
mique majeur (charbon, acier, industrie de
I'habillement) et sont a I'aube du prochain
changement structurel dans l'industrie du
secteur manufacturier et les services liés a
la production.

La tdche du Green Innovation Hub est
de voir la transformation «verte» comme
une grande opportunité pour I'économie et
pour de nouveaux produits, procédés et mo-
deles d’entreprise. Le projet se concentre sur
I'industrie du secteur manufacturier, qui re-
présente un pilier important de I'économie
des deux sous-régions. Outre les PME, des
entreprises plus importantes doivent égale-
ment é&tre impliquées dans les études de cas.

Statut du projet :
Le projet se trouve dans la phase de deman-
de.
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Arbeitskammer des Saarlandes
beraten.bilden.forschen.

Digitalisierung:
Wenn Vieles in
Veranderung ist

Fir das Schwesterprojekt COTEMACO
nahm Tobias Masiak, wissenschaftlicher
Mitarbeiter am ZeMA und Projektmitarbei-
ter der Robtotix-Academy, an einer Podi-
umsdiskussion teil, welche die Arbeitskam-
mer des Saarlandes (AK) wahrend einer Ver-
anstaltung zum Thema Digitalisierung der
Arbeitswelt am 30. Januar 2019 abhielt.
Den Auftakt zur Veranstaltung machte
Prof. Dr. Giinter Maier mit einem Vortrag
zum Change Management fiir die Einfiih-
rung digitaler Arbeitswelten. Wenn groRe
Veranderungen in einem Betrieb oder einer
Organisation durchgefiihrt werden, hat das
fiir alle Beteiligten viele, oft uniiberschauba-
re Folgen: Und zwar nicht erst dann, wenn
der Verdnderungsprozess voriiber ist, son-
dern schon wihrend dieses Prozesses. Die
derzeit groBte Veranderung in allen Berei-
chen und Branchen zieht sicherlich die Digi-
talisierung nach sich. Prof. Dr. Giinter Maier
beleuchtet das Thema in seinem Vortrag.
Was dies fiir die Betriebs- und Personalrite
und Mitarbeitervertretungen in ihrer konkre-
ten Arbeit bedeutet, wie die Beschiftigten
den Prozess erleben und wie sich betriebli-
che Mitbestimmung bereits in die Entwick-
lung digitaler Technik integrieren lasst, war
das Thema der anschlieBenden Podiumsdis-
kussion.

Numeérisation
Quand beaucoup
de choses changent

Pour le projet frere COTEMACO, Tobias
Masiak, assistant de recherche au centre
ZeMA et responsable du projet Robtotix-
Academy, a participé & une table ronde or-
ganisée par la Chambre du travail de la Sarre
(AK) lors d'une manifestation sur le theme
de la numérisation du monde du travail le
30 janvier 2019.

Giinter Maier a ouvert la manifestation par
une présentation sur la gestion du change-
ment pour l'introduction d'environnements
de travail numériques. Lorsque des chan-
gements majeurs sont mis en ceuvre dans
une entreprise ou une organisation, les
conséquences pour toutes les personnes con-
cernées sont nombreuses et souvent ingéra-
bles : Et pas seulement lorsque le processus
de changement est terminé, mais déja pen-
dant ce processus. Le plus grand change-
ment qui se produit actuellement dans tous
les domaines et toutes les industries est cer-
tainement la numérisation. Le Prof. Giinter
Maier éclairera ce sujet dans son exposé.
La discussion qui a suivi a porté sur ce que
cela signifie pour les comités d'entreprise et
les représentants des salariés dans leur tra-
vail concret, sur la maniére dont les salariés
vivent le processus et sur la maniére dont
la codétermination de I'entreprise peut déja
&tre intégrée dans le développement de la
technologie numérique.
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Robotix-Academy
im
Luxemburgischen
Fernsehen

Am 25. Juni 2019 wurde Dr. - Ing. Bas-
sem Hichri von RTL TV interviewt, um die
Forschungsaktivititen im Bereich Robotik
vorzustellen, sowie die Dienstleistungen, die
im Rahmen des Projekts Robotix-Academy
zur Unterstiitzung von kleinen und mittle-
ren Unternehmen (KMU) in Luxemburg und
der GroRregion angeboten werden.

Ein Beitrag mit Demos wurde produziert
und im luxemburgischen Fernsehen iibertra-
gen.

Der Link zum Beitrag: https://www.rtl.
lu/tele/de-magazin/v/3168903.html

Robotix-Academy
a la télévision
luxembourgeoise

Le 25 juin 2019, Dr.- Ing. Bassem Hichri a
été sollicité par RTL TV afin de présenter
les activités de recherche en robotique et
les services offerts dans le cadre du projet
Robotix-Academy pour supporter les petite
et moyennes entreprises (PME) au Luxem-
bourg et dans la Grande Région.

Un discours accompagné de démos a été
réalisé et diffusé a la télévision luxembour-
geoise.

Le lien de diffusion est : https://www.rtl.
lu/tele/de-magazin/v/3168903.html
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Remanufacturing-
Ideen fiir die
Produktion von
StoBdampfern

Es fand ein Treffen mit der Geschaftsfiih-
rung der Firma thyssenkrupp Bilstein GmbH
(Rheinland-Pfalz) statt, um iiber den Ein-
satz von Robotern und Remanufacturing-
Ideen bei der Produktion der verschiedenen
StoRdampfernvarianten zu sprechen. Das
Unternehmen plant, seine Produktion weiter
zu automatisieren und greift dazu auf das
Know-how des Umwelt-Campus Birkenfeld
zuriick.

Eine Machbarkeitsstudie soll fiir die Fra-
gestellung erarbeitet werden. Zudem ist
vorgesehen, das Thema im Rahmen einer
Bachelor-Arbeit zu behandeln.

Automatisierung
eines manuellen
Werkzeugstrahlsys-
tems

Die Firma K.-H. Miiller Prazisionswerkzeu-
ge GmbH stellt seit bald 40 Jahren inno-
vative und hochleistungsfahige Prazisions-
werkzeuge aus Vollhartmetall (VHM) her.
Ein bestehendes manuelles Werkzeugstrahl-
system soll automatisiert werden, um sowohl
Qualitat als auch Ergonomie zu verbessern.
Der Umwelt-Campus Birkenfeld hat ange-
boten, eine Machbarkeitsstudie zu erstellen
und weitere Untersuchungen von Studenten
durchfiihren zu lassen.

Idées de
refabrication pour
la production
d’amortisseurs

Une réunion a eu lieu avec la directi-
on de la société thyssenkrupp Bilstein
GmbH (Rhénanie-Palatinat) pour discuter
de I'utilisation de robots et d'idées de re-
fabrication dans la production des différen-
tes variantes de clapets. L'entreprise prévoit
d'automatiser davantage sa production et
s'appuie a cet effet sur le savoir-faire du
Campus environnemental de Birkenfeld.
Une étude de faisabilité doit &tre préparée
pour cette question. Il est également prévu
de traiter le sujet dans un mémoire de ba-
chelor.

Automatisation
d’'un systeme de
sablage manuel
d'outils

La société K.-H. Miiller Prazisionswerkzeu-
ge GmbH fabrique depuis prés de 40 ans des
outils de précision innovants et performants
en métal dur. Un systéme de sablage manuel
existant doit étre automatisé pour améliorer
la qualité et I'ergonomie.

Le Campus environnemental de Birkenfeld a
proposé de réaliser une étude de faisabilité
et de faire effectuer des recherches compleé-
mentaires par les étudiants.
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Neuer
Firmenpartner V2i

Die Universitat Littich und das Robotikla-
bor haben ihr Netzwerk um die Firma V2i
erweitert. Das in Littich ansassige Unter-
nehmen bietet Know-how in der Erforschung
von Strukturen. Es ermdglicht die Durch-
fiihrung von Schwingungspriifungen und -
messungen sowie digitalen Simulationen.
Dieses Unternehmen mochte eine automati-
sierte Losung fiir Laserschwingungspriifun-
gen entwickeln. V2i wandte sich an die Uni-
versitat Liittich, um gemeinsam mit einem
Masterstudenten ein Projekt fiir eine Ab-
schlussarbeit zu entwickeln.

Projekt job@skills

Industrie 4.0 ist eine echte Herausforderung
fir die wallonische Industrie. Diese Bewe-
gung ist in vollem Gang und beginnt bereits
ihre progressiven Auswirkungen in der Wal-
lonie zu entfalten. Sie stellt eine Chance fiir
die industrielle Erneuerung der Region dar.
Ziel des Projekts job@skills ist es, durch die
Erstellung eines Katalogs relevanter Ausbil-
dungsmodule zur Transformation der wal-
lonischen Unternehmen beizutragen, indem
ihre Umstellung auf Industrie 4.0 beschleu-
nigt wird.

Zu diesem Zweck investieren Technifutur
und Jobs@skills gemeinsam in einen 4.0-
Demonstrator, der in den R&umlichkeiten
von Technifutur untergebracht wird. In die-
sem Rahmen werden verschiedene padago-
gische Methoden eingesetzt. Die Universitat
Littich ist Partner im Projekt jobs@skills.

Nouveau partenaire
entreprise V2I

L'université de Liege et le laboratoire de ro-
botique a étendu son réseau a l'entreprise
V2I. Cette entreprise, située a Liége, propo-
se des expertises dans I'étude de structures.
Elle permet de faire des essais et mesures de
vibrations, des simulations numériques.

Cette entreprise cherche & développer une
solution automatisée pour des tests de vibra-
tion laser. V2| s'est rapproché de I'université
pour développer conjointement un travail de
fin d’étude avec un étudiant de master.

Projet job@skills

L'industrie 4.0 est un véritable challenge
pour les industries en Wallonie. Ce mou-
vement est en marche, et commence déja
a produire ses effets progressifs en Grande
Région. Il constitue une opportunité de re-
nouveau industriel pour notre région.
L'objectif du projet job@skills est de contri-
buer, via la création d'un catalogue de mo-
dules de formation pertinent, a la mutation
des entreprises wallonnes en accélérant leur
transformation vers |'industrie 4.0.

A ce titre, Technifutur et Jobs@skills s'asso-
cient pour co-investir dans un démonstra-
teur 4.0 qui sera abrité dans les locaux de
Technifutur. Dans ce cadre, de différentes
méthodes pédagogiques seront mises en ceu-
vre. L'Université de Liége est partenaire du
projet job@skills.
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Instandsetzung von
Asbestzement-
Dachern

Die Firma Iso-Top Etanchéité aus Reims
fiihrt Dacharbeiten aus, d.h. Instandsetzung
und Abdichtung von Dachern und realisiert
die Begriinung von Dachterrassen oder In-
stallation von Photovoltaikanlagen.

Bei der Sanierung von Asbestzement-Dachern
wird Asbest freigesetzt, der die Gesundheit
gefahrdet. In diesem Zusammenhang ist die
Firmenleitung auf die Universitdt Lothrin-
gen zugegangen, um prifen zu lassen, ob
dieser Prozess automatisiert werden kann.
Die Universitdt Lothringen hat eine Pro-
zessanalyse durchgefiihrt, die technischen
Restriktionen eruiert und die Entwicklung
eines Roboterarm empfohlen, um den Pro-
zess zu automatisieren. Ein entsprechender
Vertrag wird derzeit ausgearbeitet.

Herstellung von
Event-Containern

Seit iiber 30 Jahren stellt die Firma Ryth-
mes et Sons aus Stralburg Event-Container,
Instrumentenkoffer und Ausriistung fiir Or-
chester her. Produktinnovation, Herstellung
und Reparatur liegen hier in einer Hand.
Rythmes et Sons hat bei der Universitat
Lothringen einen Beratungstermin wahrge-
nommen, um zu klaren, ob die Herstel-
lung der Event-Container automatisiert wer-
den kénnte. Nach eingehender Priifung wur-
de von dem Vorhaben abgeraten, da ei-
ne Automatisierung bei kleinen Serien nicht
wirtschaftlich ist. Es wurden keine weiteren
MaRnahmen ergriffen.

Réparation des
toits en
fibro-ciment

L'entreprise Iso-Top Etanchéité de Reims
réalise des travaux de couverture, c'est-a-
dire de réparation et d'étanchéité de toitures
et réalise le végétalisation de toitures terras-
ses ou l'installation de systémes photovol-
taiques.

La rénovation des toits en fibro-ciment libé-
re des fibres qui sont dangereuses pour la
santé. Dans ce contexte, la direction de
I'entreprise s'est adressée a |'Université de
Lorraine pour voir si ce processus pouvait
étre automatisé.

L'Université de Lorraine a effectué une ana-
lyse du procédé, a identifié les contraintes
techniques et a recommandé le développe-
ment d'un bras robotisé pour automatiser le
procédé. Un contrat a cet effet est en cours
d'élaboration.

Production des
caisses de
transport

Depuis plus de 30 ans, la société strasbour-
geoise Rythmes et Sons fabrique des caisses
de transport, des caisses d'instruments et du
matériel pour les orchestres. L'innovation de
produit, la fabrication et la réparation sont
toutes dans une seule main.

Rythmes et Sons a pris rendez-vous avec
I'Université de Lorraine pour discuter de la
possibilité d'automatiser la production de
conteneurs d'événements. Aprés un examen
approfondi, le projet a été déconseillé, car
|'automatisation n'est pas économique pour
les petites séries. Aucune autre mesure n'a
été prise.
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Das Cluster der GroBregion
Cluster de la Grande Région
Kick-off autoregion 2020

Am 22. Januar 2020 wird sich die Robotix-
Academy auf dem Neujahrsempfang der
»autoregion”, dem automobilen Firmen-
cluster der GroRregion in der Saarbriicker
Mercedes-Benz-Niederlassung prisentieren.
Die Saarlandische Wirtschaftsministerin An-
ke Rehlinger und Benjamin Krieger, Head
of Government Affairs von CLEPA (Ver-
band der europdischen Automobilindustrie)
in Briissel, sind als Redner geladen und wer-
den ihre Einschiatzung zu den derzeitigen
Herausforderungen der Automobilindustrie
geben.

Die Robotix-Academy wird mit einem Stand
vertreten sein und kann die teilnehmenden
Giaste dariiber informieren, wie die indus-
triellen Robotik und die Mensch-Roboter-
Kooperation heute bereits in der Automo-
bilproduktion eingesetzt werden. Konkrete
Fragestellungen werden vor Ort an eigens
aufgestellten Demonstratoren veranschau-
licht: Dr. Matthias Vette-Steinkamp, Pro-
jektleiter der Robotix-Academy, wird den
interessierten Teilnehmern Rede und Ant-
wort stehen rund um das Thema Robotik.

Le 22 janvier 2020, la Robotix-Academy se
présentera a la réception du Nouvel An de
I'dutoregion", le cluster d'entreprises auto-
mobiles de la Grande Région, a I'agence
Mercedes-Benz a Sarrebruck.

La ministre sarroise des affaires économi-
ques Anke Rehlinger et Benjamin Krieger,
chef du gouvernement de la CLEPA (Asso-
ciation européenne de |'industrie automobi-
le) a Bruxelles, seront invités a prendre la
parole et donneront leur évaluation des défis
actuels auxquels I'industrie automobile est
confrontée.

La Robotix-Academy participera avec un
stand et pourra informer les invités sur la
maniére dont la robotique industrielle et
la coopération homme-robot sont déja uti-
lisées aujourd'hui dans la production au-
tomobile. Matthias Vette-Steinkamp, chef
de projet Robotix-Academy, répondra aux
questions des participants intéressés sur la
robotique.
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Grindungsfeier des
East Side Fab e.V.

Am 24. Januar 2020 stellt sich das East Si-
de Fab e.V. im Rahmen seiner Griindungs-
feier einer interessierten Offentlichkeit aus
Unternehmens-, Kreativen-, Forschungs-
und Politikvertretern vor.

East Side Fab e.V. ist ein Tragerverein, dem
saarlandische Firmen wie Ford-Werke Saar-
louis, hager group, htw saar, OBG Gruppe,
Sparkassenverband Saar, thyssenkrupp Sys-
tem Engineering GmbH, Villeroy & Boch AG
und ZENNER International GmbH & Co.
KG angehdren. Diese haben sich zum Ziel
gesetzt, im Rahmen eines Innovationsnetz-
werkes neue Geschéaftsideen und bestehende
Unternehmen im Saarland zu fordern.

In der iiber 320 m? groRen Interaktions-
und Innovationswerkstatt East Side Fab im
Gewerbegebiet Eschberger Weg (Halle 11)
sollen sich kiinftig Unternehmen und Institu-
tionen in einem kreativen Umfeld begegnen

Cérémonie de
fondation de |'East
Side Fab e.V.

Le 24 janvier 2020, |I'East Side Fab e.V. se
présentera a un public intéressé de représen-
tants des entreprises, de la création, de la
recherche et de la politique lors de la céré-
monie de sa fondation.

East Side Fab e.V. est une association de
soutien, a laquelle participent des entrepri-
ses sarroises telles que Ford-Werke Saar-
louis, hager group, htw saar, OBG Group,
Sparkassenverband Saar, thyssenkrupp Sys-
tem Engineering GmbH, Villeroy & Boch
AG et ZENNER International GmbH& Co.
KG font partie du groupe. Ceux-ci se sont
donné pour objectif de promouvoir les nou-
velles idées commerciales et les entreprises
existantes en Sarre dans le cadre d'un ré-
seau d'innovation.

Dans I'East Side Fab, un atelier d'interaction
et d'innovation de plus de 320 m? dans la
zone industrielle Eschberger Weg (Hall 11),
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und gegenseitig befruchten.

Fiir die Halle, den Tragerverein, sowie die
notwendige moderne Infrastruktur hat das
saarlandische Ministerium fur Wirtschaft,
Arbeit, Energie und Verkehr (MWAEV) ein
Fordervolumen von 3,1 Mio. in einem Zeit-
rahmen von vier Jahren zur Verfiigung ge-
stellt.

Als unmittelbarer Nachbar des East Side
Fab kommt das ZeMA sehr gerne der Ein-
ladung zur Griindungsfeier des East Side
Fab e.V. nach, um iiber eigene Forschungs-
aktivitaten zu informieren und die zahlrei-
chen Vernetzungsmoglichkeiten zu nutzen.
In diesem Rahmen wird auch die Arbeit der
Robotix-Academy vorgestellt.

les entreprises et les institutions pourront a
I'avenir se rencontrer et s'enrichir mutuelle-
ment dans un environnement créatif.

Le ministére sarrois de I'économie, du tra-
vail, de I'énergie et des transports (MWAEV)
a mis a disposition un volume de finance-
ment de 3,1 millions euros sur une période
de quatre ans pour la salle, I'association de
soutien et l'infrastructure moderne néces-
saire.

En tant que voisin immédiat de I'East Side
Fab, le centre ZeMA est heureux d'accepter
I'invitation a la cérémonie de fondation de
I'East Side Fab e.V. afin d'informer sur ses
propres activités de recherche et de profi-
ter des nombreuses possibilités de mise en
réseau. Les travaux de la Robotix-Academy
seront également présentés dans ce contex-
te.
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Vorlesung MRK in
der industriellen
Robotik

Einfiihrung in die zentralen Themen und
wichtigsten Rechenverfahren der Robotik.

Veranstaltungsort: ZeMA
Zeitraum: 03.02.2020 - 07.02.2020

Die vorangegangenen Robotix-Blocklern-
veranstaltungen dieser Art fanden am 02.02.
2015 auf dem Campus Kirchberg in Luxem-
burg, am 15.02.2016 am ZeMA in Saar-
briicken, am 6. Februar 2017 auf dem Cam-
pus der Universitat Liittich, am 05. Februar
2018 auf dem Campus der Universitit Loth-
ringen und am 04. Februar 2019 erneut auf
dem Campus Kirchberg in Luxemburg statt.

14.0 Fachwirt-
Ausbildung am
ZeMA

Im Rahmen der Ausbildung zum Fachwirt
Industrie 4.0 stellt die Robotix-Academy am
08.02.2020 die neusten Trends und Techno-
logien vor.

Der Fachwirt Industrie 4.0 der ASW Berufs-
akademie vermittelt Grundlagen und The-
menfelder von Industrie 4.0. Neben dem
Mensch im Umfeld der Digitalisierung von
Wertschopfungsketten sind  beispielsweise
auch das ,Internet der Dinge” (Internet of
Things, loT) oder Big Data-Auswertungen
im Fachwirt thematisiert.

Cours CHR dans la

robotique
industrielle

Introduction aux thémes principaux de la
robotique ainsi qu'aux procédures de re-
cherche les plus importantes.

Lieu de I'événement : Centre ZeMA
Durée : 03/02/2020 - 07/02/2020

Les précédents modules d'eneignement Ro-
botix de ce type durant chacun une semaine,
ont eu lieu le 2 février 2015 sur le Campus
Kirchberg a Luxembourg, le 15 février 2016
au centre ZeMA a Sarrebruck, le 6 févri-
er 2017 sur le Campus de I'Université de
Liege, le 5 février 2018 sur le Campus de
I'Université de Lorraine et le 04 février 2019
a nouveaux sur le Campus Kirchberg a Lu-
xembourg.

Formation
complémentaire
Industrie 4.0 (14.0
Fachwirt) au
centre ZeMA

Dans le cadre de la formation complémen-
taire Industrie 4.0 , la Robotix-Academy pré-
sente le 08 février 2020 les derniéres tendan-
ces et technologies.

La formation complémentaire Industrie 4.0.
de I'Académie professionnelle ASW trans-
met les bases et les champs thématiques de
I'industrie 4.0. En plus du sujet de I'homme
dans le cadre de la numérisation des chaines
de valeurs, certains sujets comme “|'internet
des choses” (Internet of Things, loT) ou les
I'exploitation du Big-Data sont traités.
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VDE TEC Summit

Vom 26. bis 27.02.2020 findet in der Arena
in Berlin der diesjdhrige VDE TEC Summit
statt, der filhrende Kongress rund um die
Anwendungsfelder Industry, Energy, Mobili-
ty, Future Technologies und Cybersecurity.
Die Teilnehmer erhalten in 28 Sessions, 3
Plenen, verschiedenen interaktiven Forma-
ten und einer begleitenden Fachausstellung
einen gewinnbringenden brancheniibergrei-
fenden Anwendungsbezug, wie Mensch und
Maschine in der digitalen Fabrik 2030 erfolg-
reich zusammen arbeiten und der Digitalisie-
rung erfolgreich begegnen. Im Rahmen der
Robotix-Academy wird das ZeMA an dieser
Veranstaltung teilnehmen.

17. AALE
Konferenz

Vom 04. bis 06. Marz 2020 findet die 17.
AALE Konferenz an der HTWK Leipzig
statt.

Die Konferenz der ,Angewandten Automa-
tisierungstechnik in Lehre und Entwicklung"
bildet eine Plattform, um neue Ansitze im
gesamten Feld der Automatisierungstechnik
aufzuzeigen und zu diskutieren. 2020 ist das
Leitthema , Automatisierung und Mensch-
Technik-Interaktion", dem sich insbeson-
dere die Plenarvortrdge und einige Sessi-
ons widmen werden. Dariiber hinaus stehen
wieder Beitrage aus dem ganzen Spektrum
der Automatisierungstechnik auf dem Pro-
gramm.

Im Rahmen der Robotix-Academy wird der
Projektpartner Umwelt-Campus Birkenfeld
(UCB) an der Konferenz teilnehmen.

Les 26 et 27 février 2020 se tiendra le VDE
TEC Summit de cette année, le congrés
de pointe sur les domaines d'application de
I'industrie, de I'énergie, de la mobilité, des
technologies du futur et de la cybersécurité,
aura lieu dans I'Arena a Berlin.

En 28 sessions, 3 plénums, divers formats
interactifs et une exposition commercia-
le d'accompagnement, les participants se
verront offrir une référence d'application
intersectorielle rentable sur la fagon dont
I'homme et la machine peuvent travailler
ensemble avec succés dans |'usine numéri-
que 2030 et comment répondre avec succés
a la numérisation. Dans le cadre de la Ro-
botix Academy, le centre ZeMA participera
a cet événement.

17e conférence
AALE

Du 04 au 06 mars 2020, la 17e conférence
AALE aura lieu a la HTWK Leipzig.

La conférence "Techniques d'automatisation
appliquées a I'enseignement et au dévelop-
pementdffre une plateforme pour montrer
et discuter de nouvelles approches dans le
domaine des techniques d’automatisation.
2020 est le théme principal Automatisation
et interaction homme-technologie", auquel
seront consacrées les conférences pléniéres
et certaines sessions. En outre, des contribu-
tions de I'ensemble du spectre de la techno-
logie de I'automatisation seront a nouveau
a l'ordre du jour. Dans le cadre du projet
Robotix-Academy, le partenaire du projet,
Umwelt-Campus Birkenfeld (UCB), partici-
pera a la conférence.
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12.
Montage-Tagung

Die 12. Montage-Tagung ,Montagetechnik
und Montageorganisation” findet am 25.
und 26. Mé&rz 2020 in der Congresshalle
Saarbriicken statt.

Die Tagung richtet sich an Entscheidungs-
trager, Planer und Entwickler in der Pro-
duktion und Engineering. Das Programm
ist brancheniibergreifend gestaltet. Exper-
ten aus Forschung und Praxis stellen die
besten Mdglichkeiten, Montagesysteme wei-
terzuentwickeln, anschaulich in der zweita-
gigen Veranstaltung vor.

Im Mittelpunkt stehen dabei zum einen die
Montageorganisation, zum anderen aktuelle
Trends und Entwicklungen der Montage-
und Automatisierungstechnik. Das Pro-
gramm wird durch aktuelle Themen aus
Industrie 4.0, Anwendungen der Mensch-
Roboter-Kooperation, der Digitalisierung
von Produktionsprozessen und Internetsi-
cherheit abgerundet. Auch dieses Jahr wird
die Robotix-Academy wieder mit einem
Stand vertreten sein.

12éme édition de
la rencontre de
I’'assemblage

La 12éme journée consacrée au montage «
Technique et organisation de montage » 25
au 26 mars 2020 au Congress Centrum Saar-
briicken (Sarrebruck).

La conférence s'adresse aux décideurs, aux
prescripteurs et aux développeurs. Le pro-
gramme traite des sujets a travers différen-
tes industries. Des experts issus de la recher-
che et de l'industrie présentent les meilleu-
res possibilités pour poursuivre le dévelop-
pement des systémes de montage de facon
claire lors de cet événement étalé sur deux
jours.

A cette occasion, |'accent est mis d'une part
sur l'organisation de montage, de ['autre
sur les tendances actuelles et les dévelop-
pements de la technique de montage et
d'automatisation. Le programme est com-
pléeté par des sujets actuels des domaines
de I'Industrie 4.0, des applications dans la
coopération humain-robot, de la digitalisati-
on des processus de production et de la sécu-
rité du Web. Cette année encore, la Robotix-
Academy sera présente avec un stand.
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Robotix-Academy
auf der Hannover
Messe 2020

Die Universitat Liittich erneuert ihre Teil-
nahme an der Hannover Messe in Zusam-
menarbeit mit AWEX (der Wallonischen Ex-
portagentur) und WBI (Walonnie-Bruxelles
International). Voraussichtlich werden sich
diese beiden Akteure einen Stand mit Unter-
nehmen, Spin-Offs oder Start-Ups und ver-
schiedenen anderen Akteuren der Branche
4.0 aus Wallonien teilen.

Die Hannover Messe Industrie findet dieses
Jahr vom 20. — 24. April statt und ist eine
der weltweit groRten im Bereich der industri-
ellen Technologie. Mehr als 6.500 Aussteller
aus 70 Landern sowie iiber 220.000 Besu-
cher werden vor Ort erwartet. Im Rahmen
dieser Messe wird die Universitat Liittich die
Gelegenheit nutzen, die Robotix-Academy
Zu prasentieren.

Automatica 2020

Vom 16. bis 19. Juni 2020 findet in Miin-
chen die automatica, fuhrende Weltleitmes-
se fir intelligente Automation und Robo-
tik statt. Hier finden Teilnehmer neben Lo-
sungen und Produkten zur Steigerung ihrer
Produktion alle zukunftsweisenden Schliis-
seltechnologien an einem Ort vereint.
Herausforderungen, Chancen, Risiken: in
Zeiten groRer Umbriiche setzt die automa-
tica 2020 die entscheidenden Impulse fiir
die Zukunft der automatisierten Produktion.
Die fiihrende Weltleitmesse fiir intelligente
Automation und Robotik vereint als einzige
Veranstaltung weltweit alle zukunftsweisen-
den Schliisseltechnologien an einem Ort. Im
Rahmen der Robotix-Academy wird das Ze-
MA vor Ort sein.

Robotix-Academy

a la Foire de
Hanovre 2020

L'Université de Liége renouvelle sa parti-
cipation a la Foire de Hanovre (Hanno-
ver Messe) en collaboration avec I'AWEX
(Agence wallonne a I'exportation) et WBI
(Walonnie-Bruxelles International). Ces deux
acteurs devraient partager un stand avec des
entreprises, spin-offs ou start-ups et divers
autres acteurs du secteur 4.0 wallon.

La Foire de Hanovre, qui se tient cette année
du 20 au 24 avril, est I'un des plus grands
salons mondiaux dans le domaine de la tech-
nologie industrielle. Plus de 6 500 exposants
de 70 pays et plus de 220 000 visiteurs sont
attendus. Au cours de ce salon, I'Université
de Liége profitera de I'occasion pour présen-
ter la Robotix Academy

Du 16 au 19 juin 2020, Munich accueillera
automatica, le plus grand salon mondial de
I'automatisation et de la robotique intelli-
gentes. Les participants trouveront ici des
solutions et des produits pour augmenter
leur production, ainsi que toutes les techno-
logies clés orientées vers |'avenir en un seul
endroit.

Défis, opportunités, risques : en période de
grands bouleversements, automatica 2020
donne l'impulsion décisive pour |'avenir de
la production automatisée. Le salon leader
mondial de |'automatisation et de la robo-
tique intelligentes est le seul événement au
monde qui réunit en un seul lieu toutes les
technologies clés du futur. Dans le cadre de
la Robotix-Academy, Le centre ZeMA sera
sur place .
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ENOC Konferenz,
Lyon

Anfang Juli 2020 findet in Lyon (Frankreich)
die 10. Europaische Konferenz fiir nichtli-
neare Dynamik ENOC statt. Die ENOC ist
derzeit die wichtigste und qualitativ hoch-
wertigste wissenschaftliche Veranstaltung
auf dem weiten Feld der nichtlinearen Dy-
namik, nicht nur in Europa, sondern welt-
weit. In der Tat decken weitere wichtige, von
anderen Gesellschaften organisierte Veran-
staltungen oft nur Teilaspekte des gesam-
ten wissenschaftlichen Bereichs ab. Diese
sind entweder eher theoretisch oder eher
ingenieurwissenschaftlich ausgerichtet. Die
ENOC hingegen umfasst viele verschiedene
Themen, die von der Theorie dynamischer
Systeme bis hin zu verschiedenen ingenieur-
wissenschaftlichen Anwendungen reichen,
und bringt Forscher aus der theoretischen
und angewandten Mechanik sowie der ange-
wandten Mathematik und Physik in einem
wirklich interdisziplindren Rahmen zusam-
men.

Conférence ENOC,
Lyon

Début Juillet 2020 aura lieu a Lyon (Fran-
ce) la 10eme conférence européenne sur la
dynamique non-linéaire. Actuellement, les
ENOC sont les événements scientifiques les
plus importants et de grande qualité dans le
vaste domaine de la dynamique non linéaire,
non seulement en Europe, mais a I'échelle
mondiale. En effet, les événements paralléles
importants organisés par d'autres Sociétés
couvrent souvent des aspects partiels de
I'’ensemble du domaine scientifique, pour
étre soit plus théoriques, soit plus orientés
ingénierie. En revanche, 'ENOC englobe de
nombreux sujets divers allant de la théorie
des systémes dynamiques a différentes ap-
plications du génie, et rassemble des cher-
cheurs de la mécanique théorique et appli-
quée ainsi que des mathématiques et de la
physique appliquées, dans un cadre réelle-
ment interdisciplinaire.

Robotix-Academy Roadshow, Technische
Hochschule Mittelhessen THM

Im zweiten Quartal 2020 wird die Robotix-
Academy Roadshow wieder zu Gast an der
Technischen Hochschule Mittelhessen THM
in Giellen sein.

Im Rahmen dieser Veranstaltung kdnnen
sich die Studenten auf den neuesten Stand
der Forschung bringen. Referent wird Dr.
Matthias Vette-Steinkamp sein, der zu ak-
tuellen Einsatzmdglichkeiten kollaborativer
Fertigungsprozesse in der Produktion infor-
mieren wird. Ziel der Veranstaltung wird
es sein, beim wissenschaftlichen Nachwuchs
der THM das Interesse fiir Robotik zu we-
cken und evtl. auch weitere Mitstreiter fiir
den Forschungscluster zu gewinnen.

Au deuxiéme trimestre 2020, la Robotix-
Academy Roadshow sera a nouveau I'invitée
de I'Université technique de Hesse centra-
le THM (Technische Hochschule Mittelhes-
sen) a GieRen.

Au cours de cet événement, les étudiants
auront l'occasion de se mettre a jour sur
les derniéres recherches. Le conférencier se-
ra Matthias Vette-Steinkamp, qui informera
sur les applications actuelles des procédés de
fabrication en collaboration dans la produc-
tion. L'objectif de cette manifestation est de
susciter I'intérét des jeunes scientifiques du
THM pour la robotique et éventuellement
aussi de gagner d'autres co-équipiers pour
le péle de recherche.
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Jubilaums-Lernfest
2020

Am 06. September 2020 findet im Deutsch-
Franzdsischer Garten Saarbriicken zum zehn-
ten Mal das Lernfest statt. Veranstalter sind
das Ministerium fiir Bildung und Kultur des
Saarlandes sowie das BildungsNetzSaar. Un-
ter dem Motto Erleben, Staunen, Entdecken
erwarten die Besucher mittlerweile iiber 120
Mitmachaktionen von iliber 60 verschiede-
nen Anbietern aus allen Fachbereichen.

Die Robotix-Academy wird wieder mit ei-
nem Stand vertreten sein, an dem die klei-
nen aber auch die grolen Besucher ganz
praktisch erfahren kdnnen, wie industrielle
Robotik funktioniert. Ein besonderes An-
liegen der Academy ist es, den naturwis-
senschaftlichen Nachwuchs zu férdern und
Schiiler fiir technische Themen zu begeis-
tern. Das Programm Interreg V. A GroR-
region unterstiitzt dieses Vorhaben explizit
und ermoglicht der Robotix-Academy eine
Projektverlangerung um weitere eineinhalb
Jahre bis Mitte 2022.

IMSD 2020

Vom 1. bis 5. November 2020 findet am In-
dian Institute of Technology in Delhi, Indi-
en, die 6. International Conference on Mult-
ibody Systems Dynamics statt. Die IMSD-
Konferenz dient als Treffpunkt fiir die in-
ternationale Gemeinschaft, die an Mehrkor-
persystemen arbeitet. Dies ist eine Gelegen-
heit zum Austausch aktueller und hochran-
giger Informationen iiber die Theorie und
Anwendung von Mehrkdrpersystemen. Der
Projektpartner Universitdt Liittich wird an
dieser Konferenz teilnehmen.

Féte de
|'apprentissage
anniversaire 2020

Le 6 septembre 2020, la féte de I'apprent-
issage aura lieu pour la dixiéme fois dans
le jardin franco-allemand de Sarrebruck.
Les organisateurs sont le Ministére de
I'Education et de la Culture de la Sarre
et BildungsNetzSaar. Sous la devise «Vi-
vre, s'émerveiller, découvrir », les visiteurs
peuvent désormais s'attendre a plus de 120
activités pratiques de plus de 60 fournisseurs
différents de tous les domaines.

La Robotix-Academy sera de nouveau re-
présentée avec un stand ou les visiteurs,
jeunes et moins jeunes, pourront découvrir
le fonctionnement pratique de la robotique
industrielle. Une préoccupation particuliére
de I'Académie est de promouvoir la prochai-
ne génération de scientifiques et de susciter
I'intérét des éléves pour les thémes techni-
ques. Le programme Interreg V A Grande
Région soutient explicitement ce travail et
permet a la Robotix-Academy de prolonger
le projet d'un an et demi jusqu'a la mi-2022.

La 6éme conférence internationale sur la dy-
namique des systémes multi-corps se tiendra
al" « Indian Institue of Technology » a Del-
hi en Inde du 1 au 5 Novembre 2020. La
conférence IMSD sert de point de rencon-
tre pour la communauté internationale tra-
vaillant sur les systémes multi-corps. C'est
I'occasion d'échanger de I'information actu-
elle et de haut niveau sur la théorie et les ap-
plications des systémes multi-corps. Le par-
tenaire de projet, |I'Université de Liége par-
ticipera a cette conférence.
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Fachmesse BE 4.0
Salon des
Industries du Futur
Mulouse

Vom 17. bis 18. November 2020 findet in
Mulhouse die Fachmesse BE 4.0 Salon des
Industries du Futur statt, der tri-nationale
Treffpunkt der Zukunftsindustrie 4.0.

An zwei Tagen prasentieren mehr als 180
Aussteller ihre innovativen Ldsungen rund
um das Thema Digitalisierung. Vertreten
sind sowohl Start-ups als auch international
operierende GroRunternehmen. Auf 10.000
m? Ausstellungsfliche tauschen sich inter-
nationale Experten und Industrievertreter
zu den diesjdhrigen Schwerpunktthemen
Kiinstliche Intelligenz, Cyber-Sicherheit, di-
gitaler Wandel und Human Ressources aus.
Fiir die Robotix-Academy wird der Projekt-
partner Université de Lorraine an dieser Ver-
anstaltung teilnehmen.

BE 4.0 Salon des
Industries du Futur
Mulouse

Les 17 et 18 novembre 2020 se tiendra a
Mulhouse le Salon des Industries du Fu-
tur BE 4.0, le rendez-vous trinational de
I'industrie du future 4.0.

Pendant deux jours, plus de 180 exposants
présenteront leurs solutions innovantes dans
le domaine de la numérisation. Tant les
start-ups que les grandes entreprises in-
ternationales y sont représentées. Sur 10
000 m? de surface d'exposition, des ex-
perts internationaux et des représentants de
I'industrie échangeront leurs points de vue
sur les principaux thémes de cette année :
intelligence artificielle, cybersécurité, chan-
gement numérique et ressources humaines.
Pour la Robotix-Academy, I'Université de
Lorraine, partenaire du projet, participera a
cet événement.
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