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Vorwort

Die Robotix-Academy nimmt Fahrt auf
Richtung Zukunft: Nach einer Phase des
Aufbaus zu Projektbeginn 2016 konnten
im zweiten Jahr bereits zahlreiche Veran-
staltungen durchgefiihrt werden, die sowohl
den Austausch der Hochschulpartner un-
tereinander als auch die Kooperation mit
der Industrie vertieften. 2017 war geprigt
vom gemeinsamen Lehren und Forschen
sowie dem Streben, dieses Wissen in die
Praxis umzusetzen, grenziibergreifend und
zum Nutzen der KMU in der GroRregion. In
diesem Sinne konnte die Robotix-Academy
weiter an Profil gewinnen und sich einer
interessierten Offentlichkeit zunehmend be-
kannt machen. Die Projektpartner freuen
sich liber das wachsende Interesse an der
Robotix-Academy und bedanken sich an die-
ser Stelle bei allen Beteiligten und Forderern
fir die gute Zusammenarbeit. Das Projekt
sRobotix-Academy” wird im Rahmen des
Programms INTER-REG V A GrofBregion
2014-2020 gefdrdert und mit bis zu 60% aus
EFRE-Mitteln (Europaischer Fond fiir regio-
nale Entwicklung) kofinanziert. Ziel ist es,
einen dauerhaften Forschungscluster fiir in-
dustrielle Robotik in der GroRregion zu eta-
blieren. Die Academy dient den beteiligten
Hochschulen und Forschungseinrichtungen,
Transferpartnern, Anwender- und Ausriis-
terunternehmen als Kooperationsplattform.
Das ZeMA ist hier federfithrend, neben den
beteiligten Projekt-partnern aus Belgien,
Luxembourg, Lothringen und Rheinland-
Pfalz. Eine wesentliche Aufgabe der Aca-
demy besteht darin, Know-how aufzubau-
en und fir die industrielle Praxis bereit-
zustellen. Hier werden vor allem KMU bei
der Einfiihrung neuer Technologien unter-
stiitzt, aber auch GroBunternehmen profi-
tieren von den auReruniversitdren Bildungs-
, Qualifizierungs- und Beratungsangeboten.
Modernstes Equipment fiir praxisnahe De-
monstrationen und Versuche werden von
den Hochschulen gemeinsam genutzt und

Préface

La Robotix-Academy est en route vers
I'avenir: Aprés une phase de construction
en début de projet en 2016, de nombreux
événements ont eu lieu en deuxiéme année,
ce qui a permis d'approfondir les échan-
ges entre les partenaires universitaires ainsi
que la coopération avec l'industrie. L'année
2017 a été marquée par |'enseignement
et la recherche conjoints, ainsi que par la
poursuite de la mise en pratique de ces
connaissances, au-deld des frontiéres et au
bénéfice des PME en Grande Région. En
ce sens, la Robotix-Academy a pu se faire
connaitre davantage et se faire connaitre de
plus en plus auprés d'un public intéressé.
Les partenaires du projet sont trés contents
de l'intérét croissant apporté a la Robotix-
Academy et voudraient saisir cette occasion
pour remercier tous les participants et par-
rains pour cette excellente collaboration. Le
projet Robotix-Academy est subventionné
dans le cadre du programme Interreg V A
Grande Région 2014-2020, et il est cofi-
nancé 3 hauteur de 60% par les fonds FE-
DER (Fonds Européen de Développement
Régional). Le but est d'établir un péle de
recherche durable pour la robotique indus-
trielle dans la Grande Région. L'Academy
sert de plateforme de coopération aux uni-
versités et aux instituts de recherche ainsi
qu’aux partenaires de transfert, aux entre-
prises utilisatrices, et aux fournisseurs. Le
centre ZeMA coordonne le projet aux cotés
des partenaires participants basés en Bel-
gique, au Luxembourg, en Lorraine et en
Rhénanie-Palatinat. Construire un savoir-
faire applicable a la pratique industrielle est
le devoir crucial de I'’Academy. Ainsi, les
PME bénéficient en particulier d’un souti-
en en matiére de mise en place des nou-
velles technologies. Toutefois, les grandes
entreprises profitent également des offres
de formation, de qualification et de prépa-
ration extra-universitaires. Les équipements
les plus modernes pour faire des démonstra-
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Forschungsergebnisse liberregional verwer-
tet. Zahlreiche grenziiberschreitende Ko-
operationsprojekte wird die Academy initi-
ieren und so, ganz im Sinne des INTERREG
Programms, die Innovationskapazitdten und
die Wettbewerbsfahigkeit der GroRregion
starken.

tions et des essais pratiques sont utilisés en
commun par les universités, et leurs résul-
tats sont utilisables au niveau suprarégional.
La Robotix-Academy initiera de nombreux
projets de coopération transfrontaliére dans
les années a venir, et contribue ainsi a ren-
forcer la compétitivité et |'attractivité de
la Grande Région. Ces objectifs s’inscrivent
d'ailleurs parfaitement.




Inhaltsverzeichnis

[Vorwort

[_Préface]

[Robotix-Academy]

Veranstaltungen

|___Evénements 5
[Neue Mitarbeiter
[ Nouveaux Collaborateurs| 51

[Neue Demonstratoren & Forschungsprojekte

| Nouveaux Demonstrateurs & Projets de recherche]

59

|Ausblick 2018

| Perspectives 2018

73

[Veroffentlichungen und Vortrage

[ Publications et contérences|

83

[Kontakt

[Contact]

85










Robotix-Academy

Robotix-Academy

Das Projekt Robotix-Academy beschreibt
einen grenziiberschreitenden Forschungs-
cluster fiir industrielle Robotik und Mensch-
Roboter-Kooperation. Die Robotix-Academy
zielt darauf ab, durch grenziiberschreiten-
de Zusammenarbeit Synergien in Lehre und
Forschung zur Robotik zu schaffen und so
einen dauerhaften Forschungscluster fiir in-
dustrielle Robotik zu etablieren. Das Kon-
zept der gemeinsamen Vorlesung und des
Technologietransfers iibernimmt in weiten
Teilen die Schwerpunkte und Ziele der GroR-
region: Starkung der Industrie, Entgegen-
wirken beim Fachkraftemangel und Erhal-
tung und Ausweitung moderner Arbeitsplat-
ze. Um das Potential der GroRregion in den
Bereichen Forschung und Entwicklung aus-
zuschdpfen und die Unternehmen innova-
tiver und wettbewerbsfahiger zu machen,
besetzt die Robotix-Academy drei Themen-
felder, die nur gemeinsam betrachtet werden
kdnnen:

e Exzellente Forschung

Durch Biindelung der verschiedenen Res-
sourcen und Kompetenzen der Forschungs-
einrichtungen der GroBregion entsteht ein

Le projet Robotix-Academy constitue un
pole de recherche transfrontalier pour la
robotique industrielle et la coopération
homme-robot. Grace a la coopération trans-
frontaliére, le projet a pour objectif de
batir une synergie dans les domaines de
I'apprentissage et de la recherche inhérents
a la robotique, et ainsi établir un péle de
recherche durable. Le concept des cours
en commun et du transfert des technolo-
gies reprend en grande partie les spécifi-
cités et les objectifs de la Grande Région :
renforcer I'industrie, contrer la pénurie de
personnel qualifié, mais également préser-
ver et élargir les emplois. Pour exploiter le
potentiel de la Grande Région dans les do-
maines de la recherche, du développement
et de l'innovation ainsi que pour rendre les
entreprises plus innovantes et compétitives,
I’Academy s’occupe de trois champs théma-
tiques qui ne peuvent &tre considérés qu’en
commun :

e Recherche d’excellence

Le regroupement des différentes ressources
et compétences des instituts de recherche
de la Grande Région permet de proposer
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international einmaliges Forschungsange-
bot. Durch gezielten Wissenstransfer und
neue Forschungsprojekte soll diese Zusam-
menarbeit gestdrkt werden. Als grenziiber-
schreitende Forschungsinitiative ermdglicht
es die Robotix-Academy auch komplexe-
re Aufgabenstellungen aus der industriellen
Praxis gemeinsam zu bearbeiten, die kei-
ner der Projektpartner alleine I6sen kdnnte.
Fiir Unternehmen die noch wenig Erfahrung
mit Forschungs- und Entwicklungsprojek-
ten haben, bietet die Robotix-Academy eine
mehrstufige Erstberatung an.

e Technologietransfer

Ein wesentliches Element des Technologien-
transfers sind Modellfabriken und Demons-
tratoren. Hier sollen die Anwender neue
Technologien kennenlernen und erproben
konnen. Diese sollen zusitzlich fiir Tagun-
gen, Schulungen und Machbarkeitsstudien
zur Verfiigung stehen. Die Zielgruppen des
Projektes reichen von Schiilern iiber Studen-
ten und Facharbeitern bis hin zu exzellenten
Forschern. Ein weiterer wesentlicher Punkt
des Technologietransfers sind Tagungen fiir
die Industrie. So kdnnen beispielsweise Ta-
ge der offenen Tiir genutzt werden, um ne-
ben dem Fachpublikum auch Schiiler und
Studenten fiir Technikberufe zu begeistern.
Gemeinsam mit den Partnern der Acade-
my (Vereine, Verbande, Institutionen) wer-
den Anwender bei der prototypischen Er-
probung, Bewertung und Umsetzung von
Technologien unterstiitzt. Neben direkten
Beratungen vor Ort werden hier auch die
Modellfabriken genutzt, um zeitnah Mach-
barkeitsstudien zu erstellen.

¢ Beteiligungsnetzwerk

Die Robotix-Academy ist als Beteiligungs-
netzwerk aufgebaut. Hier sollen interessierte
Unternehmen, Verbéande, Landeseinrichtun-
gen sowie Bildungs- und Forschungseinrich-
tungen fiir den Themenschwerpunkt indus-
trielle Robotik zusammengebracht werden.
Im Fokus stehen produzierende Unterneh-
men, insbesondere KMU sowie Ausrister,
die entsprechende Technologien bereitstel-
len. Das Beteiligungsnetzwerk ermdglicht
einen Austausch innerhalb des Netzwerks
und die Hilfe bei der Lésung spezifischer
Probleme. Ziel ist es, innerhalb des Netz-

une offre de recherche unique sur le plan
international. Le transfert de savoir ciblé et
de nouveaux projets de recherche doivent
permettre de renforcer cette coopération.
En tant qu'initiative de recherche transfron-
taliére, la Robotix-Academy permet égale-
ment de travailler conjointement a la réso-
lution de problémes plus complexes issus de
la pratique industrielle, que les partenaires
de projet ne pourraient résoudre seuls. C'est
la raison pour laquelle la Robotix-Academy
propose un service de premiére consultati-
on par paliers afin notamment de remporter
I’adhésion d’entreprises qui n’ont encore que
peu d’expérience avec les projets de recher-
che et de développement.

e Transfert de technologie

Les usines modéles et les dispositifs de dé-
monstration représentent une composante
essentielle du transfert de technologie. Les
utilisateurs doivent pouvoir y découvrir et
tester de nouvelles technologies. Ces der-
niéres devront également pouvoir &tre uti-
lisées lors de congrés et de formations, ainsi
que pour la réalisation d'études de faisabi-
lité. Le projet s'adresse & plusieurs groupes
cibles, allant des éléves d'écoles aux cher-
cheurs de haut niveau, en passant par les
étudiants et les travailleurs qualifiés. Les
congrés s'adressant a l'industrie représen-
tent un élément essentiel du transfert de
technologie. Des manifestations comme les
journées portes ouvertes doivent par exem-
ple servir a susciter l'intérét des écoliers
pour les professions techniques. Conjointe-
ment avec les partenaires de I’Academy (as-
sociations et institutions), les utilisateurs
seront soutenus dans |'expérimentation,
I'évaluation et la réalisation de prototy-
pes. Parallélement au conseil directement
sur place, les usines modéles seront égale-
ment utilisées pour réaliser rapidement des
études de faisabilité.

e Réseau participatif

La Robotix-Academy a la forme d’un réseau
participatif. Elle doit réunir des entrepri-
ses, associations, organismes régionaux ainsi
que des instituts de formation et de recher-
che intéressés par |'axe thématique de la
robotique industrielle. L'accent est mis ici
sur les entreprises industrielles, notamment
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werks Partner mit dhnlichen Aufgabenstel-
lungen bzw. mit dazu passenden Ldsungs-
ansitzen in der GroRregion zusammen zu
bringen und zu vernetzen und so neue For-
schungsaktivitdten zu initialisieren.

Das Projektkonsortium besteht aus Uni-
versitdten und Forschungseinrichtungen der
GroRregion sowie einem Netzwerk fiir Tech-
nologietransfer. Zusatzlich wird ein Beteili-
gungsnetzwerk entstehen, das sich aus An-
wendern und Ausriistern zusammensetzt.

les PME, ainsi que sur les équipementiers
mettant 3 disposition les technologies cor-
respondantes. Le réseau participatif permet
aux partenaires d'échanger au sein du réseau
et de résoudre des problémes spécifiques.

L'objectif est de rapprocher au sein de la
Grande Région les partenaires du réseau qui
font face a des problémes similaires, ou bien
des méthodes de résolution correspondan-
tes, et ainsi mettre en ceuvre des nouvelles
activités de recherche.
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Vorlesung Robotix
WS 2016 /17

Vom 06. Februar 2017 bis zum 10. Fe-
bruar 2017 fand an der Universitdt Liége
die 3. Robotix Lehrveranstaltung mit 31
Studenten aus der Grolregion statt. Die
teilnehmenden Studenten kommen neben
der gastgebenden Universitdt Liége (Prof.
Bruls) von der Universitdt des Saarlandes
(Prof. Miiller), der Universitat Luxemburg
(Prof. Plapper) sowie der Hochschule Trier
Umwelt-Campus Birkenfeld (Prof. Gerke)
und der Université de Lorraine (Prof. Ab-
ba). In der Vorlesung Robotix ,Mensch-
Roboter-Kooperation in der industriellen
Produktion” wurde den Studenten ein Ein-
blick in die Robotik gegeben und dies mit-
hilfe von Ubungen und praktischen Projekt-
arbeiten vertieft. Um den interkulturellen
Austausch zu fordern, fiihrte Herr Dr. An-
ders Seim von der process management
consulting AG in Saarbriicken ein Team-
building durch. In internationalen Teams
|6sten Studenten verschiedene Aufgaben,
lernten einander kennen und reflektierten
im Nachgang ihre Eindriicke. Dadurch wur-
de die Voraussetzung fiir ein erfolgreiches
Miteinander geschaffen, das in der Projekt-
arbeit noch weiter vertieft werden sollte.Ein
Schwerpunkt der Vorlesung war die Thema-
tik Mensch-Roboter-Kooperation. Mensch-

Séminaire Robotix
S1 2016/17

Du 6 au 10 février 2017 s'est tenue a
I'Université de Liége la troisiéme manifesta-
tion dédiée a 'enseignement de la Robotix-
Academy. Les 31 étudiants participants au
séminaire étaient issus de |'Université de Lié-
ge (Prof. Bruls), mais aussi de |'Université
de Sarrebruck (Prof. Miiller), de I'Université
du Luxembourg (Prof. Plapper), ainsi que
du Campus environnemental Birkenfeld de
Tréves (Prof. Gerke) et de I'Université de
Lorraine (Prof. Abba). Les étudiants ont pu
profiter d’un premier apercu de la robotique
au cours d'un des cours dispensés, intitulé
« Coopération homme-robot dans la pro-
duction industrielle ». lls ont pu approfondir
la simple théorie grace a des exercices et des
projets pratiques. Pour encourager |'échange
interculturel, un atelier dédié a la construc-
tion d'équipe a été mené par le docteur
Anders Heim, de la process management
consulting S.A. de Sarrebruck. Répartis en
équipes internationales, les étudiants ont dii
résoudre différents problémes qui leur étai-
ent posés. lls ont paralléelement appris a se
connaitre et ont pu réfléchir et échanger sur
leurs impressions respectives a posteriori.
Gréce a ces travaux en groupes intercultu-
rels, le défi de contribuer & une coopération
solide a été relevé, et sera approfondi lors
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Roboter-Kooperations-fihige Robotersyste-
me erlauben die Umsetzung von Applikatio-
nen, bei denen keine zusatzlichen Schutzein-
richtungen notwendig sind. Entsprechende
Robotersysteme wur-den den Studenten im
Rahmen der Veranstaltung vorgestellt. Als
Abschluss der Lehrveranstaltung setzten die
Studenten in einer praktischen Gruppenar-
beit Roboterapplikationen um, bei denen
klassische Aufgaben wie das Handhaben von
Objekten, Pick & Place-Aufgaben sowie das
sensitive Fiigen mithilfe der MRK-fahigen
Robotersysteme von den Studenten reali-
siert wurden. Abgerundet wurde die Veran-
staltung durch Prédsentationen der Firmen
Schunk, ABB und KUKA, welche eben-falls
die Thematik der MRK aufgriffen. Abschlie-
Rend mochten wir uns im Namen der Pro-
fessoren, Studenten und Mitwirkenden recht
herzlich bei unseren Sponsoren fiir ihre groR-
ziigige finanzielle Unterstiitzung bedanken,
ohne die die Ausfiihrung einer solchen Lehr-
veranstaltung nicht moglich ware.

du projet a réaliser. La coopération homme-
robot (CHR) était l'une des thématiques
principales du cours. Les systémes roboti-
ques capables de s’adapter a la CHR per-
mettent la mise en place d'applications qui
rendent inutile I'utilisation de dispositifs de
sécurité ultérieurs. Ce type de sys-téme ro-
botique a été présenté aux étu-diants dans
le cadre de la manifestation. Pour clore
I’événement, les étu-diants ont pris part a
un travail de groupe sur les applications ro-
botiques. lls ont alors pu réaliser des taches
classiques comme la manipulation des ob-
jets, mais aussi la réalisation de taches de
Pick and Place et de jonction sensible &
I'aide de systémes robotiques capables de
travailler avec I'Homme. Le séminaire a été
complété par des présentations tenues par
les entreprises Schunk, ABB et KUKA, qui
vont également dans le sens de la théma-
tique de la CHR. Pour finir, au nom des
professeurs, des étudiants et des partenai-
res, nous tenons a remercier nos SpPoNsors
pour leur soutien généreux sans lequel ce
séminaire n’aurait pu avoir lieu.
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Roadshow
Robotix-Academy
in Liege

Bei der ersten Robotix-Academy Roads-
how am 14.02.17 in den Raumen der Uni-
versité de Liége stellten die Projektpart-
ner mithilfe interaktiver Demonstratoren
die neuesten Anwendungen der industri-
ellen Robotik vor. Thema der Roadshow
war die ,Demontage als Mensch-Roboter-
Kollaboration” (Umwelt-Campus Birken-
feld, UCB), die ,,Programmierung eines Ro-
boters durch menschliche Bewegung” (Uni-
versité de Liége, ULg), der ,Einsatz der Ro-
botik bei Fertigungsprozessen“ (Université
de Lorraine, UL), das ,Freiform-Nachfahren
fir Schleifapplikationen” (Université du Lu-
xembourg, UniLux) sowie die Frage danach,
wie man eine Anwendung fiir die MRK ent-
wirft (ZeMA — Zentrum fiir Mechatronik
und Automatisierungstechnik). Zu Beginn
der Roadshow wurde es den Teilnehmern
ermdglicht, anhand von Karten die Reihen-
folge der Prasentationen frei zu wahlen. Die
einzelnen Projekte wurden an verschiedenen
Expertentischen vorgestellt. Nach einer kur-

Roadshow
Robotix-Academy
a Liege

La premiére Roadshow Robotix-Academy
s'est tenue le 14 février 2017 dans les lo-
caux de I'Université de Liége. Cela a été
I'occasion pour les partenaires de projet
de présenter les nouvelles utilisations de
la robotique indus-trielle grice a des dé-
monstrateurs interactifs. L'exposition tour-
nait autour de différents thémes : « le dé-
montage en tant que collaboration homme-
robot » (Campus environnemental Birken-
feld, UCB), « la programmation d'un robot
a travers le mouvement humain », (Uni-
versité de Liége, ULg), « I'utilisation de la
robotique dans les processus de fabrication
», (Université de Lorraine, LU), « libre-suivi
pour les applications de rectification » (Uni-
versité du Luxem-bourg, UniLux), ainsi que
la question de comment concevoir une uti-
lisation pour la coopération humain-robot
(ZeMA — Centre pour la mécatronique et
la technique d’automatisation). Dés le dé-
but de I'exposition, les participants ont eu
la possibilité de choisir le déroulement de
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zen Vorstellung des vortragenden Instituts
stiegen die Experten in die Présentation des
Projektes ein. Im Anschluss an die Prasen-
tation des Projektes war den Teilnehmern
die Mdoglichkeit gegeben, sich in einer mo-
derierten Diskussionsrunde mit ihren Fra-
gen, Anregungen und ldeen an die Exper-
ten der Robotix-Academy zu wenden und
einen regen Austausch iiber die vorgestell-
ten Themen zu fiihren. Bevor die Teilnehmer
zur nachsten Prasentation wechselten, wur-
den ihnen abschlieBend die Robotersysteme
und Demonstratoren vorgefiihrt. Insbeson-
dere durch die interaktiven Demonstratoren
gelang es, die Teilnehmer an die moderns-
ten Mensch-Roboter-Kooperationen heran-
zufiihren. Sowohl die Organisation der Ver-
anstaltung als auch der Inhalt und die Pra-
sentation der Demonstratoren bewerteten
die Teilnehmer sehr positiv.

la présentation & leur guise. Des cartes leur
ont été distribuées pour les guider dans leur
choix. Les projets individuels ont été pré-
sentés a différents panels d'experts. Aprés
une courte présentation de l'institut corre-
spondant, les experts sont entrés dans le
vif de la présentation du projet, a la suite
de quoi les participants avaient la possi-
bilité de prendre part 3 une conversation.
Cette discussion ani-mée par un modéra-
teur donnait lieu 3 un échange de ques-
tions/réponses, d'idées et de suggestions
avec les experts de la Robotix-Academy. Ce-
la était une occasion de pouvoir participer
a un débat riche sur les thémes préalable-
ment abordés. Avant que les participants ne
se rendent 3 la présentation suivante, les
systémes robotiques et les démonstrateurs
leur ont été présentés. Les participants ont
eu la possibilité de s'initier aux coopérati-
ons humain-robot les plus modernes, et ce
notamment grice aux démonstrateurs in-
teractifs. L'organisation de la manifestation
ainsi que le contenu de la présentation des
démonstrateurs ont été jugées de maniére
trés positive par les participants.
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Management Circle
Robotic Seminar

So kombinieren Sie die Starken von Mensch
und Maschine richtig: Vereinfachte Be-
dienbarkeit, neue Technologien und gerin-
ge Kosten machen Robotersysteme zuneh-
mend attraktiv. Gleichzeitig herrscht eine
groRe Skepsis gegeniiber den Systemen.
Zum einen sind die zu beachtenden Sicher-
heitsanforderungen sehr hoch. Zum ande-
ren vermag kaum jemand die Wirtschaft-
lichkeit eines solchen Systems wirklich vor-
auszusagen. Im Fokus dieses Seminars ste-
hen die Planung, Einfiilhrung und der Ein-
satz von Robotersystemen in der Produk-
tion. Dabei geht es nicht darum, wie der
Roboter den Menschen langfristig ersetzt,
sondern wie er den Werker optimal in sei-
nen Kernkompetenzen unterstiitzt und er-
ganzt. Die richtige Investitionsentscheidung

Séminaire du
cercle de gestion
coopération
homme-robot

Combinez correctement les forces de I'lhomme
et de la machine : Ergonomie simplifiée, les
nouvelles technologies ainsi que les coiits
réduits rendent les systémes robotiques de
plus en plus attrayants. En méme temps, il
reste un grand scepticisme envers les systé-
mes. D’un coté, les exigences de sécurité a
respecter sont trés élevées. De I'autre coté,
presque personne ne peut réellement prévoir
la rentabilité d'un tel systéme. L'accent de
ce séminaire est mis sur la planification,
la mise en place et l'utilisation de systeé-
mes robotiques dans la production. Il ne
s'agit pas de la question comment le ro-
bot peut remplacer I'homme a long terme,
mais comment il peut soutenir et compléter
de maniére optimale I'opérateur dans ses
compétences clés. Prendre la bonne déci-

10
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zu treffen, stellt fiir die Unternehmen eine
groBe Herausforderung dar. Im Vordergrund
steht die Wirtschaftlichkeit solcher Robo-
tersysteme, meist wird von einem Return
of Investment von kleiner gleich 2 Jahren
gesprochen. Dies gelingt den Unternehmen
bislang nur durch eine detaillierte Analyse
der jeweiligen Produktionsabliufe, um das
tatsachliche Potenzial der Zusammenarbeit
zu ermitteln. Vielversprechende Faktoren
fir eine wirtschaftliche Mensch-Roboter-
Kooperation zeigt die Bewertung der Ergo-
nomie, die fahigkeitsbasierte Aufgabentei-
lung zwischen Mensch und Roboter sowie
die Parallelisierung von Montageprozessen.
Neben der theoretischen Vermittlung der
Schulungsinhalte wurde den Teilnehmern
anhand der herstellerneutralen Live Demo,
die Schliisseltechnologien und Grenzen der
Robotersysteme vermittelt. Die Teilnehmer
selbst nutzen die Gelegenheit vor und nach
dem Seminar spielerisch eigene Erfahrungen
mit den jeweiligen Systemen zu erlangen.
Obwohl die Teilnehmer iiberwiegend aus ei-
ner leitenden Funktion stammten, war das
Interesse groR die Systeme im Detail ken-
nenzulernen. Neben dem zentralen Thema
Sicherheit, wurden verschiedene Lésungsan-
satze fiir die Entwicklung von MRK-fahigen
Prozessen diskutiert. Dank der begrenzten
Teilnehmerzahl und dem Auftakt des Pra-
xistransfers konnten individuelle Applikation
der Teilnehmer erarbeitet und mit dem er-
lernten Wissen optimiert werden.

Aufgrund der hervorragenden Resonanz der
Teilnehmer und der hohen Anmeldezahlen
wird das Seminar erneut im Herbst im Siid-
westen Deutschlands angeboten.

sion d’investissement, représente un grand
défi pour I'entreprise. La rentabilité de tels
systémes robotiques est au premier plan et
on parle souvent d’'un « return of invest-
ment » d'inférieur ou égale & deux ans.
Les entreprises ne réussissent cela que gra-
ce aux analyses détaillées des procédés de
production respectifs, afin que le potentiel
réel de la collaboration puisse étre déter-
miné. Des facteurs prometteurs, pour une
coopération homme-robot rentable, mon-
trent |'évaluation de I'ergonomie, la réparti-
tion des tiches entre homme et robot basée
sur les compétences, ainsi que la paralléli-
sation de processus de montage. Hormis la
transmission théorique du contenu de for-
mation, les technologies clés et les limites
des systémes robotiques étaient communi-
qués aux participants au moyen d'une dé-
monstration en directe neutre, vis-a-vis des
fabricants. Les participants eux-mémes ont
profité de cette occasion pour acquérir de
maniére ludique des expériences avec les
systémes respectifs avant et aprés le sé-
minaire. Bien que la plupart des participants
vienne d’'une fonction dirigeante, il y avait
un grand intérét de se familiariser en détail
avec les systémes. A coté du théme central
de la sécurité, il a été également discuté de
différentes approches a I'égard du dévelop-
pement de processus apte a la coopération
homme-robot. Grace au nombre limité des
participants et au début du transfert de la
pratique, des applications individuelles pou-
vaient étre élaborées et optimisées avec les
connaissances acquises.

En raison des échos excellents des partici-
pants et du nombre important des inscrip-
tions, le séminaire sera organisé de nou-
veau en automne dans le Sud-Ouest de
I'Allemagne.
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Robotix-Academy Conference for
Industrial Robotics RACIR

Die Robotix-Academy Conference for Indus-
trial Robotics RACIR wurde am 6. und 7.
Juni 2017 von der Universitdt Luxemburg
organisiert. Miindliche Vortrige von je 20
Minuten wurden von den Teilnehmern der
verschiedenen Institute vorgetragen: Univer-
sitat Luxemburg, Université de Liége (Lut-
tich), ZeMA (Saarbriicken), Université de
Lorraine (Lothringen) und Institut de Sou-
dure. Bei der Konferenz waren ebenfalls In-
dustrievertreter anwesend: Amova S.a.r.l.,
Péle Mecatech und Ateliers Nic Georges.
Die Vortrdge waren entsprechend ihrer For-
schungsschwerpunkte in vier Themenfelder
aufgeteilt worden:

e Mensch-Roboter-Kollaboration

e Dynamische Robotersteuerung

e Handhabung industrieller Aufgaben

e Roboterdesign

Alle Projektprasentationen haben zu einem
regen Austausch zwischen den Teilnehmern
gefiihrt: Die Fragen sowie die eingebrach-
ten ldeen und Technologien werden ohne
Zweifel zum Fortgang der Forschungsarbei-
ten beitragen. Zusatzlich zu den miindli-

La Robotix-Academy Conference for Indus-
trial Robotics RACIR a été organisée par
I'Université du Luxembourg le 06 et le 07
Juin 2017. Des présentations orales, de 20
minutes chacune, ont été réalisées par des
participants de différentes institutions : Uni-
versité du Luxembourg, Université de Lié-
ge, ZeMA, Université de Lorraine et Institut
de Soudure. La conférence a été aussi mar-
quée par la présence des industriels : Amova
S.a.r.l, Péle MecaTech et Ateliers Nic Geor-
ges. Les présentations ont été classées par
thémes de recherche en quatre sessions :

e Interaction homme-robot

e Commande dynamique des robots indus-
triels

e Manipulation dans un environnement in-
dustriel

e Conception des robots

Tous les projets présentés ont fait |'objet
d’une interaction et d’un échange entre les
participants en posant des questions et en
proposant des idées ou des technologies
pouvant contribuer a I'avancement des tra-
vaux de recherche. En plus des présenta-
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chen Vortragen wird es im Anschluss an die
Konferenz einen Tagungsband mit allen Bei-
tragen in Form von wissenschaftlichen Ar-
tikeln geben. Um den Zusammenhalt zwi-
schen den Teilnehmern zu stirken und ih-
nen auch auBerhalb des akademischen Um-
felds die Moglichkeit zu bieten, sich bes-
ser kennenzulernen, wurde eine Freizeitakti-
vitdt an der Kletterwand organisiert. Nach
dem erfolgreichen Auftakt in Luxemburg
wird es auch im n3chsten Jahr eine Robotix-
Academy Konferenz RACIR geben. Diese
wird dann an einem der anderen Partner-
standorte ausgetragen.

tions orales, un livre contenant toutes les
contributions sous forme d'articles scienti-
fiques sera imprimé dans le mois suivant
la conférence. Afin de renforcer les liens
entre les participants et d’offrir la possibi-
lité d'interagir en dehors du milieu acadé-
mique, une activité de détente a été orga-
nisée sous forme d’escalade de mur. Aprés
ce premier lancement réussi, une autre con-
férence Robotix-Academy RACIR est prévue
pour |'année prochaine. Cet événement aura
lieu sur le site d’un des autres partenaires.
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Mittelstand 4.0-
Kompetenzzentrum

Saarbriicken am
ZeMA

Am 12. Dezember 2017 stellte das Mittel-
stand 4.0-Kompetenzzentrum Saarbriicken
mit einer groRen Erdffnungsveranstaltung
den rund 200 Teilnehmern erstmals seine
Angebote vor. Im Mittelpunkt steht eine
auf die individuellen Bediirfnisse der Betrie-
be ausgerichtete Unterstiitzung. Sie rich-
tet sich vor allem an kleine und mittlere
Unternehmen (KMU) sowie Handwerksbe-
triebe in der Region. Ein spezielles Starter-
Paket hilft dabei, schrittweise Digitalisie-
rungsmoglichkeiten auszuloten und umzu-
setzen. Viele KMUs und Handwerksbetriebe
im Saarland miissen sich mit dem digitalen
Wandel befassen und ihre Prozesse anpas-
sen, um wettbewerbsfahig zu bleiben. Fiir
die saarlindische Wirtschaftsministerin An-
ke Rehlinger ist das neue Kompetenzzen-
trum eine zentrale Anlaufstelle: ,Wir legen

Le centre de
compétences
Mittelstand 4.0 de
Sarrebruck au
ZeMA

Le centre de compétences Mittelstand 4.0
de Sarrebruck a été officiellement inauguré.
La Robotix Academy soutiendra le travail du
centre. C'est avec une grande inauguration
avec environ 200 participants que le centre
de compétences Mittelstand 4.0 Sarrebruck
a présenté le 12 décembre 2017 son offre.
Le coeur du projet est un accompagnement
basé sur les besoins individuels des entrepri-
ses. Ce soutien s’adresse surtout aux petites
et moyennes entreprises (PME) ainsi qu’aux
entreprises artisanales de la région. Un kit de
démarrage est prévu pour aider 3 sonder et
mettre en place les possibilités de numérisa-
tion. Beaucoup de PME et artisans dans le
Land de Sarre doivent se mettre a la page
du virage numérique et doivent adapter leur
procédés pour pouvoir rester compétitifs.
Pour Anke Rehlinger, ministre de I'économie
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heute einen wichtigen Grundstein fiir die
kleinen und mittleren Unternehmen und die
produktionsnahen Handwerksbetriebe. Sie
haben nun im Saarland einen Ort, an dem
alle ihre Anliegen in Sachen Digitalisierung
aufgenommen, verstanden und geldst wer-
den. Hier bringen wir die Digitalisierung auf
den Hallenboden der Betriebe. Das Mittel-
stand 4.0-Kompetenzzentrum Saarbriicken
wird die digitale Kompetenz der KMU er-
heblich stirken.” Das neue Mittelstand 4.0-
Kompetenzzentrum Saarbriicken will Unter-
nehmen im Produktionsumfeld schrittweise
an die Digitalisierung heranfiihren und ih-
nen die Einsatzmdglichkeiten der digitalen
Technologien aufzeigen. Ab Anfang 2018
konnen Unternehmen dann auch an Ver-
anstaltungen im Kompetenzzentrum teil-
nehmen. Sie erhalten grundlegende Informa-
tionen zur Produktionsvernetzung, Mensch-
Technik-Interaktion und der Entwicklung
von Geschiftsmodellen. Die Academy wird
das Kompetenzzentrum mit ihren Exper-
ten unterstiitzen. Neben Workshops wird
die Robotix-Academy auch ihre Demonstra-
toren beim bevorstehenden Open Lab Day
einbinden und vorstellen. So ist den Teilneh-
mern die Mdglichkeit gegeben, die verschie-
denen Einsatzmdglichkeiten der digitalen
Technologien direkt live vor Ort zu erleben,
Fragen zu stellen und sich mit den Experten
iiber den Technologieeinsatz auszutauschen.
Es bleibt also nicht nur bei der Theorie,
sondern die Technologien kdonnen praxisnah
erlebt und getestet werden —die Demonstra-
torenlandschaft am ZeMA, zu der auch die
Anwendungsbeispiele der Robotix-Academy
gehoren, sind dafiir bestens geeignet. Ein
Mentoring-Programm fordert zudem den
direkten Erfahrungsaustausch zwischen be-
reits digital erfahrenen Unternehmen und
Einsteigern.

de Sarre, le nouveau centre de compétence
est un point de contact central: “Nous po-
sons aujourd'hui un jalon important pour les
PME et les entreprises artisanales proches
de la production. Elles disposent désormais
d'un point d'appui en Sarre auprés duquel
toutes leurs requétes en matiére de numéri-
sation peuvent étre prises en charge, com-
prises et résolues. Nous ramenons ainsi la
numérisation d l'entrée des entreprises. Le
centre de compétences Mittelstand 4.0 ren-
forcera considérablement les compétences
numériques des PME. "Le nouveau centre
de compétences Mittelstand 4.0 Sarrebruck
initiera progressivement a la numérisation
des entreprises de production en leur mon-
trant les différentes possibilités de mise en
place des technologies numériques. Pour ce,
le centre de compétence propose dés a pré-
sent des heures de consultation dans le cadre
de son kit de démarrage. Le centre est éga-
lement disponible pour des visites des entre-
prises sur place. A partir de début 2018, les
entreprises pourront également participer a
des événements au centre de compétences.
Elles recevront des informations de bases
sur les réseaux de production, l'interaction
homme-technique et le développement de
modéles commerciaux. La Academy souti-
endra le centre de compétences avec ses ex-
perts. En plus des workshops, la Robotix-
Academy intégrera et présentera également
ses démonstrateurs lors du Open Lab Day
prochain. Ainsi, les participants ont la pos-
sibilité d'expérimenter en direct et sur place
les différentes possibilités d’emploi des tech-
nologies numériques. lls pourront également
poser des questions et s'échanger avec les
experts sur le théme de |'utilisation des tech-
nologies. Le tout n'est pas limité a la théo-
rie: les technologies peuvent &tre également
expérimentées et testées en pratique. Le
grand pannel de démonstrateurs disponibles
au centre ZeMA - au sein duquel se trouve-
nt entre autres les exemples d’utilisation de
la Robotix-Academy - sont les plus adaptés.
De plus, un programme de mentoring en-
courage I'échange direct d’'expériences entre
les entreprises qui se sont déja mises a la
numeérisation, et celles qui projettent de s’y
mettre.
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Deutsch-
tschechisches
Roboterlabor

Im August 2016 haben Deutschland und
Tschechien im Rahmen des Staatsbesuchs
von Bundeskanzlerin Angela Merkel ein ge-
meinsames Innovationslabor fiir Mensch-
Roboter-Kollaboration in Industrie 4.0 gest-
artet. Seitdem kooperieren die beiden natio-
nalen Exzellenzzentren DFKI Saarbriicken
und das Tschechische Institut fiir Informa-
tik, Robotik und Kybernetik (CIIRC) in
Prag. Das DFKI hat im Rahmen dieser
zukunftsweisenden Kooperation ein Robo-
terlabor in den Raumen des ZeMA —Zen-
trum fiir Mechatronik und Automatisie-
rungstechnik gGmbH in direkter Nihe zum
Stiitzpunkt der grenziiberschreitend arbei-
tenden Robotix-Academy angesiedelt, wo-
durch die Demonstratorenlandschaft der
Academy eine Bereicherung erfdhrt. Beim
3. Tschechisch-deutschen Workshop trafen
sich die Partner des deutsch-tschechischen
Verbundes am ZeMA und stellten erste Er-
gebnisse der linderiibergreifenden Koope-
ration vor. Im Mittelpunkt standen die In-
tegration von Forschung und Produktion

Laboratoire
robotique
germano-tcheque

Le laboratoire robotique du DFKI est si-
tué a proximité du point d'appui de la
Robotix-Academy dans les locaux du cen-
tre ZeMA. En aoiit 2016, et dans le cad-
re de la visite d'état de la chanceliére An-
gela Merkel, I'Allemagne et la République
Tchéque ont mis en place un laboratoire
d'innovation commun dédié a la coopéra-
tion humain-robot dans I'industrie 4.0. De-
puis, les deux centres d'excellence nationaux
DFKI Sarrebruck et I'institut tchéque pour
I'informatique, la robotique et la cybernéti-
que (CIIRC) de Prague travaillent ensemble.
Dans I'optique de cette coopération orientée
vers 'avenir, le DFKI a installé un labora-
toire robotique dans les nouveaux locaux du
centre ZeMA - centre pour la mécatronique
et la technique d’automatisation. Le labora-
toire est situé a proximité du point de tra-
vail de la Robotix-Academy, dont le travail
est transfrontalier, et grace auquel le pa-
nel de démonstrateurs ne fait que s'enrichir.
Lors du troisiéme atelier germano-tchéque,
les partenaires de |'association germano-
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in Industrie 4.0, konkrete Mensch-Roboter-
Kollaborationsszenarien und deren Integra-
tion in die Produktionsprozesse.

tchéque se sont rencontrés au centre Ze-
MA. lls ont pu y présenter leurs premiers
résultats de cette coopération transnatio-
nale. L'intégration de la recherche et de
la production dans I'industrie 4.0. était au
cceur de la discussion, mais également des
scénarios concrets de collaboration homme-
robot et leur intégration dans les procédés
de production.
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ZF Produktioner-
Treffen

Mit ihren sieben Werken in Saarbriicken und
Umgebung hat sich die ZF Friedrichshafen
AG zu einem der wichtigsten Arbeitgeber
im Saarland etabliert und beschéaftigt iiber
8000 Mitarbeiter. Am Standort Saarbriicken
werden Automatikgetriebe als flexibles Bau-
kastensystem fiir Fahrzeuge mit unter-
schiedlichen Antriebskonfigurationen herge-
stellt. Am 09.10.2017 haben die Leiter der
Produktionsabteilungen des ZF-Standorts
Saarbriicken das ZeMA — Zentrum fiir Me-
chatronik und Automatisierungstechnik be-
sucht und sich iiber neue Technologien in-
formiert. Auch die hochmodernen Demons-
tratoren der Robotix-Academy wurden den
fachkundigen Besuchern prisentiert. Die
Bei-spiele der Mensch-Roboter-Kooperation
(MRK), die immer wichtiger wird, um dem
akuten Fachkraftemangel entgegenzuwir-
ken, wurden interessiert aufgenommen. Die
Leiter der Produktionsabteilungen von ZF
konnten die Mdglichkeit nutzen sich mit ih-
ren Fragen direkt an die Experten zu wenden

Les rencontres de

la production avec
la ZF

Les responsables des départements de pro-
duction de la ZF de Sarrebruck se sont in-
formés auprés du centre ZeMA sur la ques-
tion des nouvelles technologies. Avec ses
sept usines & Sarrebruck et dans ses envi-
rons, la ZF Friedrichshafen S.A. s’est établie
en tant qu'un des plus importants employ-
eurs de la Sarre, et emploie actuellement
plus de 8000 travailleurs. Le site de Sar-
rebruck produit des boites de vitesses au-
tomatiques en tant que systéme modulaire
pour des voitures avec différentes configu-
rations de forces motrices. Les responsables
des départements de production du site de
Sarrebruck de la ZF ont visité le centre Ze-
MA le 9.10.2017 et s’y sont informés des
nouvelles technologies. De plus, les démons-
trateurs les plus modernes ont été présentés
aux visiteurs compétents. Les exemples de la
coopération humain-robot, qui est toujours
plus importante pour compenser les graves
manques de main d’ceuvre, ont été accueil-
lis avec grand intérét. Les responsables des
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und einen regen Austausch iiber die vorge-
stellten Technologien und Trends zu fiihren.

départements de production de la ZF ont
pu utiliser cette occasion pour poser leurs
questions directement aux experts et pour
échanger vivement sur les technologies pré-
sentées ainsi que sur les nouvelles tendances.
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Digitalisierungsforum

AG Wirtschaft

Das Digitalisierungsforum wurde von der
saarlandischen Staatskanzlei initialisiert und
umfasst sieben Mitglieder sowohl aus re-
gionaler, nationaler als auch internationaler
Ebene. Das Beratungsgremium der saarlan-
dischen Ministerprasidentin beschaftigt sich
mit der Frage, was getan werden muss, da-
mit die Menschen im Saarland von der Di-
gitalisierung profitieren. Das Gremium wird
den Digitalisierungsprozess im Saarland be-
gleiten und hat insgesamt vier Themen aus-
gemacht, die es zu bearbeiten gilt:

- Infrastruktur (Beispiele: Verkehr, Breit-
band)

- Wirtschaft (Beispiele: Industrie, Logistik
& Handel, Startups)

- Bildung (Beispiele: friihkindliche Bildung,
Schule, Hochschule, berufliche Bildung,
Fort-/Weiterbildung)

- Lebensqualitdt (Beispiele: Wohnen, Pfle-
ge, Mobilitat, Arbeitsmodelle)

Die Robotix-Academy wird die Arbeitsgrup-
pe Wirtschaft des Digitalisierungsforums

Forum de
numeérisation S.A.
Science

La chancellerie d’état met en place un
comité consultatif biannuel. Le forum de
numérisation a été instauré par la chan-
cellerie d’état de la Sarre et englobe sept
membres de niveau régional, national mais
aussi international. Le conseil consultatif de
la Ministre-présidente sarroise s’occupe de
trouver une réponse a la question suivan-
te : que faut-il faire pour que les habitants
de la Sarre profitent de la numérisation? Le
comité suivra le processus de numérisation
en Sarre et s'occupera des quatre thémes
suivants :

- Infrastructures (Exemples: circulation,
haut débit)

- Economie (Exemples: industrie, logistique
et commerce, startups)

- Education (Exemples: formation des en-
fants en bas 4ge, écoles, lycées, formati-
on professionnelle, formation supérieure, en
continu)

- Qualité de vie (Exemples: habitat, soins,
mobilité, modéles de travail)
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mit ihren Experten und deren Know-how
unterstiitzen und beraten. Die Academy hat
zur Aufgabe die neue Technologie vorzustel-
len und dariiber hinaus einen Ausblick auf
zukiinftige Technologien zu geben. Die AG
Wirtschaft setzt sich aus rund 20 saarlandi-
schen Firmen zusammen. Am ZeMA —Zen-
trum fiir Mechatronik und Automatisie-
rungstechnik gGmbH wurde das Treffen der
AG Wirtschaft ausgerichtet. In diesem Zuge
konnten die Experten der Robotix-Academy
die aktuellen und zukiinftigen Technologien
in der Robotik und der Mensch-Maschinen-
Interaktion vorstellen und den Teilnehmern
aufzeigen, was derzeit moglich ist und was
aktuelle Forschungsthemen sind.

La Robotix-Academy soutiendra et conseil-
lera le groupe de travail économique du fo-
rum de numérisation grice a ses experts et
leur savoir-faire. L’Academy a pour tache
de présenter les nouvelles technologies ainsi
que de donner un apercu des technologies
futures. Ce groupe de travail se compose de
vingt entreprises sarroises. La rencontre du
groupe de travail économique a été organisé
au centre ZeMA. Les experts de la Robotix-
Academy ont ainsi pu présenter les technolo-
gies actuelles et futures dans la robotique et
dans l'interaction homme-machine. lls ont
ainsi montré aux participants ce qui est pos-
sible actuellement et quels sont les thémes
de recherche actuels.
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VMT Workshop

Der Produktionsanlagenhersteller VMT lud
Kunden am 24. Und 25. Oktober zum 2.
Technologie Workshop ein. Der Workshop,
der zum Thema ,,3D Bildverarbeitung” aus-
gerichtet wurde, z3hlte rund 80 interessierte
Teilnehmer. VMT st ein wichtiger Koope-
rationspartner der Robotix-Academy, wes-
wegen sich die Academy mit ihren Exper-
ten an dem Workshop beteiligte und VMT
mit Vortragen unterstiitzte. Die Experten,
darunter Prof. Dr.-Ing. Rainer Miiller (Ze-
MA) und Dipl.-Wirt.-Ing. (FH) Matthias
Vette-Steinkamp M. Eng. (ZeMA), stellten
Workshop-Teilnehmern in ihren interessan-
ten Fachvortrdgen die Trends in der Robo-
tik und der Mensch-Technik-Interaktion vor.
Verschiedene Maoglichkeiten einer sinnvol-
len Mensch-Roboter-Kollaboration wurden
am Beispiel von typischen Montage- und
SchweiRapplikationen aufgezeigt. Wie durch
eine Fusion von virtueller Welt und Realitat
solche Lésungen einfach umgesetzt werden
konnen, wurde von den Referenten eben-
falls dargestellt. Der von den Teilnehmern
durchweg positiv bewertete Workshop, war
bestimmte nicht der letzte Technologie-
Workshop, der von VMT ausgerichtet wurde
— auch bei noch folgenden Veranstaltungen
wird sich die Robotix-Academy gerne wie-
der mit ihren Experten beteiligen und zum
Gelingen der Veranstaltung beitragen.

VMT organise le deuxieme atelier de tech-
nologie avec la participation des experts de
la Robotix-Academy. Le fabricant d'installa
tions de production VMT a invité ses cli-
ents les 24 et 25 octobre a son deuxié-
me atelier de technologie. Cet atelier, axé
sur le théme du traitement d'image 3D,
comptait environ 80 participants intéressés.
VMT est un partenaire important pour la
Robotix-Academy, c’'est pourquoi les experts
de I'’Academy ont participé a |'atelier et
ont soutenu VMT avec des présentations.
Les experts, parmi lesquels on peut citer le
Prof. Rainer Miiller (Dr.-Ing.) (ZeMA) et
M. Matthias Vette-Steinkamp (Dipl.-Wirt.-
Ing. (FH), M. Eng.) (ZeMA), ont présenté
aux participants de l'atelier les tendances
dans la robotique et l'interaction homme-
technique lors de présentations hautement
intéressantes. Différentes possibilités d'une
collaboration homme-robot efficace ont été
montrés grace a des exemples d'applications
de montage et de soudure. Les participants
ont également appris comment ces soluti-
ons peuvent étre mises en place facilement
grace a un alliage du monde virtuel et de la
réalité. Cet atelier, qui a été positivement
accueilli par les participants, n'est siirement
pas le dernier que la VMT organisera. La
Robotix-Academy, avec ses experts, partici-
pera volontiers aux prochaines manifestati-
ons et participera ainsi & leur succes.
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Kleine und
mittlere
Unternehmen im
digitalen Wandel”

Am Montag, den 11.12.2017 veranstalte-
te das Ministerium fiir Wirtschaft, Arbeit,
Energie und Verkehr (MWAEV) in der Lu-
minanz in Saarbriicken eine Informations-
veranstaltung fiir kleine und mittlere Unter-
nehmen. Im Mittelpunkt stand das Thema
Digitalisierung. Rund 200 Teilnehmer infor-
mierten sich iiber Handlungsfelder und Fér-
dermdglichkeiten. Die Erdffnungsrede von
Wirtschaftsministerin Anke Rehlinger unter-
strich die Verdnderung von Prozessen, Ar-
beitsabldufen und Produkten durch die Di-
gitalisierung. Gerade die kleinen Unterneh-
men miissten sich dem Verdnderungsprozess
stellen und Mitarbeiter entsprechend weiter-
bilden. AnschlieBend folgte ein Impulsvor-
trag des Schriftstellers Prof. Dr. Duecke so-
wie anschauliche Beispiele aus der Praxis.
Auch das ZeMA war im Rahmen des Mit-
telstands 4.0 Kompetenzzentrum und der
Robotix-Academy vertreten. Zusatzlich zu

“Les petites et
moyennes
entreprises et le
virage numérique”

Le Ministére de I'économie, du travail, de
I'énergie et des transports (MWAEV) a or-
ganisé une manifestation d'information a
I'intention des petites et moyennes entre-
prises (PME). Celle-ci a eu lieu le 11 dé-
cembre 2017 dans les locaux du Luminanz
a Sarrebruck et tournait autour du théme
du numérique. lls étaient plus de 200 par-
ticipants a s'informer sur les différents do-
maines d’activité et sur les possibilités de
financement. Dans son allocution de bienve-
nue, la Ministre de |I'économie, Anke Rehlin-
ger, a mis en avant & quel point le numéri-
que a opéré une mutation des procédés,
des processus de fabrication et des produits.
Les PME doivent précisément faire face a
la numérisation et par conséquent continu-
er 3 former leurs collaborateurs. Pour finir,
I'auteur Prof. Dr. Duecke a procédé a un
discours de stimulation suivi de différents
exemples pratiques. Le centre ZeMA était
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der Roboterdame Pepper, die neben den
Rednern auf der Biihne stand, war im Vor-
zelt ein Informationsstand und ein Roboter-
system aufgebaut. Beim Get-together konn-
ten sich die Teilnehmer hier iiber das Mit-
telstandszentrum und dessen Angebot infor-
mieren. Als Exponat diente u.a. der Leicht-
bauroboter UR3, der sich fiir die Interak-
tion mit dem Menschen eignet. Fiir kleine
bis mittlere Unternehmen liegt der Vorteil
dieses Systems in der schnellen und einfa-
chen Programmierung ohne besondere Pro-
grammierkenntnisse. Des Weiteren konnte
die Mixed-Reality Brille ,,HoloLens” von Mi-
crosoft getestet werden. Die HoloLens er-
moglicht es die reale und virtuelle Welt ein
Stiick weit vermischen zu lassen, sodass sie
beispielsweise zur Visualisierungen von Pro-
zessinformationen bei Werkerassistenz ver-
wendet werden kann. Auch Anke Rehlinger
testete die Technologien und sieht das Ze-
MA als wichtigen Partner bei der Unterstiit-
zung des Mittelstandes hinsichtlich der Di-
gitalisierung.

également représenté dans le cadre de son
centre de compétences et de la Robotix Aca-
demy. En plus de la dame-robot Pepper -
qui était sur le podium aux cétés des in-
tervenants - un stand d’information a été
placé dans l'auvent et un systéme roboti-
que a été installé. Au cours d’un rassemble-
ment Get-together, les participants ont eu
I'occasion de pouvoir s'informer sur le cen-
tre de compétences et sur son offre. Par-
faitement adapté aux interactions avec les
humains, le robot léger UR3 a entre autres
servi de piéce d’exposition. Pour les PME,
ce systéme est attractif car facile et rapide a
programmer: il ne requiert donc pas de con-
naissances particuliéres dans le domaine de
la programmation. De plus, les lunettes de
réalité augmentée de Microsoft “HoloLens”
ont pu étre testées et essayées. Cette paire
de lunettes permet de mélanger un peu plus
les mondes réel et virtuel. Elle peut par ex-
emple étre utilisée pour la visualisation de
processus d’'information dans le domaine de
I'assistance des utilisateurs. Méme Mme An-
ke Rehlinger s'est prétée au jeu en testant
ces technologies. La Ministre voit le centre
ZeMA comme partenaire important dans le
soutien de la classe moyenne dans sur le the-
me de la numérisation.
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Industrie 4.0 Koor-
dinatorentreffen

Das ZeMA — Zentrum fiir Mechatronik und
Automatisierungstechnik ist Projektpartner
im Projekt NeWiP — Neue Wege der in-
formationsgefiihrten Produktion. Das Pro-
jekt NeWiP ist Teil der Aus-schreibung , In-
dustrie 4.0 — Forschung auf den betriebli-
chen Hallenboden” des Bundesforschungs-
ministeriums. Gemeinsam mit dem Bun-
desministerium fiir Bildung und Forschung
(BMBF) und dem Projekttrager Karlsruhe
(PTKA) fand am 11.10.2017 das Koordi-
natorentreffen am ZeMA in Saarbriicken
statt. Vertreten waren die Koordinatoren
der Verbundprojekte (ADAPTION, CPP-
Sprocess Assist, CyProAssist, INTROA4.0,
1Q4.0, JUMP4.0, KoSyF, MyCPS, NeWip,
RetroNet, ScalelT, STEPS) sowie Teilneh-
mer vom Verband Deutscher Maschinen-
und Anlagenbau (VDMA) und dem Insti-
tut fiir Technik und Bildung der Universi-
tat Bremen. Die Robotik und speziell die
Mensch-Roboter-Kooperation (MRK) mit
der Mensch-Maschine-Interaktion (MMI)
ist ein wichtiges Industrie 4.0 Thema. Die
MRK und MMI zeigen Mdoglichkeiten auf,
wie Industrie 4.0 Technologien insbesondere
in klein- und mittelstandigen Unternehmen
(KMU) eingesetzt werden kdnnen. Daher
hat sich die Robotix-Academy beim Koor-
diantorentreffen prasentiert und den Teil-

Rencontre des
coordinateurs de
I’'industrie 4.0.

Rencontre des coordinateurs des projets
en communs de l'appel d’offre “Industrie
4.0 - Recherche a la porte des entrepri-
ses’ au centre ZeMA de Sarrebruck. Le
centre ZeMA - centre pour la mécatroni-
que et la technique d’automatisation - est
partenaire de projet au sein du projet Ne-
WIiP - nouvelles voies pour la production
d’information. Le projet NeWip fait partie
de I'appel d'offres “Industrie 4.0 - Recher-
che a la porte des entreprises’ du Ministé-
re fédéral de la recherche. La rencontre de
coordinateurs a eu lieu le 11.10.2017 a Sar-
rebruck, au centre ZeMA, en coopération
avec le Ministére fédérale pour I'éducation
et la recherche (BMBF) et le porteur de
projet Karslruhe (PTKA). Les coordinateurs
du projet commun (ADAPTION, CPPSpro-
cess Assist, CyProAssist, INTRO4.0, 1Q4.0,
JUMP4.0, KoSyF, MyCPS, NeWip, Retro-
Net, ScalelT, STEPS) étaient représentés,
tout comme les membres de I'Union al-
lemande de génie mécanique et ingénierie
de systémes (VDMA) et de I'lnstitut pour
la technique et I'éducation de I'Université
de Bréme. La robotique, et en particulier
la coopération homme-robot (CHR) avec
I'interaction homme-machine (IHM), est un
théme important de l'industrie 4.0. La CHR
et I'lHM montrent les différentes possibi-
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nehmern aktuelle Technologien und Trends
anschaulich, anhand ihrer zahlreichen De-
monstratoren, vorgestellt.

lités d'implémentation des technologies 4.0.
dans I'industrie, et en particulier dans les pe-
tites et moyennes entreprises (PME). C'est
pourquoi la Robotix-Academy a tenu a se
présenter lors de la rencontre des coordina-
teurs. A I'aide de ses démonstrateurs, elle a
pu présenter de maniére claire et visuelle les
technologies et tendances actuelles.
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14.0 Fachwirt

Der Fachwirt Industrie 4.0 der ASW Berufs-
akademie vermittelt Grundlagen und The-
menfelder von Industrie 4.0. Neben dem
Menschen im Umfeld der Digitalisierung von
Wertschopfungsketten sind beispielsweise
auch das ,Internet der Dinge” (Internet of
Things, loT) oder Big Data-Auswertungen
im Fachwirt thematisiert. Die Robotik, die
eine wesentliche Technologie darstellt und
zukiinftig eine immer groBere Rolle einneh-
men wird, ist ebenfalls Inhalt des 14.0 Fach-
wirts, weshalb die Robotix-Academy, als Ex-
perte in diesem Bereich, eine Blockeinheit
ubernommen hat, um den Facharbeitern die
neuesten Trends und Technologien aus dem
Bereich der Robotik vorzustellen. Durch die
Weiterbildung der Facharbeiter zum 14.0
Fachwirt wird dem Fachkraftemangel entge-
gengesteuert und die Mdglichkeit geboten,
die Facharbeiter aus der Industrie direkt
in den immer wichtiger werdenden Berei-
chen der Industrie auszubilden. Der erste
Kurs zdhlte bereits 14 Teilnehmer. Auch

formation

complémentaire
14.0

Au cours de la formation complémentaire In-
dustrie 4.0, la Robotix-Academy a présenté
les tendances et technologies les plus nou-
velles. La formation complémentaire Indus-
trie 4.0. de I'’Académie professionnelle ASW
transmet les bases et les champs théma-
tiques de l'industrie 4.0. En plus du sujet
de I'homme dans le cadre de la numérisa-
tion des chaines de valeurs, certains sujets
comme “I'internet des choses” (Internet of
Things, 10T) ou les I'exploitation du Big-
Data sont traités. La robotique, qui repré-
sente une technologie essentielle et qui jou-
era un role toujours plus important dans
le futur, fait également partie du conte-
nu de la formation complémentaire 14.0.
C’est pourquoi la Robotix-Academy, en tant
qu’experte dans ce domaine, a pris en char-
ge une unité de maniére 3 présenter aux
travailleurs qualifiés les nouvelles tendan-
ces et technologies du domaine de la ro-
botique. Grace a la formation continue de
ces travailleurs qualifiés en une formation
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zur zweiten Runde im Januar 2018, an der
sich die Robotix-Academy erneut beteiligen
wird, werden ca. 15 Teilnehmer erwartet.

complémentaire 14.0, le manque de main
d'oeuvre peut é&tre balancé. Cela représen-
te aussi une opportunité de former des tra-
vailleurs qualifiés issus de I'industrie direc-
tement dans les domaines industriels qui
gagnent de l'importance. Le premier cours
comptait déja 14 participants. Lors de la
deuxiéme session de janvier 2018, a laquelle
la Robotix-Academy prendra part, sont at-
tendus environ 15 participants.
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Eroffnung Neubau

Knapp ein Jahr dauerte die Kernsanierung
der 2200 gm groRen Hallenfliche. Entstan-
den sind neue Biiro- und Konferenzrdume
sowie ein hochmoderner Sitzungssaal mit
Empfangsbereich, der den Blick auf die
groBe Demonstratorenlandschaft freigibt. In
der neuen, sich auf dem Stand der Technik
befindenden Halle entsteht auch neuer Platz
fiir die Robotix-Academy — 720 Quadratme-
ter stehen der Academy dort zur Verfiigung.
Auf diesen finden nicht nur die zahlrei-
chen bereits entwickelten Demonstratoren
Platz, sondern auch neue Ideen der Robotix-
Academy konnen zukiinftig auf dem neu-
en Hallenboden vorangetrieben werden. Der
neue Platz wird neben neuen Ideen auch fiir
die sinnvolle Planung und komplexe Dar-
stellung des MRK-Einsatzes genutzt, da die
Betrachtung einzelner Arbeitspldtze nicht
ausreicht, denn ,man muss schon die ganze
Prozesskette analysieren, um herauszufin-
den, wo eine MRK am besten zu installieren
ist”, so Matthias Vette-Steinkamp, Projekt-
verantwortlicher der Robotix-Academy und
Oberingenieur am ZeMA in der Zeitschrift
automationspraxis (Ausgabe 10).

Le nouveau hall

Le nouveau hall du ZeMA a été inauguré le
23 octobre 2017 en présence de la Ministre-
présidente sarroise. Les travaux dans ce nou-
veau hall de 2200 m2 ont duré presque un
an. De nouveaux bureaux et salles de con-
férences ont été érigés, ainsi qu'une sal-
le de réunion a la pointe de la moder-
nité. L'espace de réception de cette der-
niére offre une vue d'ensemble sur tout le
hall. Dans ce nouveau hall a la pointe de
la technique, un espace a été prévu pour
I’Academy: 720 m2 ont été mis a disposi-
tion de I"’Academy. Cet espace n’'accueillera
pas uniquement les démonstrateurs déja dé-
veloppés : c’est également un espace ou les
futures idées de la Robotix-Academy pour-
ront voir le jour. Ce nouvel espace sera uti-
lisé - en plus que les nouvelles idées - égale-
ment pour la planification et la présentation
complexe de I'application de la coopérati-
on homme-robot. En effet, I'observation des
postes de travail seuls ne suffit pas : “il faut
analyser I'ensemble de la chaine de procédés
pour découvrir ol il est mieux d’installer une
coopération humain-robot”, déclare Matthi-
as Vette-Steinkamp, responsable de projet
de I'Academy et ingénieur en chef au ZeMA,
dans la 10éme édition du magazine automa-
tionspraxis.
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Vorlesung Cours de
Industrielle production
Produktion industrielle

Der Masterstudiengang Automotive Pro-
duction Engineering der htw Saar vermit-
telt den Studierenden Ingenieur- und Ma-
nagementkompetenzen in der Automobilin-
dustrie und bietet mit Unternehmensprojek-
ten die Mdoglichkeit erlernte Studieninhalte
praxisnah anzuwenden. Insbesondere Fach-
und Fiihrungskrafte der Automobilzuliefe-
rerindustrie im Saarland und der GroRre-
gion sind die Zielgruppe des Aufbau- und
Weiterbildungsstudiums. In der Vorlesung
Industrielle Produktion lernen die Studie-
renden beispielsweise unterschiedliche Mon-
tageprinzipien, Industrieroboter und Steue-
rungstechniken fiir Roboter kennen, erhal-
ten eine Einfiihrung in die Montagesystem-
technik und deren Grundaufgaben Fiigen
und Handhaben und erlernen die Planung
und Projektierung von Montagesystemen.
Die Vorlesung ist interaktiv gestaltet und
umfasst praktische Ubungen in Kleingrup-
pen, die es den Studierenden erlauben, prak-
tisch zu arbeiten. So z3hlen beispielsweise
Demonstratoren und Anwendungsbeispiele
der Robotix-Academy zum Inhalt der Vor-
lesung und werden den Studierenden vor-
gestellt. Ziel ist es, natiirlich auch die eine

La Robotix-Academy présente aux étudi-
ants des exemples de démonstrateurs et
d'utilisation dans le cours de robotique in-
dustrielle. Le programme d'étude Automo-
tive Production Engineering de la htw Saar
transmet aux étudiants les compétences
d’ingénierie et de management dans I'indus-
trie automobile. Grace & des projets d'entre-
prise, il offre la possibilité de mettre en ap-
plication pratique le contenu des cours. Le
groupe cible de cette formation initiale ou
en continu sont surtout les professionnels
et les cadres dirigeants de |'industrie auto-
mobile de la Sarre et de la Grande Région.
Dans le cours de production industrielle, les
étudiants peuvent par exemple apprendre
différents principes de montage, robots in-
dustriels et techniques de commande pour
les robots. lls recoivent une introduction a
la technique de systéme de montage et ses
taches basiques telles que I'assemblage et la
manipulation. lls apprennent la planification
et la projection de systémes de montage. Le
cours est organisé de maniére interactive et
comprend des exercices pratiques en petits
groupes. Ceux-ci permettent aux étudiants
de travailler de maniére pratique. Ainsi, les
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oder andere Fachkraft fiir die Robotik und
Robotix-Academy zu begeistern. Insgesamt
beteiligt sich die Robotix-Academy aber an

der Ausbildung junger Ingenieure im Saar-
land.

démonstrateurs et les exemples d'utilisation
de la Robotix-Academy font partie du conte-
nu du cours et sont présentés aux étudiants.
Le but est bien entendu d’attirer I'attention
de I'un ou 'autre professionnel sur la roboti-
que et sur le travail de la Robotix-Academy.
En résumé, la Robotix-Academy participe a
la formation de jeunes ingénieurs en Sarre.
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Robotix-Academy Summer School

Wissenschaftliche Mitarbeiter aller Partner-
hochschulen der Robotix-Academy kamen
vom 12.-14. September 2017 zusammen,
um in verschiedenen Workshops vonein-
ander zu lernen. Der Einstieg in die drei
Workshop-Tage erfolgte mit einem Pitch
jedes Workshop-Referenten. Dabei ging es
vor allem darum, den anderen Teilnehmern
innerhalb von ein bis zwei Minuten zu erkl3-
ren, was sie erwartet. Im ersten Workshop
wurde den Teilnehmern der Bosch APAS as-
sistant von Ali Kanso (ZeMA) vorgestellt.
In einem praktischen Teil konnten die Teil-
nehmer die theoretisch erlernten Grundlagen
am Roboter anhand einer Aufgabenstellung
umsetzen. Jean Denoél vom Projektpart-
ner Pble MécaTech gab im Anschluss den
Teilnehmern einen Einblick in den Aufbau
und die Arbeit des Clusters sowie eines neu-
en Industrie 4.0 Projektes. Am Abend fand
dann ein Teambuilding-Event statt und im
Anschluss konnten sich alle Teilnehmer bei
einer Stunde Bubble Soccer auspowern und
ihren Teamgeist zeigen. Am zweiten Tag be-
gann Miriam DrieR (ZeMA) mit einer Ein-
fihrung in die Zertifizierung eines Cobots.
Als Teil der Risikoanalyse wurde das Thema
+Kraft- und Druckgrenzwerte bei Kollisionen
zwischen Mensch und Roboter” genauer be-
trachtet. Mit einem speziell designten Mess-

gerit konn-te in einer praktischen Ubung

La premiére école d'été de la Robotix Aca-
demy s'est déroulée du 12 au 14 septem-
bre 2017 au centre ZeMA de Sarrebruck.
Les collaborateurs scientifiques de chaque
université partenaire se sont réunis pour
échanger lors de différents ateliers. Chacun
des trois jours de workshops a été inauguré
par le discours de l'intervenant concerné.
L'objectif premier était d'expliquer briéve-
ment aux participants ce qui était attendu
d'eux. Lors du premier workshop, les parti-
cipants ont pu découvrir |'assistant Bosch
APAS grace a la présentation tenue par Al
Kanso (ZeMA). Au cours d'une partie plus
pratique, les participants ont pu mettre en
application les bases théoriques apprises sur
des robots, et ce par le biais d’'une tache
confiée. A I'issue de cet exercice, les partici-
pants ont été introduits a la mise en place et
au travail dans les péles industriels et dans
le cadre d'un nouveau projet d’industrie 4.0.
Cette partie a été menée par Jean Denoél,
représentant a cette occasion le partenaire
de projet Péle MécaTech. Un événement de
consolidation d’équipes a été organisé au
soir, a l'issue duquel I'ensemble des parti-
cipants a pu mettre a |'épreuve son esprit
d’'équipe lors d'une partie d'une heure de
Bubble Soccer. Le coup d’'envoi de la deu-
xiéme journée a été donné par Miriam Driel
(ZeMA), avec une introduction a la certifi-
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das Messen und Analysieren solcher Grenz-
werte veranschaulicht werden. Im Anschluss
iibernahmen Robin Pellois und Arthur Lis-
monde (Universitat Liége) mit einem Work-
shop zu ROS (robot operating system).
Nach einer kurzen Vorstellung ihres Saywer
Roboters erlernten die Teilnehmer unter An-
leitung von Pellois/Lismonde, wie der Robo-
ter tiber ROS angesteuert werden kann. Der
letzte Workshop wurde am dritten Tag von
Sebastian GroR, Jan Jungbluth und Thomas
Bartscherer zum Thema Mensch-Roboter-
Interaktion durchgefiihrt. Ziel war es, eine
Kommunikation iiber PC mit einem Univer-
sal Robot herzustellen. Zum Abschluss der
drei Workshop-Tage ging es fiir die Teil-
nehmer nach Hambach zur Smartville. In
einer Werksfiihrung lernten die Teilnehmer
die Produktion eines Smart for two ken-
nen. Neben dem Austausch zwischen den
Mitarbeitern war die Summer-School auch
die Generalprobe fiir zukiinftige Angebote
fir die Industrie. Ziel ist es, die erarbeite-
ten Inhalte auch in die Unter-nehmen der
GroRregion zu transferieren.

cation d'un Cobot. Le théme “valeurs limites
de puissance et de pression lors de collisions
entre 'lhomme et le robot” a été approfon-
di dans le cadre d'une analyse de risques.
La mesure et 'analyse de ces valeurs limi-
tes ont pu é&tre davantage concrétisées lors
d’'un exercice fait & I'aide d'un appareil de
mesure spécialement pensé pour ce contex-
te. La journée a continué avec la prise de
parole de Robin Pellois et Arthur Lismon-
de (Université de Liége) avec un workshop
consacré au ROS (robot operating system).
Aprés une courte présentation du robot Say-
wer, et en suivant les instructions de Pel-
lois et Lismonde, les participants ont ap-
pris comment les robots peuvent étre activés
par ROS. Le dernier atelier a été mené par
Sebastian GroB, Jan Jungbluth et Thomas
Bartscherer. Il tournait autour du théme de
I'interaction homme-robot. Ces trois jours
de formation se sont finis par une visite de
la Smartville de Hambach. Les participants
ont pu y découvrir les étapes de production
d'une Smart for two. En plus de I'échange
entre les participants, I'école d'été était un
essai général pour I'offre industrielle future.
Le but est de transférer, aussi dans les entre-
prises de la Grande-Région, les contenus qui
ont été traités.

33



Veranstaltungen
Evénements

Ministerprasidentin
Malu Dreyer
besucht den UCB

Am 06.09.2017 besuchte die rheinland-
pfalzische Ministerprasidentin Malu Dreyer
im Rahmen einer Journalistenreise, welche
unter dem Motto ,,Bildung und Innovation”
stand, verschiedene Forschungseinrichtun-
gen in Rheinland-Pfalz. Aus diesem Anlass
machte sie ebenfalls Station am Umwelt-
Campus Birkenfeld, wo sie aktuelle For-
schungsprojekte sowie einige von den Ab-
solventen des Umwelt-Campus gegriindeten
Start-Up-Unternehmen begutachten konn-
te.

In diesem Zusammenhang konnte der Lehr-
stuhl Fachgebiet Robotik und Regelungs-
technik von Prof. Dr.-Ing. Wolfgang Gerke
den grenziiberschreitenden Forschungsclus-
ter ,Robotix-Academy” prasentieren. Neben
einer allgemeinen Vorstellung des Interreg-
Projektes wurden hier mehrere, am Umwelt-
Campus Birkenfeld entwickelte, Roboter-
Demonstratoren vorgefiihrt und erlautert.

La
Ministre-présidente
Malu Dreyer visite
'UCB

Le 6 juin, Malu Dreyer, Ministre-présidente
de la Rhénanie-Palatinat, a visité les diffé-
rentes institutions de recherche de la ré-
gion lors d’'un voyage de presse dédié a
I'éducation et I'innovation. A cette occasi-
on, elle s'est arrétée sur le Campus envi-
ronnemental de Birkenfeld. Elle a pu y ex-
aminer les projets de recherche actuels ainsi
que certaines entreprises start-up montées
par des diplomés du Campus environne-
mental. A cette occasion, la chaire spécia-
lisée en Robotique et Technique de régu-
lation du Prof. Wolfgang Gerge a pu pré-
senter le pdle de recherche transfrontalier
Robotix-Academy. En plus d’une présenta-
tion générale du projet Interreg, plusieurs
démonstrateurs robotiques développés au
Campus environnemental Birkenfeld ont été
exhibés et expliqués en détail. L'axe de re-
cherche est le démontage dans le cadre
d'un processus de recyclage : le partenaire
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Forschungsschwerpunkt ist hier die Demon-
tage im Rahmen eines Recyclingprozesses:
Der Projektpartner Birkenfeld konnte am
Beispiel der Demontage von Elektroantrie-
ben sowie Elektronikbauteilen diesen Pro-
zess anschaulich prasentieren. Zudem wurde
ein Robotersystem gezeigt, welches durch
Erkennen von Handbewegungen und -gesten
verfahren und gesteuert werden kann und so
eine neuartige Moglichkeit der Roboterbe-
dienung darstellt.

de projet Birkenfeld a pu présenter claire-
ment ce processus a travers I'exemple du dé-
montage d’entrainements électriques et de
composants électroniques. Cela a aussi été
I'occasion de présenter un systéme roboti-
que en mesure d'opérer et d'étre contrdlé
grace a la reconnaissance des mouvements
et gestes de la main, et ainsi une nouvel-
le possibilité de commande robotique a été
présentée.
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Die
Robotix-Academy
auf dem Tag der
Deutschen Einheit
in Mainz

Die Feierlichkeiten des Tags der deutschen
Einheit unter dem Motto ,Zusammen sind
wir Deutschland” fanden dieses Jahr vom
02.- 03. Oktober in Mainz, der Landes-
hauptstadt von Rheinland-Pfalz, statt. Uber
500.000 Besuchern wurde an zwei Ta-
gen allerlei geboten. So war auch das Ze-
MA mit der Robotix-Academy vertreten.
Das Ziel des INTERREG-Projektes ist es,
die Robotix-Academy als dauerhaften For-
schungscluster fiir die industrielle Robotik
in der GroRregion zu etablieren. Der neu
angeschaffte Showcontainer diente zum ers-
ten Mal als Messestand. Eine Glasfront und
mehrere Fenster machen den Container zum
Showroom. Offnet man die Fenster, ent-
steht vor dem Container eine Art Terrasse,
die das interessierte Publikum zum Ver-
weilen einlddt. Mit dabei waren ein sen-

La
Robotix-Academy
a la journée de
l'unité allemande a
Mayence

Les festivités de la journée de 'unité a eu
lieu & Mayence, capitale de la Rhénanie-
Palatinat, sous la devise “Ensemble, nous
sommes |'Allemagne”. Plus de 500.000 par-
ticipants ont pu profiter d’activités de toutes
sortes pendant deux jours. Le centre ZeMA
était lui aussi représenté grace a la Robotix-
Academy. L'objectif de ce projet Interreg est
d'établir la Robotix-Academy en tant que
pble de recherche durable pour la roboti-
que industrielle dans la Grande Région. Le
nouveau conteneur d’exposition avec terras-
se incluse a été utilisé pour la premiére fois
en tant que stand de présentation. Un ro-
bot de construction légére sensitif était lui
aussi présent pour la coopération homme-
robot du centre ZeMA, ainsi qu'un mini-
robot du Campus environnemental Birken-
feld. Le mini-robot pouvait étre contrdlé par
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sitiver Leichtbauroboter fiir die Mensch-
Roboter-Kooperation des ZeMA und ein
Mini-Roboter vom Umweltcampus Birken-
feld. Der Mini-Roboter konnte mittels Ges-
tensteuerung von den Besuchern gesteu-
ert werden. Ziel dabei war es, den Besu-
chern zu zeigen, wie spielend einfach ein
Roboter bewegt werden kann. Somit konn-
te der groBe Vorteil der neuen Technolo-
gie, die direkte Zusammenarbeit mit dem
Menschen ohne Schutzzaun, live erfahren
werden. Zudem diente er dazu, potenzi-
elle Beriihrungsdngste vom Menschen ge-
geniiber Robotersystemen entgegenzuwir-
ken.Besonders Kinder und Fachkundige,
aber auch nicht technisch-affine Besucher
waren von den neuen Technologien begeis-
tert und verweilten gerne am Stand. Unter
den Besuchern durfte die Robotix-Academy
auch zwei hochrangige Personen aus der Po-
litik begriiBen. Der Wirtschaftsminister von
Rheinland-Pfalz, Herr Dr. Volker Wissing,
und Frau Staatssekretdrin Heike Raab zeig-
ten groRes Interesse an den beiden Roboter-
systemen und den Tatigkeiten der Robotix-
Academy. Der neue Showcontainer zog vie-
le Besucher an und soll auch weiterhin im
Rahmen von Veranstaltungen, Fortbildun-
gen, Seminaren oder Schulungen eingesetzt
werden. Durch seine Standardmale kann
der Container flexibel an einen Veranstal-
tungsort transportiert und dort aufgestellt
werden.

les visiteurs via un systéme de commande
gestuelle. Le but était de montrer aux visi-
teurs comment un robot pouvait étre con-
trélé simplement en s’amusant. Il a ainsi été
possible d’expérimenter en direct le grand
avantage de la nouvelle technologie : une
coopération directe avec |'Homme, sans be-
soin de barriére de protection. De plus, cela
a servi a contrer la peur potentielle des per-
sonnes d'entrer en contact direct avec un
systéme robotique. C'étaient surtout les en-
fants et le personnel compétent, mais aus-
si les visiteurs qui n’avaient pas forcément
d'affinités techniques, qui étaient le plus
marqués par ces nouvelles technologies et
qui se sont arrétés au stand.Parmi ces vi-
siteurs, la Robotix-Academy a pu accueillir
deux personnalités politiques importantes.
Le Ministre de I'économie de la Rhénanie-
Palatinat, Monsieur Volker Wissing, et Ma-
dame la Secrétaire d’Etat Heike Raab ont
démontré un grand intérét aux deux syste-
mes robotiques et aux compétences de la
Robotix-Academy. Le nouveau conteneur a
attirée de nombreux visiteurs et continuera
a étre utilisé dans le cadre d'événements,
de formations, de séminaires ou de formati-
ons. En raison de ses dimensions standard,
le conteneur peut étre transporté de manié-
re flexible vers un lieu événementiel et y étre
installé.
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City Campus

Bei der Veranstaltung ,City Campus trifft
[lluminale”, die am 29.09.2017 stattfand,
handelt es sich um eine Kooperationsver-
anstaltung der Universitdt, der Stadt und
der Hochschule Trier. Dabei werden der
breiten Masse zum einen Lichtinstallationen
als auch der aktuelle Stand der verschiede-
nen Forschungsthemen prasentiert. Im Rah-
men dieser Veranstaltung nahm auch der
lokale Partner der Robotix-Academy, der
Umwelt-Campus der Hochschule Trier, teil.
Dieser stellte einen modernen Industriero-
boter aus, der durch eigene Sensorik und
einen positionsgeregelten Greifer erweitert
wurde. Das Besondere an diesem Roboter,
einem UR3 der Firma Universal Robots, ist
die vom Umwelt-Campus Birkenfeld inte-
grierte Sensorik und Software, die es er-
laubt, den Roboter interaktiv und intuitiv
zu steuern. So wurde zum einen ein Infrarot-
Stereokamerasystem integriert, welches die
Hand des Menschen und deren 3D-Position
im Raum erkennt. Die Bewegung der Hand
steuert die Bewegung des Roboters. Auch

La manifestation “City Campus trifft lHlumi-
nale” (le City Campus rencontre |'llluminale),
qui a eu lieu le 29.09.2017, était une ma-
nifestation organisée en coopération avec
I'Université, la ville et le lycée de Tréves.
Les installations lumineuses ainsi que I'état
actuel de différents thémes de recherche
ont été présentés au public lors de cet-
te journée. Le campus environnemental de
I’'Université de Tréves, partenaire local de la
Robotix-Academy, a également pris part a
cette manifestation. Celui-ci a présenté un
robot industriel moderne, qui a été déve-
loppé grace a un systéme de capteurs qui
lui est propre et un bras mécanique a posi-
tion réglable. La particularité de ce robot,
un UR3 de la marque Universal Robots, est
le systéme de capteurs et le logiciel intégrés
par le Campus environnemental Birkenfeld.
Ceux-ci permettent de contrdler le robot de
maniére interactive et intuitive. Ainsi, un
systéme infrarouge de caméras stéréos a été
intégré. Celui-ci reconnait les mains humai-
nes et leur position 3D dans une piéce. Le
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die Orientierung der Greiferhand wird durch
die Handbewegung des Menschen gesteu-
ert. Durch das Zusammenfiihren der Finger
der Hand zu einer Faust schlieRen sich die
Greiferbacken. Versucht der Bediener an ei-
nem ergriffenen Teil zu ziehen, &ffnet der
Greifer seine Finger. AuBerdem kann der
Roboter iiber eine Sprachsteuerung verfah-
ren und gestoppt werden. Zum Testen die-
ser Steuerungsmoglichkeiten konnten inter-
essierte Besucher ein Angelspiel mit dem
Roboter durchfiihren. Dabei mussten diese
versuchen durch das Interagieren mit dem
Roboter Gegenstande aus einem Behilter zu
angeln. Die Veranstaltung war sehr gut be-
sucht und es ergaben sich zahlreiche Fach-
gesprache, bei denen die Ziele und Vorhaben
der Robotix-Academy n3hergebracht wer-
den konnten.

mouvement de la main contréle le mouve-
ment du robot. L'orientation du bras peut
étre également contrdlée par le mouvement
de la main humaine. En unissant les doigts
de la main en un poing, les prises du bras se
ferment. Lorsque I'utilisateur tente de tirer
sur un composant saisi, le bras ouvre ses
doigts. De plus, le robot peut agir ou étre
stoppé suivant une commande vocale.Pour
tester ces possibilités de commande, les vi-
siteurs intéressés ont pu jouer a la péche
a la ligne avec le robot. En interagissant
avec lui, ils ont dii essayer de pécher des
objets hors d’un conteneur. La manifestati-
on a eu un grand succés. Il y a eu I'occasion
de mener différentes discussions techniques
grace auxquelles les buts et les projets de
la Robotix Academy ont pu étre discutés en
détail.
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Trier spielt

Die GroRregion und die verschiedenen durch
Interreg geférderten Projekte mdchten sich
in den einzelnen Regionen ihrer Programm-
Partner vorstellen und Interessierten die
Moglichkeiten aufzeigen, welche die grenz-
iberschreitende Zusammenarbeit bietet.
Bei der diesjahrigen Veranstaltung , Trier
spielt” nahm der Umwelt-Campus Birken-
feld (UCB) am 29.09.2017 als Programm
Partner der Robotix-Academy teil. Diese bei
Jung und Alt beliebte Veranstaltung bot die
Gelegenheit, die Robotix-Academy im spe-
ziellen und das Forderprogramm Interreg im
Allgemeinen vorzustellen. Aus diesem Grund
nahmen auch zahlreiche andere durch Inter-
reg geforderte Projekte teil und prasentier-
ten ihre Aktivititen und Ergebnisse. Der
Umwelt-Campus stellte einen kleinen Robo-
ter aus, der mithilfe von Gesten und Sprache
gesteuert werden kann. Die intuitive Art der
Steuerung bot direkt einen Aufhdnger und
so ergaben sich einige interessante Gespra-
che mit den Besuchern, denen es oft nicht
bewusst war, dass es im Raum Trier auch
solche Aktivitdten im Bereich der Robotik
gibt.

Treves joue

La Grande Région et les différents projets
financés par Interreg veulent présenter leurs
partenaires de programme dans les différen-
tes régions. lls peuvent ainsi montrer aux
intéressés les possibilités de la coopération
transfrontaliére. Le Campus environnemen-
tal de Birkenfeld (UCB) a participé en tant
que partenaire de projet a la manifestation
de cette année “Tréves joue”. Cette manifes-
tation, appréciée a tout age, offrait la pos-
sibilité de présenter de maniére générale le
programme de soutien Interreg, mais aussi
tout spécialement la Robotix-Academy ainsi
que son travail et ses objectifs.Le Campus
environnemental a présenté un petit robot
qui peut étre commandé a l'aide de gestes
et de la parole. Ce systéme de contréle in-
tuitif a ravi les visiteurs et a mené a des
échanges intéressants entre experts et visi-
teurs. Souvent, ces derniers ne savaient pas
que des activités de la sorte dans le domaine
de la robotique existaient dans les environs
de Tréves. Ce jour 13, la Robotix-Academy
a pu se présenter avec succés au public et
donner un apercu dans le monde de la ro-
botique.
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Robotics training sessions for Mons
University and Inys Company

Am 5. Oktober 2017 erhielten drei Assisten-
ten der Universitdt Mons sowie der Firma In-
ys eine Prisentation der verschiedenen Ro-
boterausriistungen des Laboratoriums der
Universitdt Littich. An diesem Tag wurden
die 3 Robotersysteme mittels Demonstrato-
ren vorgestellt. Inys ist ein Unternehmen,
das insbesondere in der Automatisierungs-
beratung fiir Unternehmen der Energiewirt-
schaft tatig ist. An diesem Tag versuchten
die Mitarbeiter von Inys, sich iiber die Ro-
botersysteme auf dem Markt zu informieren.
In Zusammenarbeit mit der Universitdt von
Mons wurde im Robotiklabor der Universitdt
Liittich ein Kurs mit dem Titel "Roboter-
und biomedizinische Anwendung"gehalten.
Die drei Assistenten der Universitdt Mons
kamen, um den praktischen Teil am 5. Ok-
tober vorzubereiten. Sie konnten die Aus-
riistung kennenlernen und entwickelten zu-
sammen mit den Assistenten der Universi-
tat Littich Anwendungen an den drei ver-
schiedenen Robotersystemen des Labors der
Universitat Liittich (KUKA KR16, ABB IRB
120 und Sawyer von Rethink Robotics). Am

Une session de présentation des différents
équipements robotiques du laboratoire de
I'université de Liége a été proposée a 3 as-
sistants de I'université de Mons ainsi qu’a
I'entreprise Inys le 5 octobre 2017. Lors
de cette journée, les 3 systémes roboti-
ques ont été présentés au travers de dé-
monstrations. Inys est une entreprise acti-
ve notamment dans le conseil en automati-
sation pour les entreprises dans le secteur
de I'énergie. Elle cherchait, lors de cette
journée, a se mettre a jour sur les systémes
robotiques présents sur le marché. En par-
tenariat avec I'université de Mons, un cours
intitulé "robotic and biomedical applicatio-
nd été organisé dans le laboratoire de ro-
botique de I'Université de Liége. Les 3 assi-
stants de Mons sont venus préparer la partie
pratique le 5 octobre. Ils ont pu découvr-
ir I'équipement et, en collaboration avec les
assistants de I'université de Liége, ont éla-
boré des exercices de manipulation sur les
3 systémes robotiques différents du labora-
toire de 'université de Liege (KUKA KR16,
ABB IRB 120 et Sawyer de Rethink Robo-
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26. Oktober kamen neun Masteranten der
Universitat Mons. Olivier Briils hielt eine all-
gemeine Prisentation zum Thema Robotik,
bevor die Studenten an den Robotern arbei-
ten konnten.

tics). Le 26 octobre, 9 étudiants de master
de I'université de Mons sont venus. Olivier
Briils a fait une présentation générale sur la
robotique avant que les étudiants manipu-
lent les robots.
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Tage der offenen
Tiur der ENIM

Die Tage der offenen Tiir der Nationalen In-
genieursschule von Metz (ENIM) fanden am
3. und 4. Februar 2017 statt. Am ersten Tag
wurden Schiilerinnen und Schiiler aus ver-
schiedenen Gymnasien und Oberschulen der
Region und insbesondere aus dem Departe-
ment Moselle empfangen. Der zweite Tag
war an das breite Publikum gerichtet. Vie-
le Familien oder junge Leute besuchten die
technischen Einrichtungen und lernten die
Trainingsprogramme und technischen Ent-
wicklungen kennen. Insgesamt begriiRte die
ENIM an den beiden Tagen 1468 Besucher.

Journées portes
ouvertes de 'ENIM

Les journées Portes Ouvertes de I'Ecole Na-
tionale d'Ingénieurs de Metz (ENIM) ont eu
lieu les 3 et 4 Février 2017. Elles ont ac-
cueilli pour la premiére journée des éléves
venant de différents lycées et colléges de la
Région et plus particuliérement du dépar-
tement de la Moselle. La deuxiéme journée
était destinée au public. De nombreuses fa-
milles ou des jeunes sont venus visiter les
installations techniques et se renseigner sur
les programmes de formation et les évolu-
tions techniques. Globalement sur les deux
journées, 'ENIM a accueilli 1468 visiteurs.
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Tage der offenen
Tir der ENSAM

Die Tage der offenen Tiir der Ecole Natio-
nale Supérieure des Arts et Métiers, Metz
(ENSAM) fanden am 3. und 4. Februar
2017 statt. Sie begriilten ein groles Pu-
blikum von jungen Leuten und Besuchern,
einschlieRlich ehemaliger Schulingenieure.
Die Besucher bewunderten die technischen
Einrichtungen der Werkstatten und erhiel-
ten Informationen iiber Trainingsprogram-
me und Vor-Ort-Forschung. Bei dieser Ge-
legenheit wurde ihnen das Projekt Inter-
reg Grande Région Robotix-Academy vorge-
stellt. Insgesamt begriilite ENSAM an den
beiden Tagen 675 Besucher.

Journées portes

ouvertes de
I'TENSAM

Les journées Portes Ouvertes de I'Ecole Na-
tionale Supérieure des Arts et Métiers, cen-
tre de Metz (ENSAM) ont eu lieu les 3 et
4 Février 2017. Elles ont accueilli un nom-
breux public de jeunes et de visiteurs dont
des anciens ingénieurs de I'école. Les vi-
siteurs ont admiré les installations techni-
ques des ateliers et ont recu des renseigne-
ments sur les programmes de formation et
les recherches effectuées sur place. A cette
occasion, le projet Interreg Grande Région
Robotix-Academy leur a été présenté. Glo-
balement sur les deux journées, 'ENSAM a
accueilli 675 visiteurs.
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International Congress on Welding and
Additive Manufacturing - ICWAM'17

Diese Konferenz brachte vom 17. bis 19. Mai
2017 fiir drei Tage eine Gruppe von For-
schern und Fachleuten aus den Bereichen
SchweiRen, Prototyping, 3D-Druck, additi-
ve Fertigung und zerstérungsfreie Priifung
im Arsenal von Metz zusammen. Bei dieser
Gelegenheit préasentierten die Forscher des
Projekts Interreg Grande Région Robotix-
Academy ihre Arbeit und hatten die Gele-
genheit, mit den Teilnehmern und den an-
wesenden Industriellen zu diskutieren. Etwa
400 Teilnehmer besuchten diese Konferenz.

Cette conférence a rassemblé durant trois
jours, du 17 au 19 Mai 2017, un ensemble
de chercheurs et de professionnels du sou-
dage, du prototypage, de |'impression 3D,
de la fabrication additive et des contrbles
non destructifs a I’Arsenal de Metz. A cette
occasion, les chercheurs du projet Interreg
Grande Région Robotix-Academy leur ont
présenté leurs travaux et ont eu |'occasion
de discuter avec les participants et les indus-
triels présents. La conférence a réuni environ
400 participants.
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FSWP

2017

5th International Conference on Scientific

and Technical Advances on Friction Stir
Welding and Processing - FSWP'17

Das LCFC Forschungsinstitut und das In-
stitut fir Schweifen haben am 11., 12.
und 13. Oktober 2017 gemeinsam die 5.
Internationale Konferenz fiir wissenschaftli-
che und technische Fortschritte im Bereich
Reibriihrschweifen und -verarbeitung ver-
anstaltet. Diese Konferenz wird im Rah-
men der Gemeinsamen Kommission AFM -
SF2M SSchweilen und Oberflachenbehand-
lung durch Reibriihr-schweiRendrganisiert.
Die Ausschreibung fiir Abstracts wurde am
28.02.2017 geschlossen. Das Konferenzpro-
gramm sah 60 Forschungsarbeiten von For-
schern aus 18 Landern vor.

Le laboratoire LCFC et I'Institut de Soudure
ont organisé conjointement le “5th Interna-
tional Conference on Scientific and Techni-
cal Advances on Friction Stir Welding and
Processing", les 11, 12 et 13 octobre 2017.
Cette conférence est organisée dans le cad-
re de la Commission mixte AFM - SF2M «
Soudage et traitement de surface par Fric-
tion Malaxage ». L'appel a résumés s’est
cléturé le 28/02/2017. Le programme de la
conférence a permis de voir 60 travaux de
recherche présentés par des chercheurs ven-
ants de 18 pays.
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Konferenz ICRAE

Vom 29.- 31. Dezember 2017 fand in Shang-
hai die International Conference on Robotics
and Automation Engineering statt. Sophie
Klecker (UniLu), Mitarbeiterin der Robotix-
Academy, besuchte die Konferenz. Das Ziel
dieser Konferenz ist der Austausch von
neuesten Entwicklungen in den Bereichen
Automatisierung und Robotik zwischen den
Teilnehmern aus der ganzen Welt. Bei die-
ser Gelegenheit wurde die Arbeit ,Neuro-
inspired Reward-based Tracking Control for
Robotic Manipulators with Unknown Dy-
namics® welche mit der Unterstiitzung der
Robotix-Academy an der Universitdt Lu-
xemburg ausgefiihrt wurde in der Session
,Robot Control and System Analysis‘ vorge-
stellt.

Conférence ICRAE

Du 29 au 31 décembre 2017, la Con-
férence internationale sur la robotique et
I'automatisation (International Conference
on Robotics and Automation Enginee-
ring) a eu lieu a Shanghai. Sophie Kle-
cker (UnilLu), assistante de recherche au
sein de la Robotix-Academy, a participé a
la conférence.L‘idée de cette conférence est
I'echange de nouvelles évolutions dans les
domaines automatisation et robotique entre
les participants du monde entier. A cette
occasion, le travail ,Neuro-inspired Reward-
based Tracking Control for Robotic Ma-
nipulators with Unknown Dynamics’ qui a
été réalisé avec le soutien de la Robotix-
Academy a I'Université du Luxemburg a été
présenté dans la session ,Robot Control and
System Analysis'.
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Konferenz IFAC

Die internationale IFAC Konferenz ist ein
Exzellenzforum, um die Grenzen der Kon-
trollwissenschaft und der Technologien zu
iiberschreiten. Ein weltweites Publikum, be-
stehend aus Wissenschaftlern und Ingenieu-
ren aus dem akademischen und industriellen
Milieu, war bei dieser Konferenz anwesend.
Sie bietet einen Gesamtblick iiber die neues-
ten Kontroll- und Automatisierungstechni-
ken, begleitet von einem sehr groBen Spek-
trum von Anwendungsgebieten. Bei dieser
Konferenz prasentierte das Team der Uni-
versitat Liittich einen Artikel zum Thema
Vibrationskontrolle bei interaktiven
zweistiindigen Sitzung. Dieser Artikel wur-
de in der Konferenzzeitung veroffentlicht.
Wahrend der fiinf Konferenztage hatte das
Team auch die Médglichkeit an Workshops
und weiteren Prasentationen teilzunehmen.

einer

Conférence IFAC

La conférence internationale IFAC est un
forum d’excellence pour dépasser les fron-
tiéres de la science du control et de ces tech-
nologies. Seront présent a cette conférence
un public du monde entier de scientifiques
et d’ingénieures issu du milieu académique
et industriel. Elle offrira une vue compléte
des toutes derniéres techniques de control
et d’automatisation accompagnée d’un trés
large panel de champs d’application. Lors
de cette conférence, I'équipe de 'université
de Liége a présenté un article sur la thé-
matique du control de vibration lors d'une
session interactive de 2 heures. Cet article a
été publié dans le journal de la conférence.
Pendant ces 5 jours de conférence, I'équipe
a aussi eu I'occasion d’assister a des ateliers
et d’autres présentations.
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Konferenz ENNSD

Prof. Olivier Briils hat am 6. und 7. Sep-
tember 2017 an der 6th Symposium of
the European Network for NonsmoothDy-
namics (ENNSD) in Eindhoven (Niederlan-
de) teilgenommen. Diese Konferenz bringt
jedes Jahr Wissenschaftler aus dem Be-
reich unregelmaBige und aktive Dynamik
im europdischen Netzwerk ENNSD zusam-
men (http://ennsd.gforge.inria.fr/). Prof.
Briils wurde eingeladen an dieser Konferenz
als Redner teilzunehmen. So prasentierte
er die neuesten Ergebnisse, die sein Team
bei der dynamischen Modellierung mecha-
nischer Systeme bei Reibungseinfluss erzielt
hat. Dieser Ansatz findet hdufig Anwendung
im Bereich der Robotik und des robotisier-
ten Greifens. Mehrere Sitzungen behandel-
ten Modellierungs- und Kontrolltechniken,
die auf unregelmiRiger Dynamik basieren
mit Darstellungen in verschiedenen Berei-
chen und vor allem in der Robotik.

Conférence
ENNSD

Le Prof. Olivier Briils a participé au 6th
Symposium of the European Network for
Nonsmooth Dynamics (ENNSD) organisé
a Eindhoven (Pays-Bas) les 6 et 7 sep-
tembre 2017. Cette conférence rassem-
ble chaque année les scientifiques du do-
maine de la dynamique non-réguliére et
actif dans le réseau européen ENNSD
(http://ennsd.gforge.inria.fr/). Le Prof. Briils
était invité a participer a ce congrés en tant
qu’orateur. Il a ainsi réalisé une présenta-
tion des derniers résultats obtenus par son
équipe sur la modélisation dynamique des
systémes mécaniques en présence d'impacts
et de frottement. Cette approche connait de
nombreuses applications dans le domaine de
la robotique et de la préhension robotisée.
Plusieurs sessions portaient sur les techni-
ques de modélisation et de contrdle basées
sur la théorie de la dynamique non-réguliéres
avec des illustrations dans des domaines va-
riés et notamment en robotique.
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Konferenz IUTAM

Olivier Briils hat vom 11. bis 15. September
2017 am IUTAM Symposium on Intelligent
multibody systems — dynamics, control, si-
mulation in Sozopol (Bulgarien) teilgenom-
men (http://www.imbm.bas.bg/iutam/) .
Dieses IUTAM Symposium hat 40 Wissen-
schaftler und Experten aus dem Bereich Dy-
namik mechanischer Systeme und Robotik
versammelt. Mehrere Sitzungen behandel-
ten die Dynamik von Maschinen, intelligen-
te mechanische Systeme, Robotik und Bio-
mechanik. Prof. Briils trug zur Organisati-
on dieses Symposiums als Mitglied und Vor-
sitzender des wissenschaftlichen Komitees
bei. Er hielt ebenfalls eine Prasentation iiber
die Modellierung, Optimierung und Kontrol-
le der Bahnsteuerung der flexiblen Roboter-
arme, was eine wichtige Forschungsaktivitat
an der Universitdt Littich darstellt.

Conférence IUTAM

Olivier Briils a participé au IUTAM Sym-
posium on Intelligent multibody systems —
dynamics, control, simulation organisé a So-
zopol (Bulgarie) du 11 au 15 septembre
2017 (http://www.imbm.bas.bg/iutam/).
Ce Symposium IUTAM a réuni quarante
scientifiques et experts du domaine de la
dynamique des systémes mécaniques et de
la robotique. Plusieurs sessions portaient
sur la dynamique des machines, les syste-
mes mécaniques intelligents, la robotique et
la biomécanique. Le Prof. Briils a contribué
a l'organisation de ce symposium en tant
que membre du comité scientifique et en
tant que président de séance. Il a également
réalisé une présentation sur la modélisation,
I'optimisation et le contrdle de trajectoire
pour des bras robotiques flexibles, qui con-
stituent une activité de recherche importan-
te a I'Université de Liege.
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Neue Mitarbeiter
Nouveaux Collaborateurs

Mohamed Didi Chaoui (UL)

Nach seinem Mas-
terabschluss an der
Schule Arts et Métiers
im Zentrum von Metz

begann  Mohamed
im Labor der Con-
ception Fabrication

Commande (LCFC) zu arbeiten. Er ist als
Doktorand an der Universitdt Lothringen
eingeschrieben. Zuvor hatte er ein vierwd-
chiges Praktikum bei Lafarge Cement Me-
knes absolviert, um einen Wartungsplan fiir
Storsender zu entwickeln. AnschlieRend ab-
solvierte er ein vierwdchiges Praktikum bei
OCP (Office Chérifien de Phosphate) in El
Jadida mit dem Ziel, die Risiken und L&-
sungen der mechanischen und elektrischen
Stérungen der Phosphat Verdickungsstatio-
nen zu ermitteln. Im Rahmen eines Doppel-
abschlusses zwischen Arts und Métier Pari-
sTech und dem ENSAM-Zentrum von Me-
knes erwarb er den Ingenieurstitel. Sein Ab-
schlussprojekt im LCFC-Labor befasste sich
mit dem Thema Agile Forging". Ziel war es,
die bestehenden Randbedingungen fiir die
Robotisierung des Schmiedeprozesses zu er-
mitteln. Im Rahmen des Robotix-Academy-
Projekts ist es das Ziel seiner Mission, die ro-
buste Steuerung von Industrierobotern zum
Schleifen und / oder Bearbeiten zu reali-
sieren. Im Laufe seiner Karriere hat Moha-
med Kenntnisse in verschiedenen Bereichen,
insbesondere auf dem Gebiet der Mecha-
nik, Elektronik und Robotik, erworben. Er
hat auch gute Kenntnisse in professioneller
Software wie Catia, Forge, Autocad, Ansys,
SPSS und RDM6 sowie Programmierkennt-
nisse in Matlab, C-Sprache, SQL und Java
erworben.

Aprés I'obtention de son dipléme de master
a I’école des Arts et Métiers du centre de
Metz, Mohamed a commencé de travailler
au sein du laboratoire de Conception Fabri-
cation Commande (LCFC). Il est inscrit en
tant que doctorant a |'université de Lorrai-
ne. Précédemment, il avait effectué un sta-
ge de 4 semaines au sein de Lafarge ciment
de Meknés avec une mission d'élaborer un
plan de maintenance des brouilleurs. Par la
suite, il a réalisé un stage de 4 semaines
au sein de I'OCP (Office Chérifien de phos-
phate) de El Jadida, avec une mission de
déterminer les risques et les solutions des
pannes mécaniques et électriques critiques
des stations d’épaississeur de phosphate. Il
a ensuite obtenu le titre d’ingénieur, dans le
cadre d’une double diplomation entre |'Arts
et Métier ParisTech et ENSAM centre de
Meknés. Son projet de fin d’étude au la-
boratoire LCFC portait sur le sujet “Forge-
age agile”. Son objectif était de déterminer
les contraintes existantes pour la robotisa-
tion du procédé de forgeage. Dans le cad-
re du projet Robotix-Academy, le but de sa
mission est de réaliser la commande robuste
des robots industriels pour réaliser le meula-
ge et/ou usinage. Au long de son parcours,
Mohamed a acquis des connaissances dans
différents domaines en particulier dans le do-
maine de la mécanique, de |'électronique et
de la robotique. Il a acquis aussi une bon-
ne maitrise des logiciels professionnels tel
que Catia, Forge, Autocad, Ansys, SPSS et
RDM®6, ainsi que des compétences en pro-
grammation en Matlab, langage C, SQL et
Java.
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Atal Anil Kumar (UL)

Nach seinem Ab-
schluss in Mechatro-
nik hatte Atal Anil
Kumar die Mdglich-
keit, mehrere beruf-
liche Erfahrungen zu
sammeln. Er hat 2
Jahre Industrieerfah-
rung in der Wirt-
schaft und 1 Jahr akademische Erfah-
rung an der Universitdt. Atal arbeitete als
Forschungs- und Entwicklungsingenieur bei
T.V.S WHEELS INDIA LDT in Indien. Er
arbeitete auch ein Jahr als Mechatroniker
in einer der grolten stahlproduzierenden
Industrien Indiens (STEEL AUTHORITY
OF INDIA LIMITED). Im Jahr 2013 wur-
de er zum Master-Abschluss im Rahmen
des ERASMUS MUNDUS-Programms fiir
Robotik zugelassen. Danach verbrachte er
das erste Jahr des Masterstudiums an der
Ecole Centrale de Nantes (ECN) in Frank-
reich und das zweite Jahr an der Universitat
von Genua (UG) in ltalien. Atal interes-
siert besonders die Bereiche Mechanikde-
sign, Roboterdesign, Kinematik und Dyna-
mik, Steuerungssysteme und Optimierung.
Zu diesen technischen Fi3higkeiten gehdren
umfangreiche Kenntnisse von Matlab, Py-
thon, SolidWorks, Catia und MSC Adams.
Im Jahr 2017 begann Atal seine Doktor-
arbeit am LCFC Labor, Arts et Métiers,
Universitdt Lothringen. Sein Forschungs-
thema ist "Die Konstruktion und Steue-
rung von parallelen Kabelrobotern fiir die
Dextralmanipulation von Teilen an Produk-
tionslinien", gefordert durch das Robotix-
Academy-Projekt, zur Reduzierung von
Muskel-Skelett-Erkrankungen der Arbeiter
an der Produktionskette.

Aprés avoir obtenu sa Licence en méca-
tronique, Atal Anil Kumar a eu l'occasion
d'avoir plusieurs expériences professionnel-
les. Il a une expérience industrielle de 2 ans
en entreprise et une expérience académique
de 1 an en université. Atal a travaillé en
tant qu'ingénieur de recherche et dévelop-
pement dans T.V.S WHEELS INDIA LDT,
une entreprise de fabrication de roues en In-
de. Il a également travaillé, pendant un an,
comme ingénieur mécatronique dans |'une
des plus grandes industries de production
d'acier en Inde (STEEL AUTHORITY OF
INDIA LIMITED). En 2013, il a été accep-
té pour faire un master sous le program-
me ERASMUS MUNDUS en robotique. Il a
alors passé la premiére année de master a
I'Ecole Centrale de Nantes (ECN) en Fran-
ce et la deuxiéme année a I'Université de
Génes (UG) en ltalie. Atal s’intéresse plus
particuliérement au domaine de la concep-
tion des mécanismes, la conception des ro-
bots, la cinématique et la dynamique, les
systémes de contréle et I'optimisation. Ces
compétences techniques incluent une gran-
de connaissance de Matlab, Python, Solid-
Works, Catia et MSC Adams. En 2017, Atal
a commencé sa thése de doctorat au Labo-
ratoire LCFC, Arts et Métiers, Université de
Lorraine. Son sujet de recherche est « La
conception et la commande du robot par-
alléle a cables pour la manipulation dextre
des piéces sur des chaines de production »
financé par le projet Robotix-Academy dans
le but de réduire les troubles musculosque-
lettiques du personnel dans la chaine de pro-
duction.
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Meryem Taghbalout (UL)

Nachdem sie ihr Ab-
itur  (Baccalauréat
Scientifique - Sciences
physiques) mit der
Note ,sehr gut” be-
standen hatte, be-
gann Meryem ein
Studium an der Fa-
kultat fir Mathematik, Informatik und Phy-
sik der Universitat Fés. Sie schloss ihr Studi-
um erfolgreich mit den Diplomen ,Dipléme
d’études universitaires sciences et technique
MIP* und ,Licence sciences et techniques
génie industriel” ab. 2015 beschloss sie ihr
Studium an der Universitdit Montpellier in
Frankreich fortzusetzen und beendete mit
Erfolg als Jahrgangszweite einen Master in
der Fachrichtung Elektronik, Elektrotech-
nik, Regelungstechtik mit der Vertiefungs-
richtung Robotik. Wahrend ihres Studiums
erwarb und vertiefte sie ihre Kenntnisse im
Bereich Robotik und Regelungstechtik, ge-
nauer gesagt in der Modellierung und Steue-
rung von Robotern, Programmierung mit
Matlab und C/C++ sowie in der Optimie-
rung und im Wirtschaftsingenieurwesen. lh-
re Masterarbeit schrieb Meryem am Institut
fir Produktionstechnik in Tarbes (LGP).
Das Ziel des Projektes war die Echtzeitiden-
tifizierung von dynamischen Parametern ei-
nes Greifroboters mit rigiden und flexiblen
Gliedern mit Hilfe eines nichtlinearen Be-
obachters. Seit November 2017 ist Meryem
Doktorandin am Institut fiir Entwicklung,
Fabrikation und Regelungstechnik (LCFC)
in Metz. lhre Doktorarbeit behandelt die
Programmierung und Steuerung eines zwei-
armigen Roboters fiir die Manipulation und
Montage flexibler Bauteile und Arbeitsauf-
gaben mit Mensch-Roboter-Kollaboration.

Aprés avoir obtenu son Baccalauréat Sciences
physiques, mention Trés bien, Meryem a in-
tégré la Faculté des sciences et techniques
de Fés pour faire ses études supérieures
dans le domaine de Mathématique Informa-
tique et Physique ou elle a eu son diplome
d’études universitaires sciences et technique
MIP, ainsi que sa licence sciences et tech-
niques génie industriel. En 2015, Meryem a
décidé de continuer ses études en France, et
elle est sortie seconde de sa promotion Mas-
ter 2 Electronique Electrotechnique Auto-
matique spécialité Robotique a I'université
de Montpellier. Lors de sa formation, elle
a acquis de solides compétences a domi-
nante robotique et automatique plus par-
ticulierement en modélisation, commande
des robots, programmation Matlab C/C++
et optimisation, ainsi que des compétences
en génie industriel. L'objectif de son projet
de fin d’étude était I'identification de pa-
ramétres dynamiques de robot manipulateur
a articulations rigides et flexibles par obser-
vateur non linaire en temps réel au LGP
(Laboratoire Génie de Production) de Tar-
bes. Depuis novembre 2017, Meryem a com-
mencé sa thése du doctorat au Laboratoire
de conception fabrication commande LCFC
de Metz dans le cadre du projet Robotix-
Academy. Son projet est la programmation
et la commande d'un robot a deux bras pour
la manipulation et |'assemblage de piéces
flexibles et de taches collaboratives.
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Mauricio Garcia Hernandez (ULg)

Mauricio Garcia Her-
nandez ist Mecha-
troniker der Natio-
nalen Unabhangigen
Universitat von Me-
xiko (UNAM). Er be-
endete sein letztes
Studienjahr in Spanien mit einer Abschluss-
arbeit zum Thema "Neuronales Netzwerk-
training zur Vorhersage humanoider Robo-
terdaten". Er schloss mit einer Note von
9,12 von 10 Punkten ab, was ihn zu den
besten 10% der Studenten der Universitat
machte und er damit ein Carlos Slim Hela-
Stipendium erhielt. Er arbeitete 8 Monate
bei Procter & Gamble (P & G). Hier war er
verantwortlich fiir die Software-Entwicklung
zur Automatisierung und Verwaltung von
Informationen zur Risikovorhersage in An-
lagen der Kosmetikindustrie in ganz La-
teinamerika. Mauricio absolvierte seine ein-
jahrige Ausbildung an der Universitat von
Porto in Portugal mit einem Stipendium
fiir die besten mexikanischen Studenten. Er
studierte Elektronik und Informatik. Auf-
grund dieser Ausbildung erhielt er 2016 das
WebSummit-Stipendium. Maurico eignete
sich in seiner vielfaltigen beruflichen und
akademischen Laufbahn zusatzliche Fertig-
keiten in den Bereichen Robotik, Bildana-
lyse, kiinstliche Intelligenz und maschinelles
Lernen, Systeme zur Entscheidungsunter-
stiitzung, eingebettete Mikroprozessorsys-
teme, Implementierung von Sensoren und
Aktoren sowie programmierbare Logikgera-
te und Steuerungs- und Verbundsysteme an.
Er hat Programmierkenntnisse in Matlab,
Python, C ++ und LabView sowie ROS-,
Linux-, Git-, Spyder- und ARM-Prozessoren.
Mauricio hat nun im Rahmen der Robotix-
Academy mit dem Erfassen flexibler Objekte
in 3 Dimensionen begonnen. Er entwickelt
einen Rahmen, um die sensorischen Fihig-
keiten von Robotern basierend auf finiten
Element-Modellen von Objekten zu verbes-
sern.

Mauricio Garcia Hernandez est un ingénieur
mécatronicien de |'université Nationale au-
tonome du Mexique (UNAM). Il a effec-
tué sa derniére année d'étude en Espagne
ol son projet de fin d'étude avait pour ti-
tre “Neural network training to predict hu-
manoid robot data”. Il obtint son diplome
avec une note de 9,12 sur 10 ce qui le
placa parmi les 10% des meilleurs éléves
de I'université et ainsi recu une bourse Car-
los Slim Helu. Il travailla également chez
Procter&Gamble (P&G) pendant 8 mois.
Il était en charge de développer un logiciel
permettant d’automatiser et de gérer les in-
formations de prédictions des risques des ac-
tivités des usines de cosmétiques dans toute
I’Amérique Latine. Mauricio a complété sa
formation d’une année a 'université de Por-
to au Portugal grace a une bourse réservée
aux meilleurs étudiants Mexicain. Il étudia
I'électronique et l'informatique. Il recut, a
la suite de cette formation, la bourse du
2016 WebSummit. Maurico a développé des
expertises complémentaires durant ses diffé-
rentes expériences professionnelles et acadé-
miques dans les domaines de la robotique,
I'analyse d’image, l'intelligence artificielle
et le machine learning, le decision support
system, les systémes embarqués de micro-
processeurs, 'implémentation de capteurs
et d’actionneurs, les appareils logiques pro-
grammables, le control ainsi que les systé-
mes interconnectés. Il a des compétences
en programmation sous Matlab, python,
C++ et LabView ainsi que ROS, Linux, git,
spyder et les processeurs ARM. Mauricio
s’est maintenant engagé dans un doctorat,
dans le cadre du projet Robotix-Academy,
portant sur la préhension d'objets flexibles
en 3 dimensions. Il développe un cadre
d’amélioration des capacités sensitives des
robots basé sur des modéles en éléments
finis des objets.
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Aaron Geenen (ZeMA)

Nach seiner schu-
lischen  Ausbildung
machte Aaron eine
Ausbildung als Elek-
triker fiir Automati-
sierungstechnik  bei

der Firma Robert
Bosch GmbH. Einen
Teil seiner Ausbil-

dung absolvierte er
im Ausland bei Bosch Automotive Amerika
in South Charleston, wodurch er hervor-
ragende Englischkenntnisse erlangte. Nach
seiner Ausbildung war er als Facharbeiter in
der Instandhaltung tatig. Im Anschluss dar-
an studierte er Mikrosystemtechnik an der
Hochschule Kaiserlautern und schloss 2011
das Studium, wihrend dem er als Wochen-
endarbeiter bei Bosch in Homburg tatig war,
erfolgreich mit seiner Bachelorthesis im Be-
reich Bosch Packaging Technology in Stutt-
gart ab. Wi3hrend seines Masterstudiums
war er als Werksstudent bei Bosch in Hom-
burg im Themenfeld Fertigungsverfahren t3-
tig. 2013 beendete er erfolgreich sein Mas-
terstudium Nanotechnologie als Master of
Engineering mit dem Schwerpunkt Systeme.
Seine Masterthesis entstand 2013 bei Bosch
Automotive in China (Shanghai/Suzhou)
und fiihrte zur Patentanmeldung fiir die
Entwicklung einer industriellen Reinigungs-
anlage. Seit 2013 ist Aaron Geenen wissen-
schaftlicher Mitarbeiter am ZeMA-Zentrum
fir Mechatronik und Automatisierung. In
dem erfolgreichen EU-Projekt FourbyThree,
in dem es gelang, ein neues Robotersystem
zu entwickeln, welches den Herausforderun-
gen der MRK an gemeinsamen Arbeitsplat-
zen gerecht wird, als auch dem Aufbau einer
bedarfsgerechten Automatisierung fiir den
Sondermaschinenbau und fiir die Flugzeug-
branche, war Aaron Projektleiter am ZeMA.
Neben seiner Arbeit als Projektleiter entwi-
ckelte er am ZeMA weitere Demonstratoren
und setzt damit neue Mallstabe im Bereich
der Mensch-Roboter-Kooperation.

A l'issue de son apprentissage scolaire,
Aaron a suivi une formation en tant qu'élec-
tricien en technique d’automatisation au-
prés de I'enseigne Robert Bosch SARL.
Une partie de sa formation s’est déroulée a
I'étranger, chez Bosch Automotive Améri-
que, précisément dans la ville de South
Charleston. Ceci lui a permis d’acquérir
des connaissances remarquables en langue
anglaise. Sa formation terminée, il a été ou-
vrier qualifié dans le domaine de I'entretien
et de la réparation, suite a quoi il a étudié les
systémes microtechniques a |'Université de
Kaiserslautern, et ce jusqu'en 2011. Aaron
a travaille simultanément 3 temps partiel
chez Bosch dans la ville sarroise de Hom-
burg. Il a obtenu son dipléme avec succés
grace a une thése de licence portant sur la
technologie de conditionnement de Bosch
a Stuttgart. Lors de son master, il a été
étudiant salarié auprés de Bosch, toujours a
Homburg, dans le domaine des procédés de
fabrication. En 2013, il a obtenu son master
en nanotechnologies, spécialisation en systé-
mes, avec une thése rédigée auprés de Bosch
Automotive en Chine (Shanghai/Suzhou).
Ce travail a mené a une demande de bre-
vet pour le développement d’une installati-
on industrielle de nettoyage. Depuis 2013,
Aaron Geenen est collaborateur scientifique
au centre ZeMA-Centre pour la mécatro-
nique et 'automatisation. Aaron était chef
du projet européen FourbyThree, au sein
duquel il a été possible de développer un
nouveau systéme robotique en mesure de
relever les défis de la coopération humain-
robot dans les espaces de travail en com-
mun, ainsi que la mise en place d’une au-
tomatisation pensée sur mesure pour les
constructions mécaniques spéciales et pour
I'industrie d'aviation. A c6té de son travail
en tant que chef de projet, il a développé
d’autres démonstrateurs auprés du ZeMA et
a ainsi instauré de nouvelles normes dans le
domaine de la coopération homme-robot.
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Tobias Masiak (ZeMA)

Nach seinem Abitur
2009 studierte To-
bias an der Tech-
nischen Hochschule
Mittelhessen Mecha-
tronik. Im Bachelor
wihlte er als Ver-
tiefung die Allgemei-
ne Mechatronik und
schrieb seine Thesis
zum Thema Online-Fusion von Kamera-
und Triangulationssensordaten zum sicheren
robotergestiitzten Orbitalschweillen. Ne-
ben seinem Studium sammelte er wert-
volle Praxiserfahrung, wie beispielsweise
bei Limtronik (Limburg), wo er Kennt-
nisse in CAD Solidworks erlernte oder
bei Zoth GmbH &Co. KG (Westernohe),
wo er ein Praktikum im Stahlbau absol-
vierte. Beim Shell Eco-Marathon arbei-
tet er 12 Monate in einem erfolgreichen
Team-Projekt mit (Team-Entwicklung eines
Verbrennungsmotoren-Prototypenfahrzeugs
mit dem Ziel der maximalen Effizienz). Im
Labor fiir Robotik, Sensorik und Aktorik
der THM-Friedberg/TransMIT absolvier-
te er ein 14-wdchiges Praktikum und er-
warb Kenntnisse in C++, der industriel-
len Bildverarbeitung mit openCV und der
ABB-Roboter Programmierung RAPID. Di-
rekt nach dem Bachelor folgte, ebenfalls
an der Technischen Hochschule Mittelhes-
sen, das Masterstudium im Fach Maschi-
nenbau/Mechatronik. Nach dem erfolgrei-
chen Abschluss als Master of Engineering
wurde er wissenschaftlicher Mitarbeiter am
ZeMA-Zentrum fiir Mechatronik und Au-
tomatisierung, wo er im Projekt 4by3 mit-
arbeitete und aktuell die Robotix-Academy
mit seinem Know-how bereichert.

Aprés |'obtention du baccalauréat en 2009,
Tobias a étudié la mécatronique a I'université
technique de Mittelhessen. Il s’est spécialisé
en mécatronique générale en licence et a
rédigé sa thése sur le théme de la fusion en
ligne de datas des capteurs a triangulation
laser et de caméras pour des soudages or-
bitaux soutenus par ordinateurs plus sirs.
Parallélement a ses études, il a accumulé
une expérience pratique précieuse, comme
chez Limtronik (Limburg), ou il a acquis des
connaissances en CAO solidworks, ou bien
chez Zoth Sarl & Co. KG (Westernohe),
ou il a été stagiaire dans le domaine de la
construction métallique. Il a également tra-
vaillé chez Shell Eco-Marathon pour douze
mois dans le cadre d'un projet d'équipe qui
s'est déroulé avec succés (développement
en équipe d'un véhicule prototype de mo-
teur & combustion avec comme objectif une
efficacité maximale). Il a effectué un stage
de 14 semaines auprés du laboratoire pour
la robotique, la sensorique et I'actorique du
TMH-Friedberg/TransMIT. Il a alors ac-
quis des connaissances en C++, mais égale-
ment en traitement industriel d'images avec
openCV et en programmation RAPID de
robots ABB. Directement aprés I'obtention
de sa licence, Tobias entame un master en
mécanique/mécatronique, toujours auprés
de l'université technique de Mittelhessen.
Aprés la réussite de son master en ingénierie
(Master of Engineering), il a été embauché
en tant que collaborateur scientifique au
centre ZeMA-centre pour la mécatronique
et I'automatisation, ou il a contribué au pro-
jet 4by3 et ot il continue d’enrichir le projet
Robotix-Academy avec son savoir.
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Demontageprozesses Démontage d'une

einer
Zusatzkiihlwasser-
Pumpe

(UCB)

Im Sinne der Produktriickfiihrung durch Ge-
stalt erhaltendes Recycling sind Demonta-
geverfahren, die moglichst automatisch ab-
laufen von Bedeutung. Da die automati-
sche Demontage vielfach komplex ist, sind
Assistenz-Roboterldsungen von Interesse.
Ein Programm (Softwareagent) steuert das
Verhalten des Roboters, um dem Menschen
bei der Demontage zu assistieren. Zur In-
formation des Agenten dienen generische
Produkt- und Prozessmodelle, die das Pro-
blemfeld der Demontage symbolisch durch
Graphen, Bauteil- sowie Verbindungsklas-
sen beschreiben. Die Vorgehensweise bei der
Demontage kann mithilfe gerichteter Gra-
phen zuerst grob geplant werden. Im nach-
folgenden Schritt wird das Mensch-Roboter-
Organisationsproblem als Suchproblem for-

pompe a eaux de
refroidissement
supplémentaires

(UCB)

En termes de recyclage de produit, il reste
significatif a I'aide d'un recyclage préservant
la forme des processus de démontage qui
s'effectuent de maniére aussi automatique-
ment que possible. Comme le démontage
automatique est dans bien des cas comple-
xe, des solutions de robots d’assistance pré-
sentent de I'intérét. Un programme (agent
logiciel) contrdle le comportement du ro-
bot pour assister 'homme dans le démon-
tage. En matiére d'information de I'agent,
des modéles de produits et de processus
qui décrivent symboliquement la difficulté
du démontage a |'aide de graphiques et de
classes de composés et de composants ren-
dant service. L'approche pour le démon-
tage peut étre planifiée en gros a l'aide
de graphiques adaptés. Dans I'étape sui-
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muliert. Dies ermdglicht dem System in ei-
ner hochkomplexen Umgebung zielgerichtet
Assistenz auszuiiben und die hierfiir not-
wendigen eigenen Handlungen autonom zu
bestimmen. Das Hauptziel des Assistenzsys-
tems ist die Verbesserung der Ergonomie
der Demontagearbeitsplitze durch Uber-
nahme oder Unterstiitzung von Demonta-
gehandlungen. Innerhalb des Fachgebietes
+Robotik und Regelungstechnik” der Hoch-
schule Trier, Umwelt-Campus Birkenfeld,
wurden bereits erste Ansdtze zur Erken-
nung und Entfernung von Schrauben und
Sicherungsringen mit einem 2D Bildverar-
beitungssystem und einem Robotergreifer
erfolgreich entwickelt. In diesem Projekt er-
folgt die Konzeption und Realisierung einer
Roboter-assistierten Anlage zur Demontage
von Zusatzkiihlwasser-Pumpen. Der Robo-
ter kann dabei Teilprozesse automatisiert
durchfiihren und unterstiitzt den Menschen
zusatzlich durch eine Vielfalt von Assistenz-
funktion. Beispiele hierfiir sind:

e Reichen von Werkzeugen

e Greifen von Bauteile

e Lsen von Schraubverbindungen

e Sortierung von Bauteilen

e Halten von Bauteilen

Die sicherheitstechnische Uberwachung des
Arbeitsraums erfolgt mittels einem 3D-
Kamerasystem. Entdeckt dieses wihrend
kritischen Prozessschritten eine Hand des
Werkers im Arbeitsbereich erfolgt die Ab-
schaltung der Anlage oder die Reduktion der
Verfahrgeschwindigkeit. Durch dieses Sys-
tem werden zusatzlich verschiedene Gesten
der Hand des Werkers erkannt, wodurch
dieser mit dem Roboter-Assistenten kom-
munizieren kann. Die Steuerung des Prozes-
ses liber die Erkennung von Sprachbefehlen
wurde innerhalb des Projektes ebenfalls rea-
lisiert. Merkmale des Demonstrators:

e Mobile Plattform zum einfachen Trans-
port zu Messen oder Ausstellungen

e Kollaborativer Roboter UR3 der Firma
Universal Robots

e Arbeitsraumiiberwachung mittels Micro-
soft KinectV2

e Gesten- und Spracherkennung zur Steue-
rung des Prozesses

e Entschrauben durch (endlose) 6. Achse

vante, le probléme d'organisation homme-
robot est formulé comme problématique
de recherche. Ceci permet au systéme de-
couvrir |'assistance ciblée dans un envi-
ronnement extrémement complexe et de
déterminer de maniére autonome les pro-
pres activités nécessaires pour cela. Le
but principal du systéme d’assistance est
I’amélioration de I'ergonomie des lieux de
travail pour un démontage par reprise ou
le support d’opérations de démontage. Au
sein de la discipline « Robotique et techni-
que de régulation » de I'Université de Tré-
ves, Campus environnemental de Birkenfeld,
des premiéres démarches d’identification et
d’extraction de vis et de circlips avec un
systéme de traitement d'images 2D et une
pince de robot, ont été développées avec
succés. Ce projet traite la conception et
la réalisation d'une installation assistée par
un robot pour le démontage de pompes
a eaux de refroidissement supplémentaires.
Le robot peut effectuer des sous-processus
de maniére automatisée et soutenir en plus
I"homme, grace a une diversité de fonctions
d'assistance. Des exemples sont :

e Passer des outils

e Attraper des composants

e Desserrer des vis

e Triage de composants

e Maintenir des composants

La surveillance de sécurité de la zone de
travail s'effectue au moyen d'un systéme
caméra 3D. Si ceci découvre une main de
I'ouvrier dans la zone de travail pendant
des étapes critiques du processus, |'arrét de
I'installation ou la réduction de la vitesse du
processus se met en marche. En plus, diffé-
rentes gestes de la main de I'ouvrier sont
reconnues avec ce systéme, grice auquel
celui-ci peut communiquer avec |'assistant-
robot. Au cours de ce projet, le contréle du
processus par reconnaissance de commandes
vocales a été également réalisé. Caractéris-
tiques du démonstrateur :

e Plateforme mobile pour un transport sim-
ple aux salons et expositions

e Robot collaboratif UR3 de [I'entreprise
Universal Robots

e Surveillance de la zone de travail moy-
ennant Microsoft KinectV2
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des Roboters moglich e Reconnaissance vocale et reconnaissance
e Visuelle Aufbereitung verschiedener De- de gestes pour contrdler le processus
montageinformationen fiir den Menschen e Dévissage possible grace a la sixiéme axe

(infini) du robot
o Traitement visuel de différentes informa-
tions de démontage pour I'"homme
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Entwicklung einer
MRK-tahigen
Linearachse
(ZeMA)

Ein zentraler Schwerpunkt in dem For-

schungsbereich Mensch-Roboter-Kooperation

(MRK) ist die Mobilitdt der Robotersyste-
me. Unter der Mobilitdt eines MRK-f3higen
Robotersystems versteht man die schnelle
Erweiterung des Roboterarbeitsraums, wie
auch das schnelle Einrichten solcher Syste-
me. Die bisher am Markt verfiighbaren Sys-
teme weisen jeweils spezifische Nachteile
hinsichtlich dieser Aspekte auf. Dies gilt vor
allem fiir die Linearachssysteme, die zusitz-
lich meist stark iiberdimensioniert und mit
hohen Anschaffungskosten verbunden sind.
Das ZeMA will im Rahmen der Robotix-
Academy einen MRK-Roboter mit einer
7. Achse aufbauen, der die Kriterien der
schnellen sequenziellen Erweiterung des
Roboterarbeitsraumes und eines einfachen

Développement
d'un axe linéaire
apte a la
coopération
homme-robot
(ZeMA)

Une des priorités de la recherche dans le
domaine de la coopération homme-robot
est la mobilité des systémes robotiques.
La mobilité d'un systéme robotique apte
a la coopération homme-robot comprend
I'élargissement rapide de I’enveloppe de tra-
vail du robot, ainsi que la mise en place
rapide de tels systémes. Les systémes actu-
ellement disponibles sur le marché présen-
tent des inconvénients spécifiques concer-
nant ces aspects. Cela concerne en particu-
lier les systémes d’axes linéaires qui en plus
sont souvent fortement surdimensionnés et
lies & des colts d’acquisition importants.

Dans le cadre de la Robotix-Academy, le Ze-
MA envisage de monter un robot apte a la
coopération homme-robot avec un septiéme
axe qui satisfait aux critéres d'un élargisse-
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Wiederanlaufs der Anlage durch Verwen-
dung zusédtzlicher Sensorik gerecht werden.
Die Entwicklungsumgebung setzt sich zu-
sammen aus einem Rollenférderer, einer Li-
nearachse bestiickt mit einem MRK-fihigen
Roboter, welcher stirnseitig montiert wird,
und einer externen Steuereinheit. Fiir ver-
schiedene Anwendungsszenarien wird fiir
den Roboter ein angepasstes MRK-fihiges
Werkzeug entwickelt.

Bis Ende 2017 werden Rollenforderer, Linea-
rachse sowie der Roboter in die Steuerein-
heit implementiert. AnschlieBend soll die Si-
cherheit fiir kollaborierende Roboter mit-
hilfe der Maschinenrichtlinie und den ein-
schldgigen Normen validiert werden. Be-
standteil dieser Validierung ist die Messung
von Druck und Kollisionskraften zwischen
Mensch und Roboter.

ment rapide et séquentiel de |'enveloppe de
travail du robot, et d'un simple redémarra-
ge de l'installation en utilisant des capteurs
supplémentaires. L’environnement de déve-
loppement est constitué d'un transporteur
a rouleaux, d'un axe linéaire équipé d'un
robot apte a la coopération homme-robot,
monté du coté frontal, et d'une unité de
commande externe. Pour de différents scé-
narios d’utilisation, un outil adapté apte a
la coopération homme-robot est développé
pour le robot.

D’ici fin 2017, le transporteur a rouleaux,
I'axe linéaire, ainsi que le robot seront mis
en ceuvre dans I'unité de commande. Ensui-
te, la sécurité des robots collaborateurs doit
étre validée conformément 3 la directive re-
lative aux machines et aux normes applica-
bles. Partie intégrante de cette validation est
de mesurer la pression et |a force de collision
entre homme et robot.
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Motek-
Demonstrator
(ZeI\/IA)

Robotix-Academy unterstiitzt Woll Sonder-
maschinenbau bei der Entwicklung neuer
Kompetenzen im Bereich der MRK. Die
im Saarland ansdssige Firma Woll Son-
dermaschinenbau fertigt und liefert welt-
weit Sondermaschinen, Montagelinien und
Produktionsanlagen. Woll als Anlagenliefe-
rant, der maRgeschneiderte innovative Lo-
sungen fiir die Industrie bietet, hat sich
zum Ziel gesetzt einen neuen Markt zu er-
schlieRen —den Markt der Mensch-Roboter-
Kooperation (MRK). Im Zuge der Errei-
chung des Ziels hat das Unternehmen seine
Kompetenzen im Bereich der MRK mithil-
fe der Robotix-Academy aufgebaut. Durch
die Robotix-Academy konnte das Marktein-
trittsrisiko deutlich gesenkt werden. Am
Standort in Saarbriicken konnte sich die Fir-
ma Woll im Vorhinein iiber die verschiede-
nen Systeme informierten und das fiir sie ge-
eignete System auswidhlen. Zusammen mit
der Robotix-Academy gelang es Woll einen
ersten Prototyp einer MRK-Station zu bau-

Démonstrateur
Motek (ZeMA)

La Robotix Academy soutient |'entreprise
Woll Sondermaschinenbau dans le déve-
loppement de nouvelles compétences dans
le domaine de la coopération homme-
robot. L'entreprise Woll Sondermaschinen-
bau, basée en Sarre, finalise et fourni sur une
échelle mondiale des machines spéciales, des
lignes de montages et des unités de produc-
tion. En tant que fournisseur de matéri-
el offrant des solutions innovantes et per-
sonnalisées pour les industriels, Woll s'est
fixé comme objectif d’exploiter un nouveau
marché : celui de la coopération homme-
robot. Pour ce, I'entreprise a développé ses
compétences en la matiére avec l'aide de
la Robotix-Academy. Grace a la Robotix-
Academy, le risque d'entrée sur le marché a
baissé considérablement. Sur le site de Sar-
rebruck, 'entreprise Woll a pu s'informer
en amont des divers systémes disponibles
et choisir celui qui lui était le plus adapté.
En partenariat avec la Robotix-Academy,
Woll a réussi a construire et mettre en
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en und auszustellen. Das teure Robotersys-
tem wurde dabei von der Robotix-Academy
gestellt. Bei der Umsetzung des Prototyps
wurde auf die modernste Technik zuriickge-
griffen. Es kamen neueste Robotertechno-
logien und Mensch-Maschine-Schnittstellen
zum Einsatz. Neben dem Einsatz des Robo-
ters APAS wurden auch innovative Bedien-
schnittstellen implementiert. Der Roboter
wird nicht klassisch programmiert, sondern
mithilfe eines Bauteilmusters wird der Pro-
zess durch den Bediener vorgemacht. Der
Bediener muss keine Roboterprogrammier-
sprache mehr kdnnen. Die Sensoren des Ro-
botersystems kénnen die Bauweise des Bau-
teilmusters erkennen und daraus ein Ro-
boterprogramm ableiten. Auch die Bedie-
nung ist vollkommen iiberarbeitet worden.
Mit einfachen Gesten lassen sich neue Pro-
duktvarianten einlernen und Ablaufe starten
oder stoppen. Der Demonstrator war auf
der Messe ein voller Erfolg.

place un premier prototype d'une station
de coopération homme-robot. Le systéme
robotique coliteux a été mis en place par
la Robotix-Academy. Pour la réalisation du
prototype, il a été nécessaire de faire appel
aux techniques les plus modernes : les plus
nouvelles technologies robotiques et inter-
faces homme-machine ont été utilisées. En
plus de la mise en utilisation du robot APAS,
d'autres interfaces utilisateur innovantes ont
été implémentés. Le robot ne sera pas pro-
grammé de maniére classique, mais plutét
par l'utilisateur a l'aide d'un composant-
type. L'utilisateur n'a plus besoin de maitri-
ser le langage de programmation d'un robot.
Les capteurs du systéme robotique sont ca-
pables de reconnaitre le mode de construc-
tion de la piéce-type, d'oli découle un pro-
gramme robotique. L'utilisation a également
été totalement retravaillée. Avec de simp-
les gestes, de nouvelles variantes de produit
peuvent étre apprise par le systéme roboti-
que et le démonstrateur a rencontré un réel
succés lors de la manifestation.
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Robotisierung von

Schleifprozessen
(UL)

Problemstellung:

Der Einsatz von Robotern fiir Schleifauf-
gaben ist sehr wichtig bei der Bearbeitung
von Gielerei- oder Schmiedeteilen. Die Ro-
boter verbessern die Flexibilitdt der Produk-
tion und verringern die Schwierigkeit fiir die
Bediener.

Ziele:

Ziel dieses Projektes ist es, Schleifarbeiten
nach den Spezifikationen von Teilen aus
CAD durchzufiihren. Der Schleifvorgang er-
folgt in zwei Schritte: Anpassung der Ab-
messungen und Formen der Teile und Be-
seitigung von Oberflichenfehlern (Zunder,
Rauheit, Flecken, Porositdt, Blasformen).
Die Beseitigung von Defekten ist komple-
xer, da sie visuelle Informationen der Teile
erfordert.

Vorgehen:

Es wird in diesem Projekt vorgeschlagen,
den Schleifvorgang zu automatisieren, wo-
bei zundchst eine digitale Erfassung der
Hiillkurve des Werkstiicks, ein Vergleich mit
der im CAD-Entwurf definierten theoreti-
schen Fliche, und dann eine Abfolge von
Schritten von Schleifen stattfindet, um das

Robotisation des
procédés de
meulage (UL)

Problématique :

L’utilisation de robots pour des taches de
meulage est trés importante dans le proces-
sus de parachévement de piéces produites en
fonderie ou en forge. Les robots améliorent
la flexibilité de la production et diminuent
la pénibilité pour les opérateurs.

Objectifs :

L’objectif de ce projet est de réaliser des
taches de meulage conformes aux spé-
cifications des piéces issues de la CAO.
L’opération de meulage se fait en deux éta-
pes : ajuster les cotes et les formes des pié-
ces et éliminer les défauts de surface (cala-
mine, rugosité, taches, porosité, soufflure).
L’élimination des défauts est plus complexe
car elle nécessite une information visuelle
des piéces.

Procédé :

Il est proposé dans ce projet de robotiser
I'opération de meulage, avec tout d’abord
une acquisition numérique de l'enveloppe
de la piéce 3 traiter, une comparaison avec
la surface théorique définie en conception
CAQ, puis une succession d’étapes de meu-
lage pour arriver a la piéce finie. La premiére
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fertige Stiick zu erhalten. Der erste Schritt étape d'acquisition peut étre complété par
der Erfassung kann durch eine visuelle Ana- une analyse visuelle de I'état de la surface
lyse des Zustands der Oberflache ergdnzt afin de modifier les étapes de meulage et
werden, um die Schritte des Schleifens zu d’éliminer ainsi les défauts d’aspects.
modifizieren und somit Fehlerelemente zu

beseitigen.
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Robotisierung von
Bearbeitungspro-
zessen

(UL)

Problemstellung:

Robotische Bearbeitung reduziert Investi-
tionskosten und verbessert die Flexibilitat
der Produktion. Diese Roboterisierung ist
jedoch komplex, da die Bearbeitungskraf-
te die natiirlichen Schwingungsmoden der
herkdmmlichen Handroboter anregen. Die-
ses Problem ist schwierig, da es eine prazi-
se elastodynamische Modellierung des Ro-
boters erfordert.

Ziele:

Ziel dieses Projekts ist die Durchfiihrung
von Bearbeitungsversuchen fiir hochharte
Schmiedeteile aus Stahl, die ebenfalls wich-
tige Bearbeitungskrafte zur Folge haben.
Der Bearbeitungsbereich, die Ausrichtung
der Spindel und ihre Montage am Roboter
ermdglichen es, mehrere Entwicklungen je
nach Bearbeitung zu beriicksichtigen.
Vorgehen:

Die ersten Tests zeigten, dass die Haupt-
schwingungsmoden den Achsen 1 und 2 des
Roboters entsprechen. Eine Optimierung
der Platzierung im Arbeitsbereich des Ro-
boters wird durchgefiihrt, um die Erschiitte-
rungen zu reduzieren. Auf der anderen Sei-
te wird die Zugabe zwischen dem Roboter
und der Spindel einer aktiven oder passiven
Dampfungsvorrichtung untersucht. Dies ist
derzeit die vielversprechendste Ldsung.

Robotisation des
procédés d'usinage
(UL)

Problématique :

L'usinage robotisé permet de réduire les
codts d'investissement et d’améliorer la fle-
xibilité de la production. Cette robotisati-
on est cependant complexe car les forces
d'usinage excitent les modes propres de
vibration des robots manipu-lateurs clas-
siques. Cette problématique est difficile
car elle nécessite une modélisation élasto-
dynamique précise du robot.

Objectifs :

L’objectif de ce projet est de réaliser des
essais d'usinage de piéces de forge en acier
a dureté élevée ce qui entraine des forces
d'usinage également importante. La gam-
me d’usinage, l'orientation de la broche
et son montage sur le robot permettent
d’envisager plusieurs développements selon
les usinages visés.

Procéde :

Les essais réalisés ont montré que les princi-
paux modes excités correspondent aux axes
1 et 2 du robot. Une optimisation du place-
ment dans 'espace de travail du robot est
faite afin de diminuer les vibrateurs. D’autre
part, I'ajout entre le robot et la broche d'un
dispositif d’amortissement actif ou passif est
a I'étude. C'est la solution la plus promet-
teuse a |'heure actuelle.
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Robotisierung von
Reibriuhrschweilen-
verfahren

(UL)

Der Einsatz von Robotern fiir Riihrreib-
schweiRaufgaben (FSW) verbessert die Fle-
xibilitdt der Produktion und die Qualitat
der produzierten Teile, da bei diesem Ver-
fahren keine wesentliche Veranderung der
Mikrostruktur erfolgt. Aufgrund der erhebli-
chen Anstrengungen auf dem Roboter fiihrt
dies jedoch zu Problemen in Bezug auf
die Positionierungsfehler des Werkzeugs,
die derzeit die Verwendung von diesem
Schweilprozess einschranken.

Ziele:

Ziel dieses Projekts ist es, die Ursachen
dieser Positionierungsfehler zu identifizieren
und zu analysieren. Die Verbesserung der
Robotisierung ermdglicht es Herstellern in
der GroRregion, Schweilprozesse zu verwen-
den, um Produktivitdt und Flexibilitat zu ge-
winnen und eine groRere Anzahl von Kun-
denvertrage zu erfiillen.

Vorgehen:

Robotisation du
soudage par
friction - malaxage

(UL)

Problématique :

L'utilisation de robots pour des taches de
soudage par friction-malaxage (FSW) amé-
liore la flexibilité de la production et la
qualité des piéces produites car ce procédé
n'entraine pas de modification importante
de la microstructure. Il induit cependant, a
cause des efforts importants sur le robot,
des problémes liés aux erreurs de position-
nement de |'outil ce qui limite actuellement
leur utilisation.

Objectifs :

L'objectif de ce projet est d'identifier et
d'analyser les causes de ces erreurs de po-
sitionnements. L’amélioration de la roboti-
sation permet aux industriels de la Grande
Région utilisant des procédés de soudage de
gagner en productivité et en flexibilité et de
répondre & un nombre de demandes clients
plus important.

Procédeé :
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Es wird in diesem Entwurf vorgeschlagen
die Positionsfehler mit externen Steuerun-
gen durch Beobachter oder unter Verwen-
dung von Sensoren zu kompensieren. Insbe-
sondere wird beabsichtigt, den Mangel an
Steifigkeit des Roboters durch eine Sollwer-
tanderung unter Verwendung einer Sensor-
information oder von Signalen durch einen
Beobachter zu kompensieren. Es ist auch
beabsichtigt die Schwingungen des Robo-
ters durch aktive und / oder passive Me-
thoden zu dampfen

Il est proposé dans ce projet de compen-
ser les erreurs de positionnement d'une
maniére externe soit par des techniques
d’observateurs soit a I'aide de capteurs. En
particulier il est envisagé de compenser le
manque de rigidité du robot par un change-
ment de consignes utilisant une information
du capteur ou des signaux issus d'un obser-
vateur. Il est également proposé d'amortir
les vibrations du robot par des procédés actif
et/ou passif.
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Robotisierung des
Abschraubens von
Asbestdachplatten
(UL)

Mehrere Telefon- und direkte Diskussionen
fanden zwischen den Forschern des Robotix-
Academy-Projekts und der Firma lso-Top
Etanchéité aus Reims (Marne) statt, um
eine Losung fiir die Roboterisierung von
Asbestbeseitigungsarbeiten zu entwickeln.
Diese Operationen sind fiir die Techniker
duBerst beschwerlich und riskant angesichts
der Asbestgefahr. Die gewahlte Ldsung er-
moglichte die Einrichtung eines Finanzie-
rungsdossiers im Anschluss an eine Aus-
schreibung des CSTB unter Aufsicht des
franzdsischen Ministeriums fiir Kohdsion der
Territorien, des Ministeriums fiir &kologi-
sche und solidarische Ubergangspolitik und
des franzésischen Ministeriums fiir nationale
Bildung, Hochschulbildung und Forschung.
Der Vorschlag des Unternehmens war durch
die Jury-Sitzung am 13. Oktober 2017 er-
folgreich. Die Umsetzung wird im Februar
2018 beginnen.

Robotisation du
dévissage de
panneaux en
amiante sur toiture

(UL)

Plusieurs discussions téléphoniques et en di-
rect ont eu lieu entre les chercheurs du pro-
jet Robotix-Academy et I’entreprise Iso-Top
Etanchéité de Reims (Marne) afin d'élaborer
une solution pour la robotisation des opéra-
tions de désamiantage de toitures. Ces
opérations sont extrémement pénibles pour
les techniciens et risqué a la vue de la dan-
gerosité de I'amiante. La solution retenue a
permis de monter un dossier de financement
suite d un appel a projet du Centre Scien-
tifique et Technique du Batiment (CSTB)
placé sous la tutelle du ministére francais de
la Cohésion des territoires, du ministére de
la Transition écologique et solidaire et du
ministére francais de I’'Education nationale,
de I'Enseignement supérieur et de la Recher-
che. La proposition faite par I'entreprise a
été couronnée de succés par le jury réuni
le 13 octobre 2017. Les travaux de mise en
ceuvre vont démarrer en février 2018.
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2. Robotix-Roadshow

Das Fachgebiet Robotik und Regelungstech-
nik des Umwelt-Campus Birkenfeld (UCB)
|adt herzlich zur 2. Robotix-Roadshow am
25. Januar 2018 auf dem UCB ein. Die Ver-
anstaltung richtet sich mit Fachvortragen,
Demonstrationen und Gruppendiskussionen
zum Thema Mensch-Roboter-Kollaboration
(MRK) insbesondere an Entscheidungstra-
ger, Planer und Entwickler aus den Berei-
chen Produktion, Engineering und Logistik.
Dabei eignet sich die Veranstaltung sowohl
fur Unternehmen, die in das Thema MRK
einsteigen mochten, als auch fiir solche, die
bereits aktiv in diesem Bereich tatig sind.
Im Rahmen der Demonstrationen werden
verschiedene MRK-Systeme vorgestellt, so-
wie deren Vor- und Nachteile. Im Anschluss
besteht jeweils die Mdglichkeit, spezifische
Fragen an die geschulten Anwender zu stel-
len. Dadurch wird es den Besuchern ermdg-
licht, das Potenzial solcher Systeme fiir die
eigene Produktionsumgebung zu ergriinden.

Le département de robotique et de tech-
nique de régulation du Campus environne-
mental de Birkenfeld (UCB).

Avec exposés, démonstrateurs discussions
de groupe autour du théme de la coopéra-
tion humain-robot, cet événement s'adresse
en particulier aux décideurs, planificateurs et
développeurs issus des domaines de la pro-
duction, de l'ingénierie et de la logistique.
Cet événement est ainsi adapté non seule-
ment aux entreprises souhaitant faire leurs
premiers pas dans la coopération humain-
robot, mais aussi a celles qui sont déja ex-
pertes en la matiére.

Dans le cadre de ces démonstrations, différents

systémes de CHR seront présentés, ainsi
que leurs aspects positifs et/ou négatifs. A
I'issue de ces activités, les participants au-
ront également la possibilité de poser des
questions spécifiques aux utilisateurs for-
més a cet effet. lls pourront ainsi explorer
le potentiel de tels systémes dans I'optique
de I'appliquer a leur propre environnement
de production.
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So kombinieren Sie die Stirken von Mensch
und Maschine richtig: Mensch-Roboter-
Kooperation

Am 21. und 22. Méarz 2018 (Stuttgart)und
am 24. und 25. Marz (Kéln) findet erneut
das Robotik-Seminar statt.

Vereinfachte Bedienbarkeit, neue Techno-
logien und geringere Kosten machen Ro-
botersysteme zunehmend attraktiv. Gleich-
zeitig herrscht eine grole Skepsis gegen-
iiber den Systemen: Zum einen sind die
zu beachtenden Sicherheitsanforderungen
sehr hoch. Zum anderen vermag kaum je-
mand die Wirtschaftlichkeit eines solchen
Systems wirklich voraus zu sagen. Dieses
Seminar unterstitzt die Teilnehmer, die
richtige Investitionsentscheidung zu tref-
fen und eine malgeschneiderte Mensch-
Roboter-Kooperationslosung zu finden.

Robotic-Seminar

Referenten sind u.a.: Matthias Vette-Steinkamp,

ZeMA-Zentrum fiir Mechatronik und Auto-
matisierungstechnik gGmbH Aaron Geenen,
ZeMA-Zentrum fiir Mechatronik und Au-
tomatisierungstechnik gGmbH Uwe Greff,
Woll Maschinenbau GmbH

Coopération homme-robot : ainsi pouvez-
vous correctement combiner les forces de
I'homme et de la machine

Le prochain séminaire Robotic aura lieu les
21 et 22 mars 2018 a Stuttgart et les 24 et
25 mars a Cologne.

Une ergonomie simplifiée, de nouvelles tech-
nologies et des colits moindres rendent les
systémes robotiques toujours plus attrac-
tifs. Au méme temps, un scepticisme gran-
dit autour de ces systémes: d'une part, les
exigences a respecter en matiére de sécu-
rité sont trés hautes. D'autre part, il est
presque impossible de prédire la rentabilité
d'un tel systéme. Ce séminaire accompagne
les participants dans leur choix en matiére
d'investissements et les aide a trouver une
solution de coopération homme-robot adap-
tée a leurs besoins. Les interlocuteurs sont
(entre autres) : Matthias Vette-Steinkamp,
ZeMA-Centre pour la mécatronique et la
technique d’automatisation Aaron Geenen,
ZeMA-Centre pour la mécatronique et la
technique d’automatisation Uwe Greff, Woll
Maschinenbau SARL
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Vorlesung MRK in
der industriellen
Robotik

Einfihrung in die zentralen Themen und
wichtigsten Rechenverfahren der Robotik
Veranstaltungsort: Universitdt Lothringen
Zeitraum: 05.02.2018 - 09.02.2018
Voraussetzungen:

-Grundlegende Kenntnisse der aktuellen
Theorien sowie der Entwicklungen in der
Robotik

-Grundlegende Kenntnisse der Rechenme-
thoden, die in der Robotik verwendet wer-
den

-Ein Vorbereitungskurs ist verpflichtend
Lernziele/Kompetenzen:

-Entwicklung und Lésung von Planungsauf-
gaben

-Analyse und Problemlésung bei Steuerungs-
und Robotertechniken

-Programmieren von Robotern fiir einfache
Aufgaben

-Interkulturelles Lernen und Teamwork

Die beiden vorangegangenen Robotix- Lern-
veranstaltungen dieser Art fanden am 02.02.
2015 auf dem Campus Kirchberg in Luxem-
burg und am 6. Februar 2017 auf dem Cam-
pus der Universitdt Liittich statt.

Cours CHR dans la
robotique
industrielle

Introduction aux thémes principaux de la ro-
botique ainsi qu’aux procédures de recher-
che les plus importantes

Lieu de I'événement : Université de Lorraine
Durée : 05/02/2018 — 09/02/2018

Reégles d’accés :

-Compréhension fondamentale des théories
actuelles en robotique ainsi que de ses dé-
veloppements

-Connaissances fondamentales des métho-
des de calcul qui sont appliquées en roboti-
que

-Un Cours préparatoire est obligatoire
Objectifs d’apprentissage/compétences:
-Développer et accomplir des taches con-
ceptionnelles

-Analyse et résolution des problémes relatifs
aux voies de systémes de robots
-Programmation des robots pour des appli-
cations simples

-Apprentissage interculturel et travail en
équipe

Les deux précédents événements d'apprentissage
Robotix de ce type ont eu lieu le 2 février
2015 sur le Campus Kirchberg, a Luxem-
bourg et le 6 février 2017 sur le Campus de
I'Université de Liége.
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10.
Montage-Tagung

Am 11. Und 12. April 2018 findet zum
10. Mal die Montage-Tagung statt. Da die
Montage als letzte Stufe im Produkther-
stellungsprozess wie kein anderer Bereich
die gestiegenen Anforderungen in Bezug auf
Vielfalt, Dynamik und Schnelligkeit zu be-
waltigen hat, miissen Montagesysteme so-
wohl technisch als auch organisatorisch und
qualitativ auf hdchstem Niveau weiterentwi-
ckelt werden. Die besten Moglichkeiten zur
Weiterentwicklung von Montagetechniksys-
temen stellen Experten aus der Industrie und
Forschung anschaulich in der zweitdgigen
Veranstaltung vor, die dieses Jahr ihr 10-
jahriges Jubildum feiert! Die Tagung bietet
mit Vortrdgen und Fachausstellungen und
Workshops den optimalen Rahmen, um sich
zu den neuesten Entwicklungen und Trends
zu informieren und neue Kontakte zu kniip-
fen. Auch in diesem Jahr zihlen Planung,
Organisation und Betrieb von Montagesys-
temen zum Kernthema der Tagung und wer-
den durch Praxisbeispiele anschaulich ver-

10éme édition de
la rencontre de
I’'assemblage

Les 11 et 12 avril 2018 aura lieu pour la
dixiéme fois la rencontre de |'assemblage.
Etant donné que I'assemblage est la derniére
étape du processus de la fabrication des pro-
duits, il doit faire face a des exigences tou-
jours plus grandes en matiére de diversité,
de dynamique et de rapidité, comme au-
cun autre domaine. C'est pourquoi les systeé-
mes d’assemblage doivent étre développés
au plus haut niveau, autant sur le plan tech-
nique qu’organisationnel. Au cours des deux
jours, des experts issus de |'industrie pré-
sentent les meilleures possibilités en matie-
re de développement continu de systémes
de techniques de montages et de recher-
che. Avec des présentations, salons et ate-
liers, cette rencontre annuelle - qui féte ses
dix ans cette année ! - offre un cadre op-
timal pour s'informer des derniéres avan-
cées et tendances, mais aussi pour nouer
de nouveaux contacts. Cette année aussi, la
planification, |'organisation et I'exploitation
des systémes d’assemblage sont le coeur du
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mittelt. Die Tagung richtet sich an Entschei-
dungstrager, Planer und Entwickler in Pro-
duktion und Engineering. Das Programm
der Tagung ist brancheniibergreifend gestal-
tet. In den Vortrdgen werden sowohl Frage-
stellungen von Herstellern als auch Betrei-
bern von Montagesystemen thematisiert.

sujet de la rencontre. lls seront transmis
aux participants de maniére claire par le
biais d'exemples pratiques. Cette rencontre
s'adresse aux décideurs, aux planificateurs
et aux développeurs dans les domaines de la
production et de I'ingénierie. Le programme
de la rencontre est pensé de maniére a tou-
cher tous les secteurs. Au cours des différen-
tes conférences seront abordées des problé-
matiques relatives aux fabricants mais aussi
aux opérateurs de systémes d'assemblage.
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Hannover Messe

Zusammen mit der Firma Citius Enginee-
ring (strategischer Partner des Robotix
Academy-Projekts), der Firma lonics und
der Organisation Wallonia-Brussels Inter-
national wird die Universitdt Littich im
Rahmen der Robotix-Academy an der in-
ternationalen Messe zur Robotik und Indus-
trie 4.0 vom 23. bis 27. April in Hanno-
ver (http://www.hannovermesse.de/home)
teilnehmen. Diese Veranstaltung ist eine der
weltweit groRten im Bereich der industriel-
len Technologie. Mehr als 5.000 Aussteller
aus 70 Landern sowie fast 200.000 Besu-
cher werden anwesend sein. Im Rahmen
dieser Messe haben wir die Gelegenheit,
die Robotix-Academy zu prisentieren, unser
Netzwerk zu erweitern und einen Demons-
trator der Industrierobotik vorzustellen.

En collaboration avec I'entreprise Citius En-
gineering (partenaire stratégique du projet
Robotix Academy), |'entreprise lonics ainsi
que 'organisation Wallonie-Bruxelles Inter-
nationnal, |'Université de Liége au travers
du projet Robotix-Academy participeront au
salon international sur la robotique industri-
elle et I'industrie 4.0 a Hanovre du 23 au 27
Avril (http://www.hannovermesse.de/home).
Cet événement est un des plus grands au
monde concernant la technologie industri-
elle. Plus de 5000 exposants venant de 70
pays seront présents pour prés de 200 000
visiteurs. Lors de cette foire, nous aurons
I'occasion de présenter le projet Robotix-
Academy, d’agrandir notre réseau et de pré-
senter un démonstrateur de robotique in-
dustrielle.
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TIA Portal (Siemens automation

software)

Siemens bietet einen Schulungsworkshop zu
seiner SPS-Programmiersoftware an: TIA
Portal. Mehrere Mitglieder des Robotik-
Labors der Universitat Liittich werden teil-
nehmen: Arthur Lismonde, Asmaa El Kha-
dri, Romain Van Hulle und Pierre-Louis
Valkenborgh. Diese Schulung ermdglicht es
uns, die uns zur Verfiigung stehenden SPS
von Siemens besser zu steuern, und so die
Studenten im Robotik-Labor besser in ihrer
praktischen Arbeit und ihren Projekten zu
unterstitzen.

L’entreprise Siemens propose un atelier de
formation sur son logiciel de programmation
des automates : TIA Portal. Plusieurs mem-
bres de I'équipe du laboratoire de robotique
de I'université de Liége participeront : Ar-
thur Lismonde, Asmaa El Khadri, Romain
Van Hulle et Pierre-Louis Valkenborgh. Cet-
te formation permettra de mieux maitriser
les automates de Siemens que nous avons 3
notre disposition afin de proposer de meil-
leurs travaux pratiques et projets aux étudi-
ants au sein du laboratoire de robotique.
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Robotix-Academy Conference for
Industrial Robotics (RACIR)

Anfang Juni wird an der Universitdt Lu-
xemburg erneut die Robotix-Academy Kon-
ferenz zur industriellen Robotik — Robotix-
Academy Conference for Industrial Robo-
tics (RACIR) stattfinden. Hier werden inno-
vative Forschungsschwerpunkte vorgestellt:
Roboter Design, Handhabungstechnologien,
Automatisierung sowie biomedizinische An-
wendungsbereiche, um nur einige zu nen-
nen. Die Veranstaltung richtet sich an Wis-
senschaftliche Mitarbeiter und Doktoranden
und bietet die Mdglichkeit des Austauschs
der Wissenschaftler untereinander.

La prochaine conférence de la Robotix-
Academy - la Conférence Robotix-Academy
pour la robotique industrielle (RACIR) - au-
ra lieu & I'Université du Luxembourg dé-
but juin. Ce sera |'occasion pour présen-
ter les domaines de recherches innovants
tels que - entre beaucoup autres - le de-
sign robotique, les techniques de manipu-
lation, |'automatisation ainsi que les do-
maines d’utilisation en bio-médecine. Cet-
te manifestation s'adresse aux collabora-
teurs scientifiques et aux doctorants et offre
I'opportunité aux scientifiques d'échanger
entre eux.
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European Consortium on Mathematics for

Industry - ECMI

Prof. Briils ist vom 21. bis 23. Marz 2018
vom Europdischen Konsortium fiir Mathe-
matik in der Industrie (ECMI) zu einer Pra-
sentation auf der Konferenz "Math for the
Digital Factoryan der Universitdt Limerick
(Irland) eingeladen. Die Prasentation von
Prof. Briils triagt den Titel "Modellierung
struktureller Flexibilitdt in Industrierobotern
und Produktionsmaschineniind bietet die
Moglichkeit, die Aktivititen der Robotix-
Academy zu kommunizieren.

Le prof. Briils a été invité a donner un ex-
posé lors de la conférence Math for the Di-
gital Factory organisée a I'Université de Li-
merick (Irlande) du 21 au 23 mars 2018 par
le European Consortium for Mathematics in
Industry (ECMI). La présentation du prof.
Briils est intitulée « Modelling structural fle-
xibility in industrial robots and production
machines » et sera I'occasion de communi-
quer sur les activités de la Robotix Academy.
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Contact

Projektleitung
Direction du projet

/eMA

Zentrum fiir Mechatronik
und Automatisierungstechnik

Projektpartner
Operateurs du projet

UNIVERSITE
DE LORRAINE

Rainer Muller, Prof. Dr.-Ing.
Zentrum fur Mechatronik und
Automatisierungstechnik gGmbH
Telefon: +49 (0)681 857 87 15
E-Mail: rainer.mueller@zema.de
Webseite: www.zema.de

Matthias Vette, Dipl. Wirt.-Ing. (FH),
M.Eng.

Zentrum fur Mechatronik und
Automatisierungstechnik gGmbH
Telefon: +49 (0)681 857 87 531
E-Mail: matthias.vette@zema.de
Webseite: www.zema.de

Gabriel Abba, Prof. Dr.

Université de Lorraine

Telefon: +33(0)387 375 430

E-Mail: gabriel.abba@univ-lorraine.fr
Webseite: www.univ-lorraine.fr

Olivier Bruls, Prof.
Université de Liege
Telefon: +32 (0)4366-9184
E-Mail: o.bruls@ulg.ac.be
Webseite: www.ulg.ac.be

Jean Denoél
Poéle MecaTech

Telefon: +32 (0)488 833 464
E-Mail: jean.denoel@polemecatech.be

Webseite: www.polemecatech.be

Wolfgang Gerke, Prof. Dr. -Ing.
Hochschule Trier, Umwelt-Campus
Birkenfeld

Telefon: +49 (0)6782 17-1113
E-Mail: w.gerke@umwelt-campus.de
Webseite: www.umwelt-campus.de
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Strategische Partner

Peter Plapper, Prof. Dr.-Ing.
Université du Luxembourg
Telefon : +352 (0)466644-5804
Email: peter.plapper@uni.lu
Webseite: wwwde.uni.lu

Opérateurs méthodologiques

Régis Bigot
Manior Industries
Telefon: +33 (0)3 87 39 78

Webseite: www.manoir-industries.com

Frédérik Cambier
Technifutur
Webseite: www.technifutur.be

Julie Corouge

Universitat der Grof3region
Telefon: +49 (0)681 301 40801
E-Mail: julie.corouge@uni-gr.eu
Webseite: www.uni-gr.eu

Laurent Federspiel
Luxinnovation = National Agency
for innovation and research
Telefon: +352 (0)43 62 63 - 858
E-Mail:
laurent.federspiel@luxinnovation.lu
Webseite: en.luxinnovation.lu

Amarilys Ben Attar Hatsch
Institut de Soudure

Telefon: +33 (0)3 87 55 60 76
E-Mail: a.benattar@isgroupe.com
Webseite: www.isgroupe.com

Christian Laurent
Automation & Robotics
Telefon: +32 (0)87 322 330
E-Mail: c.laurent@ar.be
Webseite: www.ar.be
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Nigel Ramsden

FANUC Europe Corporation
Telefon: +352 (0)72 77 77 450
E-Mail: nigel.ramsden@fanuc.eu
Webseite: www.fanuc.eu

Sakina Seghir

MATERALIA - Pole de Compétitivité
MatériauxMaterial, Verfahren,
Energie

Telefon: +33 (0)3 55 00 40 35

E-Mail: sakina.seghir@materalia.fr
Webseite: www.materalia.fr

Abdel Tazibt

CRITT TJFU

Telefon: +33 (0)3 29 79 96 72
E-Mail: a.tazibt@critt-tjfu.com
Webseite: www.critt-tjfu.com

Grégory Reichling

Citius Engineering

Telefon: +32 (0)4 240 14 25

E-Mail: gregory.reichling@citius-
engineering.com

Webseite: www.citius-engineering.com
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